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UZIVATELSKY MANUAL - RYCHLE NASTAVENI

Prijimace REX (SSIST

Kl Piiprava prijimace:

e Pomoci USB adaptéru, PCa programu [Fulfweei
JETI Studio ovéfte, Ze mate v pfijimaci
aktudlniverzisoftware.

» Pokud byl pfijimac jiz dfive pouzity v
jiném modelu provedte pfi zapnutém
sparovaném pfijimaciv menuvysilace
~Menu/Aplikace/Jetibox”jeho formatovani.

 Sparujte pfijimacsvysilacem.

e Nastavte funkce modelu jako s béznym pfijimacem.

e Pfijima¢ umistéte do modelu na pruznou podlozku tak,
aby byl zajistény proti pohybu (nejlépe pfilepte
oboustrannou pénovou pdaskou doddvanou k pfijimaci).

Prijimac¢ umistéte co nejblize k téZisti modelu rovhnobézné
s podélnou, pfi¢nouisvislou osou modelu.

B} Priprava vysilace:
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eV menu vysilace
~Menu/Model/Parametry funkci”
vytvorite novou funkci, kterou budete
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(napt. Rezim) a funkci, kterou budete
ménit jeji citlivost (napt. Citlivost). K
funkcim prifadte ovladace. K funkci
~Rezim” je vhodny napf. néktery z tfipolohovych
prepinacy, k fizeni citlivosti oto¢ny potenciometr.

* V menu vysilace ,Menu/Model/Prifazeni serv” pfifadte tyto
nové funkce k volnym kanaldm, které nebudete
potfebovat.

E] zikladni nastaveni Assistu:

Zéakladni nastaveni provedte pomoci privodce spusténého z
vysilace v menu pfijimace ,Menu/Model/Pfipojend
zarizeni/typ prijimace/Konfigurace/Rychly privodce’ Peclivé
postupujte krok za krokem.

pfivolbé,Vsechna servadigitdIni”bude nastavena vystupni
perioda pro vsechny servovystupy 7,5ms., v opacném
pfipadé 17,5ms. Ujistéte se, Ze vSechna zafizeni pfipojena
k pfijimaci podporuji zvolenou vystupni periodu.
 velmi peclivé a podle pokyn(l provedte kalibraci ovladac
v menu,Pfifazeni primarnich kanal{”
» kvolbé,Kandl letovych rezimd” piifadte prepinac
letovych rezim( nastaveny v odstavci,Pfiprava vysilace,
prepinac Rezim”

k volbé ,Kandl y pro ladéni zisku” v menu
ptijimace ,Konfigurace/Prifazeni
kandld/Prifazeni doplrikovych kandld”
pfifadte ovladac (Citlivost) nastaveny v
odstavci ,Pfiprava vysilace”. MUzete
nastavit spole¢ny ovlada¢ pro nastaveni
zisku kfidélek, vyskovky i smérovky nebo zvolit pro kazdé
kormidlo jiny ovladac.

REX12A Dopliikové kanaly

Kanal Fail-Safe  N/A X Uprav Smak
VypnutiAssistu _N/A X Uprav Smaz

Kanaly pro ladéni zisku
Ladéni wa/Pitch  12) 75% Uprav Smaz
Ladéni smér/Yaw 12) 75% Uprav SmaZ

Pozndmka: hodnota v % zobrazend v menu ,Kandly pro
ladéni zisku” ukazuje, o kolik procent je vysledny zisk vyssi
nebo nizsi neZz hodnota pro jednotlivé funkce zobrazend a
nastavend v menu prijimace ,Konfigurace/Nastaveni
letadla”.

E Nastaveni rezimu stabilizace:

Systém Assist nabizi Sest
pfednastavenych rezim( stabilizace ze
kterych je mozné vybrat tfi a tyto | Vorizont 7 upraven
prepinat béhem letu. Mezi vybranymi | ™ ™™ "™l
rezimy se prepina ovlada¢em zvolenymv
odstavci ,Priprava vysilace". Kazdy vybrany rezim je mozné v
menu,,Uprav”doladit.

M2 Normalni (Damping) 7] Upravs>

REX12A Stabilizace: Méd 1
<< Zpét

Vlastnosti: Letovy rezim 1

Vychozi zisk 50% [7]

Pouzit kanaly ladéni zisku v

Popis nabizenych rezim:

Manualni - stabilizace je vypnuta rouk s X
Trénink - stabilizace tlumi poryvy vétru a W mdmmivamic
omezuje maximalni mozné uhly naklonu

ve viech osach. Hodnoty omezeni jsou nastavitelné. Rezim je
vhodny napf. pro vyuku [étani. Akrobacie vtomto rezimu neni
mozna.

Horizont - po aktivaci je model z jakékoliv polohy uveden do
horizontalniho letu. Tento reZim je vhodné aktivovat jen
kratkodobé, pfi problému. PFi kazdém navratu fidici paky do
neutralu seimodelv pfislusné ose aktivné vratido roviny.
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Normalni - zakladni reZim stabilizace. Zklidruje let, omezuje
vliv narazli vétru a turbulence, ale neomezuije citlivost fizeni a
akrobacii.

Zamknuti - po aktivaci se stabilizace snazi aktivné udrzet
model v dané poloze. Rezim je vhodny napt. pro viseni, nizké
pralety, noZzové lety. Nepouzivejte tento rezim pro start a
pristani.

2D rezim - rezim podobny jako ,Trénink” ale je doplnén o
aktivni stabilizaci vysky. Pokud nezasahujeme do fizeni
vyskovky udrzuje vysku letu s pfesnosti 1-2m.

B Prvnilets Assistem:

e po zalétani a vytrimovani modelu provedte kalibraci
ovladacl Assistu

e Vv rezimu ,Horizont” a nastavené vysoké citlivosti
zkontrolujte smysl vychylek stabilizace. Ta by méla pfi
zméné polohy modelureagovat kormidly do protisméru

e pred startem nastavte ovladac zisku stabilizace na

minimum a stabilizaci pfepnéte do rezimu , ManudlIni”

(tedy vypnuto)

e v ustdleném vodorovném letu prepnéte stabilizaci do
rezimu ,Normdini". Létejte klidné a v mirnych néklonech.
Postupné zvysujte zisk stabilizace, az za¢ne byt model
neklidny (pfestabilizovany). Mirné snizte zisk stabilizace a
ovérte, ze je model stabilnii pfivyssich rychlostech

« pro jemné doladéni stabilizace modelu mzete upravit
citlivost pro kazdé kormidlo zvlast (viz. kapitola

+Nastaveniovladace zisku stabilizace”

Pro spravnou funkénost stabiliza¢niho systému

dodrzujte tyto zasady:

 aktualizujte pravidelné software vysilacei pfijimace

e po kazdém trimovani modelu zkalibrujte systém Assist
(kapitola,ZdkladninastveniAssistu”)

» pfikazdé vyméné servav modeluzkalibrujte systém Assist

e pfi zapnuti ponechejte model v klidu a pfiblizné
vodorovné poloze, dokud systém neohlasi pfipravenost k
letu

* na prepinadi letovych rezim( stabilizace nastavte v prvni
poloze pfepinace rezim ,Manudlni”, aby bylo mozné
systém kdykoliv deaktivovat

» dostate¢né dimenzujte palubni napajeni. Model s aktivni
stabilizaci ma zvysenou spotiebu energie

¢ pokud si nejste jisti, pozadejte o pomoc technicky servis
firmy JETImodel nebo lokélniho dealera

SERVA

B Priklady nékterych zapojeni prijimact REX Assist:

a) Zapojeni s pfijimacem REX10Assist a satelitem Rsat900
pro pasmo 900MHz.

E1 - EX Bus vstup/zaloha
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b) Zapojeni s Central Boxem, pfijimacem REX9 Slim Assist a

satelitem Rsat900 pro pasmo 900MHz. | pfi vypadku signalu

2,AGHz a prepnuti na frekvenci 900 Mhz bude pracovat

stabilizace. U obou pfijimacl funkce Fail-Safe vypnuty (véetné

Jinteligentniho”), u Central Boxu funkce Fail-Safe aktivni.
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9 CHANNEL RECEIVER

Ext. E2ED
&" duplex« o8
EREX pHEX Slim X

E1-EXBus
E2 - EX Bus

E:‘

o
INPIITVOLTAG[A-!;:‘V”

e SR

| CiEl Bl

220, =

= * ™ 15channel protected servo interface

SERVA
EEEEEasE

c) Podobné zapojeni, ale se dvéma pfijimaci pro pasmo 2,4
Ghz.

V menu vysilace ,Pokrocild nastaveni/Bezdrdtovy modul ucitel-
Zdk” nastaven mod ,,Double Path”. U vsech pfijimacl funkce
Fail-Safe vypnuty (v¢etné ,inteligentniho”), u Central Boxu
funkce Fail-Safe aktivni.

RC Switch
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Central Box - E1/R3 - Prijimaé
Strategie prepinani - Casovy limit (80/150ms)
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