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(1) Uvod
1.1 DC/DS-16

Vysilace DC-16 a DS-16 vznikaly za Ucasti profesionalnich pilott a
mistr( svéta. Vysilace byly vyvinuty se zadanim na maximalni uzitné
vlastnosti, s dlirazem na jednoduchou obsluhu, maximalni Zivotnost
a spolehlivost mechanickych ¢asti. Kovovy obal poskytuje
maximalni ochranu i ochranu povrchu proti chemikaliim a
jednoduché tvary zase snadnou udrzbu. Kovové kfizové ovladace s
kulickovymi lozisky a Hall magnetickymi senzory napovidaji o
revolu¢nim pojeti a konstrukci tohoto nejnamahavéjsiho prvku RC
soupravy.

Podsviceny LCD displej umistény na horni strané vysilace nabizi
perfektni ¢itelnost pii jakémkoli osvétleni a velky pozorovaci uhel.
Diky jemnému rozliseni displeje a pouzitim velkého mnozstvi
grafiky bylo mozné vytvorit jednoduché a intuitivni nastavovani a
zejménazobrazovénitelemetrickych dat.

U vyrobkll fady DUPLEX EX jsou rozsifeny moznosti v oblasti
prenosu telemetrickych dat a jejich nasledné zpracovénijak na LCD
vysilace, tak i pomoci analyzy na pocitaci. Vysila¢ umozni nastavit
zvukové upozornéni ( i uZivatelsky definované zvuky ) souvisejici
jednak s aktualnimi telemetrickymi hodnotami, tak i pfitazeni zvuk
ke staviim jednotlivych ovladaci.
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1.2 DS-14

Palcovy vysila¢ DS-14 rozsifuje fadu modeldfskych vysilact se
systémem Duplex, pficemz konstrukéné vychazi z vyssiho modelu
DS-16. Na rozdil od néj DS-14 nabizi jedine¢ny koncept
individualniho nastaveni vlastnosti podle pozadavkd kazdého
zakaznika. Vysila¢ je nabizen v zdkladni konfiguraci, jez vyhovi
pozadavkim vétSiny uzivateld rGznych typd modeld. Pro
individualni nastaveni vysilace vznikl konfigurator, ktery naleznete
na internetové strdnce swshop.jetimodel.com. Po jednoduché
registraci svého vysilace je mozné vybrat rozsifujici vlastnosti dle
Vasich vlastnich pozadavkU. Napiiklad v pfipadé, Ze |étate pouze s
modely vrtulnikd, vyberete si vlastnosti jako ,Omezovac motoru“¢i
»Funkce nastaveni gyra” a pravdépodobné si nebudete zvySovat
pocet letovych rezimG. Ty jsou ve vétsi mire uzitecné pro fizeni
modeld vétrond.

U nového typu kiizovych ovladact pro DS-14 se podafilo zachovat
vsechny vlastnosti celokovovych ovladacd pouzitych v DS-16, a to
zejména diky kvalitnim materidldm, snimani polohy pomoci Hall
senzorlia ulozenim v kuli¢kovych loziscich.

Ve vysledku se DS-14 stava vykonnym nastrojem s moznosti
individudiniho nastaveni mnoha vlastnosti a za velice zajimavou
cenu.
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1.2.1 Zpusob aktivace softwarovych modulti JETImodel

1.Zkontrolujte, zda mate ve vysilaci aktudlIni verzifirmwaru.
2. Zaregistrujte se na strankach
»Swshop.jetimodel.com”.

I‘|2:22:59 E

Tiuuﬂu ‘ ¥ychozi

Instalované moduly

Registracni kod
4444-4444-7402-17FA

3. Po kliknuti na odkaz
»Registrovat novy produkt”
budete pfesmérovani na
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snazvem ,Activation.bin”.
6. Pripojte DS-14 k pocitacia aktivujte rezim USB.

7. Soubor ,Activation.bin” nakopirujte na SD kartu vysilace do
kofenového adresare. Obsah SD karty vysilace pak mlize vypadat
takto:

~

1l

|

|

Il

I

i}

Pfip. zaffzenf:Polet pf fkazll 8

NONONN N NN NN
[==]

Heeeleronstr Y | formula¥, kde zadate typ
Double Path ¥ | produktu (DS-14), dile jeho
i:z:;zz‘f::tévaé z ,Sériové cislo” (SN: XX)fxxxxxx)
Hiasovf vistup v (na,le{nete ze spodm strany
Servobalancer v vySIllece pod filspleje{‘n) a.nal'<onec’
K ivky funke! v vliozite ,Sestndctimistny
Omezovat motory v registracni kod” (xxxx-xxxx-
Vario v xxxx-xxxx) (naleznete v menu
Potet kanalil 14 -14| »Systém -> Instalované
Letové refimy 6 §| moduly”,zvyraznéno na obrazku
Yolné mixy 12 z 12| rdmeckem).

Logické spinale 10 10

4. Po registraci svého vysilace

Sekvencer 3 3| muzete vybrat jednotlivé
Basovate 6 6| funkéni moduly, které budete
Udaje na hlawnf cbrazovce 2@ =z 20| chtit aktivovat. Oznaclte Vami
Zvuky na udalost 1@ z 10| zvolené moduly a prejdéte k
Alarmy 20 z 20| potvrzeniobjedndavky.

Mastaveni gvra 3 z 3

Funkce 14 z14| 5. Po zaplaceni Vam bude
Telemetrické ovladate 8 z 8] vygenerovdn a zasldan emailem

unikatni neprenositelny soubor

Audio Config Devices Export Lang Log

A T T T

Manual Model Music Update Voice Activation.
bin

8. Odpojte vysila¢ od pocitace (nezapomerite potvrdit bezpecné
odebrani hardwaru). Na vysila¢i nasledné potvrdte, Ze chcete
provést aktualizacia restartovat vysilac.

Jestlize aktivace probéhla uspésné, zobrazi se okamzité po
zapnutivysilaée informativni tabulka se seznamem modulii. Ddle
jemoznépracovatsvysilacem jako obvykle.
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1.3 Vlastnosti

Duplex 2,4GHz - vysila¢ DC/DS vyuzivad pro fizeni a pfijem
telemetrickych dat z modelu bezdratovy systém Duplex 2,4GHz,
vyvinuty taktéZ firmou JETI model. Systém pienosu dat Duplex
2,4GHzje spolehlivy aléty provéreny.

Vestavénd telemetrie - vysila¢c DC/DS je od pocatku vyvijen
s ohledem na prehledné zobrazeni a vyuziti telemetrie pro fizeni
modelu.

Konstrukce vysilace DC/DS - je navrzena pro maximalni komfort
uzivatele s vyuzitim Spickovych material( pro exkluzivni vzhled a
dlouhodobouzivotnost.

Precizni k¥izové ovladace - jsou ulozeny v kulickovych lozZiscich,
¢imz je zarucena spole¢né, s bezkontaktnim snimanim, dlouholeta
Zivotnost.

LCD Display - vysila¢ DC/DS disponuje 3,8" displejem s rozlisenim
320x240 pixeld a podsvétlenim s perfektni ¢itelnosti za jakychkoliv
podminek.

Li-lon akumuldtor - spolehlivy zdroj energie s velkou kapacitou a
dlouhouZivotnosti.

Jednoduché nabijeni- stacijen pfipojit sitovy adaptér. Pfi nabijenije
nadisplejivysilace DC/DS indikovan stav akumuldtoru.

Integrovand anténa - anténa je nedilnou soucésti vysilace a je
chranéna proti mechanickému poskozeni.
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Vysokokapacitni pamét - dostatek pamétového prostoru pro
uklddénimodell, zvukd, telemetrie, atd.

USB konektor - jednoduché spojeni s pocita¢em. Snadna
aktualizace firmwaru, kopirovani zvukovych soubord a stahovani
telemetrickych dat.

PohodIné ovlddani - vyuziti rotacniho ovladace spolecné
sfunk¢nimi kldvesamizlepsuje navigaci v menu vysilace DC/DS.

DigitdIni trimy - piesné doladéni vychylek serv s
moznostiautomatického trimovani

Jednoduchd vyména prepinacii - veskeré prepinace obsahujici
vysila¢ DC/DS (2 nebo 3 polohové) Ize snadno demontovat a zvolit si
takovou konfiguraci prepinacd, kterd Vam nejlépe vyhovuje.

Intuitivni programovdni - firmware vysilace je navrzen tak, aby
ovladéani a programovani bylo intuitivni. Vytvéfeni nového modelu
jerealizovanoformou privodce nastavenim.

Prehrdvdni vilastnich zvukii (*dle vybavy) - vysila¢ DC/DS ma funkci
prehravace zvuku. Navic si mlzete zvolit, pfi jaké udalosti se zvuk
prehraje.

(*dle vybavy) - Funkce je dostupnd na zdkladé toho, jestli je dany
modul vevysilaciaktivovovdn.Vysilace DC-16 a DS-16 majive vychozim
stavu vsechny moduly aktivované, zatimco u DS-14 je moZné neaktivni
moduly dokoupit prostrednictvim strdnek swshop.jetimodel.com.




sekce se zaobird propojenim vysilace s PC (update, zpracovdnim
telemetrie atd.), bezpecnostnimi informacemi a vytvarenim
Pro lepsi orientaci je ndvod na obsluhu vysilace DC/DS rozdélen do specialnich mixa.

nékolika celki.

1.4 Struktura navodu

Obecnéinformace o vysilacia podpory tohoto produktu.

Popis vysilace a informace, jak mechanicky pfizpGsobit vysilac
Vasim potiebam.

Jak postupovat pfi prvnim zapnuti. Vytvoreni nového modelu
letadla nebo vrtulniku.

Detailni popis funkcivysilace.Vysvétlenijednotlivych menu.

Propojeni vysilace s PC, bezpecnostni informace a vytvareni
specialnich mixa.

Casti navodu vysilace, které by nemély uniknout vasi pozornosti,
jsou od ostatniho textu oddéleny a podle dllezitosti oznaceny.

Jako dobry zaklad pro praci s vysilacem je vhodné zacit 3. sekci
ndvodu, ve které Vas navod provazi od uplného zacétku prvniho
zapnuti az po vytvoreni vzorového modelu. Tim rychle a intuitivné
pochopite programovéni a pak velice obratné vytvorite vlastni
model. Nebudete-li si jisti néjakou z funkci vysilace, ve 4. sekci
naleznete kompletni popis viech polozek menu vysilace. Posledni
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1.5 Technicka podpora

Pokud nevite, jak nastavit nékterou z funkci vysilace nebo si jen
nejste jisti, nevahejte a vyuzijte néktery zkanalt technické podpory:

1. WEB

Na internetovych strdnkdch vyrobce naleznete sekci technické
podpory vysilace DC/DS, kde jsou rady, tipy, nebo frekventované
dotazy (FAQ), ve kterych se ve vétsiné pripadu dozvite odpovéd na
Vase otazky.

2.Distributor, Vyrobce

Odpovédi na Vase pfipadné dotazy naleznete také u distributord,
servist, nebo pfimo uvyrobce JETImodels.r.o.

3.Servis

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicd ode dne prodeje za
predpokladu, ze byl provozovén v souladu s timto ndvodem, na
pfedepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pfi reklamaci
vyrobku vzdy pfilozte doklad o zakoupeni vyrobku. Zaru¢ni i
pozarucniservis poskytuje vyrobce.
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1.6 Obsah baleni DC-16

1.vysilacDC-16, 2.sitovyadaptér pronabijenivysilace,
3.hlinikovy kufr, 4.USBkabel, 5.sadaklict (klicHEX 1,5;2,0),
8.hadfrik na ¢isténi, navod k pouziti

Y e D

|_rm-"¢'.'.'

EII_I|:IIEX(<

CompuEs- v—adu:l conb-ol g
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1.7 Obsah baleni DS-16 1.8 Obsah baleni DS-14
1.vysilac DS-16, 2.sitovyadaptér pro nabijenivysilace,
3.hlinikovy kufr, 4.USBkabel, 5.sadaklicd (klicHEX 1,5;2,0),
6.hadfik na ¢isténi, 7. Ptijimac, navod k pouziti

1.vysila¢ DS-14, 2.sitovy adaptér pro nabijenivysilace,
3.USBkabel, 4.sadakli¢t (kli¢ HEX 1,5; 2,0), navod k pouziti
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@ Technicka data

2.1 DC-16

Frekvence 2,4GHz
Rozméry (s anténou) 180x270x40,
vyska x Sitka x hloubka (230x270x40)

Hmotnost 1,5kg

Pocet kanala 16
Pocet ovladacu az 20
Rozliseni kiizovych ovladacu 4096 kroki

Napajeni Li-on 3200mAh 3,6V
Doba provozu az11h
Interni pamét microSD 4GB
Telemetrie Ano
Propojeni s PC USB mini
Graficky Display 320?(,;4'1'0px
Provozni teplota -10az 60 °C
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2.2 DSs-16

Frekvence 2,4GHz

Rozméry (s displejem) 94x172x40,
vyska x Sitka x hloubka (194x233x40)
Hmotnost 1,25kg
Pocet kanala 16
Pocet ovladacii az18

Rozliseni kiizovych ovladacu 4096 krokii

Napajeni Li-on 3200mAh 3,6V
Doba provozu az11h
Interni pamét microSD 4GB
Telemetrie Ano
Propojeni s PC USB mini
Graficky Display 320?(':‘:0“
Provozni teplota -10az 60 °C
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2.3 Ds-14
Frekvence 2,4GHz
Rozméry (s displejem) 94x172x40,
vyska x Sitka x hloubka (194x233x40)
Hmotnost 1,25kg
Pocet kanali az14
Pocet ovladaci az18
Rozliseni kiizovych ovladacia 4096 krokii

Napajeni Li-on 3200mAh 3,6V
Doba provozu az11h
Interni pamét microSD 4GB
Telemetrie Ano
Propojeni s PC USB mini
Graficky Display 320?(';:0“
Provozni teplota -10 az 60 °C

Softwarové moduly

Zakladni

Rozsifujici

Pocet kanalt 8 14

Akcelerometr 0] °
Sekundarni vysilaci modul ve funkci

bezdratovy ucitel/ zak nebo ,,Double o L]

Path””’

Pocet letovych rezimu 3 6

Volné mixy 5 12

Analyza telemetrie pomoci grafii o [

Audio prehravac o] (]

Logické prepinace 0 10

Pocet Fidicich pFikazi 0 8

Sekvencer 0 3

Casovace 3 6

Pocet telemetrickych udajii na LCD 10 20

Zvuky na udalost 5 10

Alarmy 10 20

Hlasovy vystup o (]

Funkce nastaveni gyra 1 3

Servo balancer Q L

Krivky funkci o (]

Telemetrické ovladace 0 5

Omezovac motoru o )

Vario Q [ d

*) Rezim Double Path umoZriuje provoz dvou samostatné spdrovanych prijimaci v modelu. | kdyz neni
tento modul aktivovdn, komunikuji oba vysilaci moduly s prijimacem pro dosaZeni co nejlepsi kvality

spojeni a bezpe¢nosti.
Q - Modul neni soucdsti zdkladni verze
® - Funkce je dostupnd po zakoupeni modulu
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@ Popis vysilace DC-16

|
- j“-
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cuplex: 24
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prones compube- rado conkerol sysEsm
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3.1 Vnéjsi popis

Pravy kfizovy ovlada¢ 1,2 - vysila¢c DC-16 podporuje nastaveni
libovolného médu viz. kapitola Kfizové ovladace ->zménamédu.
Levy kiizovy ovlada¢ 3,4 - vysila¢ DC-16 podporuje nastaveni
libovolného médu viz. kapitola Kfizové ovladace ->zména médu.

Sada prepinacd Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh, Si, Sj s moznosti vlastni
konfigurace

DigitaInitrimy levého kiizového ovladaceT3,T4
DigitaInitrimy pravého kiizového ovladaceT1,T2
Pravy postrannioto¢ny ovladac 5

Levy postranniotocny ovladac6

Otoc¢ny ovlada¢7

Otoc¢ny ovladac¢ 8

. LCDdisplej

. Funk¢nitlacitka F1-5 - funkce tlacitek je vyznacena na displeji
. Tlacitko pro zapnuti/vypnutivysilace

. 3Dtlacitko

Tlac¢itko menu

. Tlacitkoesc

Anténa

. Nabijecikonektor

USB konektor

. Konektor pro pfipojenisluchatek

. LEDindikator

. Reproduktor

. Montéazniotvory pro uchycenidrzaki vysilace




3.2 Vnitini popis

23. Akumuldtorovy konektor
24. Akumuldtor

25. Konektor PPMvstup/vystup
26. Krizovyovladac-plynovy
27. Kfizovyovladac
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3.3 Krizové ovladace

Upozornéni: Vidy pii manipulaci s DC-16 bez zadniho krytu
vypnéte vysilac a odpojte akumuldtor (vysurite
konektor). Nep¥ipojujte sitovy adaptér nebo

USB kabel.

A

Aiad

3.3.1 Nastaveni délky pak ovladacu

Paky kiizovych ovladacti jsou vyskové nastavitelné. Velice pohodIné
si mUzete nastavit délku paky. Paka je rozdélena na dvé casti. Pro

nastavenidélky paky postupujte:

;‘#—" ey m - -
T

1. Uchopte horni ¢ast paky
(s vroubkovanim) a povolte
dotazeni (proti sméru
hodinovych rucicek).

2. Vysroubujte pdku na
pozadovanou délku.

3. Spodni ¢éast paky
otdcejte proti sméru
hodinovych rucicek, ¢imz
dotdhnete spodni cast
paky.

4. Zajistéte horni dil proti
spodnimu otocenim proti
sobé (tzv. kontra).

3.3.2 Nastaveni thlu natoceni ovladaci

Pro lepsi ergonomii ovladani je mozné nastavit Uhel natoceni

kiizovych ovladacu.

1. Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

16
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2. Uvolnéte obaupevnovacisrouby kiizového ovladace.

3. Otoctekfizovy ovladac do pozadované polohy.
Utdhnéte oba upevriovacisrouby.

5. Zapojte akumuladtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace a zaSroubujte véechny Srouby.

3.3.3 Nastaveni sily centrovaci pruziny
Nevyhovuje-li Vdm odpor pfi pohybu s kiizovymi ovladaci,
jednoduse simUzete nastavit silu centrovaci pruziny vjedné z os.

1. Vypnétevysila¢aodsroubujte sSrouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Vyznacenymisrouby ménite silu centrovaci pruziny.
Otédcenim Sroubu proti sméru hodinovych rucicek
zmensujete silu dané pruziny. Nasledkem je mensi odpor pii
pohybu kiizového ovladace v této ose.

Otacenim Sroubu ve sméru hodinovych rucicek zvétsujete
silu dané pruziny. Nasledkem je vétsi odpor pfii pohybu
kfizového ovladace v této ose.

3. Zapojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace a zaSroubujte véechny Srouby.

3.3.4 Nastaveni sily a zptisobu aretace

Preferujete hladky zpUsob aretace nebo davate prednost aretaci s
kroky? Vysila¢ DC-16 mUzete nastavit presné podle svych potieb a
zpUsobu ovladani modeld. Jak je vyznaceno na obrazku, kazdy
zpUsob aretace se nastavuje jinym Sroubem.

1. Vypnétevysila¢aodsroubujte sSrouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Chcete-li nastavit hladkou aretaci, uvoliujte postupné sroub
oznaceny jako ,, A - Nastavovaci Sroub aretace s kroky” (proti
sméru hodinovych rucicek). Uvoliujte Sroub do okamziku, kdy
na pohybu ovladace prestanou byt ,Citelné” kroky.
Nastavovacim Sroubem oznacenym jako , B - Nastavovaci
Sroub hladké aretace “ dotahujte (ve sméru hodinovych
rucicek) do pozadované tuhosti.



Chcete-li nastavit aretaci s kroky, dotahujte postupné Sroub
oznaceny jako , A - Nastavovaci Sroub aretace s kroky “ (ve
sméru hodinovych ruci¢ek). Dotahujte Sroub do okamziku, kdy
na pohybu bude nastavena pozZadovand odezva jednotlivych
kroki ovladace. Nastavovacim Sroubem oznacenym jako , B -
Nastavovaci Sroub hladké aretace “ uvolnéte (ve sméru
hodinovych rucicek).

3. Zapojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace DC-16 azasroubujte vsechny Srouby.

3.3.5 Nastaveni drahy ovladace plynu

Dréha ovladace plynu je nastavitelna tak, aby vyhovovala vasemu

stylu létani.

1. Vypnéte vysila¢ a odSroubujte 3rouby zadniho krytu
vysilace.Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Pouzijte Srouby vyznacené na obrazku k vymezeni rozsahu
drahy plynové pdky. Dotahovdnim Sroubu ve sméru
hodinovych ruci¢ek zkracujete drédhu plynu.

18

3. Pripojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilae a zasroubujte viechny Srouby.

Po provedeni zmén v nastaveni drahy ovladace je nutné znovu
provést kalibraci ve vysilaci, viz sekce 9.6.3 Kalibrace
proporciondlnich ovladadii.




3.3.6 Zména modu vysilace

P¥i zméné z médu 1 na 2 nebo z médu 3 na 4 je zapotiebi zménit
aretovany kandl zprava doleva nebo naopak. Zménu Ize provést
prohozenim kfizovych ovladac¢ mezi sebou. Postup:

1. Vypnétevysilacaodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Odpojte konektory kabell vedoucich zkfizovych ovladact.
(3 konektory zjednoho kiizového ovladace X, Y, S).

3. Vyjméte kabelykfizovych ovladac¢lizupeviovacich drzaka.

4. Uvolnéte oba upevnovaci Srouby z kazdého kfizového
ovladace.

5. Vytdhnéte oba kiizové ovladace smérem k sobé (pres zadni ¢ast
vysilace).

6. Prohodtekiizové ovladace mezisebou a zasunte je zpét.

® N

Utdhnéte oba upeviiovacisrouby kazdého kfizového ovladace.

Zapojte konektory kabelll vedouci z kiizovych ovladaca.
Orientujte se podle délky kabell. Nejdelsi kabel zapojte tak, aby
byl zapojeny prvni z vnéjsi strany vysilace. (3 konektory z
jednohokiizového ovladace-X, Y, S)

Kabely kiizovych ovladacl opét zajistéte v drzacich.

. Pfipojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt

vysilace azaSroubujte viechny Srouby.




3.3.7 Montazpaky s prepinacem/tla¢itkem do kfizového 5. Vytahnéte kfizovy ovlada¢ smérem k sobé (pfes zadni ¢ast
ovladace vysila¢e). Nasledujici montaz bude provadéna mimo vysilac.
Chcete-li provozovat vysila¢c DC-16 s prepinacem/tlacitkem v pace
kfizového ovladace mizete vyuzit nabizeného volitelného
prislusenstvi:

e Pdkas2polohovym pfepinacem ¥ w —\

e Pdkas3polohovym prepinacem
o Pakastlacitkem
e Pakaspotenciometrem

Rada: Pro montdz prepinace/tlaéitka do k¥izovych ovladacii 6. Odsroubujte horni ¢ast (s vroubkovanim) paky (proti sméru
doporucujemevyuzitodbornych servisnich stredisek. hodinovych rucicek).
7. Vodice pdky s prepinacem/tlacitkem postupné prostréte
1. Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace. otvorem paky kfizového ovladace.

Rozpojte akumulatorovy konektor.

8. Vyskové nastavte paku kiizového ovladace.

konektory X, Y, S).
3. Vyjméte kabelykfizovych ovladac¢(izupeviovacich drzaku.

4. Uvolnéte oba upeviiovacisrouby kfizového ovladace.

20



10.

11.

12.
13.
14.

15.
16.

Vodice déle prostréte stejnym otvorem jako kabel snimace
kiizového ovladace (stfedem uchyceniovladace).

Vodice provlecte otvorem desky plosného spoje a zapdjejte je
na vyznacené pajeci plosky podle barevného znaceni tak, aby
byly stejné barvy vodic¢t pod sebou.

Nastavte kfizovy ovlada¢ do viech krajnich poloh, aby se
vymezila délka vodicd v pohyblivé ¢asti ovladace a mirné jesté
kabel potdhnéte smérem od ovladace. Vodice by mély v
pohyblivé ¢&asti ovladace mit dostatecnou rezervu, aby se
nedotykaly pohyblivych ¢astia nebyly namahané ohybem.

(BL:

Zastrcte kfizovy ovladac zpét do vysilace.
Utdhnéte oba upeviovacisrouby kfizového ovladace.

Zapojte konektory kabelli vedouci z kfizového ovladace.
Orientujte se podle délky kabeld. Nejdelsi kabel zapojte tak, aby
byl zapojen nejdale od stfedu vysilace. (3 konektory z jednoho
kfizového ovladaceX, Y, S).

Kabely kiizovych ovladacl opét zajistéte vdrzacich.
Zapojte akumuladtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace azaSroubujte véechny Srouby.
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Konfigurace pirepinace v pace kiizového ovladace

Po instalaci prepinace do paky kfizového ovladace je nutné pro
spravnou funkci nakonfigurovat typ prepinace. To mizete ucinit v
menu vysilace ,Hlavni menu -> Pokrocild nastaveni -> Nastaveni
kniplii/spinaéi"vizkaptola9.3.2.

3.4 Vyménné prepinace

Veskeré prepinace na vysilaci je mozné snadno demontovat a
vyménit za jiny typ. Vysila¢c DC-16 automaticky detekuje typ
pfepinace.Kdispozicijsou tyto varianty:

» 2polohovy prepinackratky adlouhy

» 2polohovy prepinac¢ bezaretace, dlouhy

» 3 polohovy prepinackratkya dlouhy

Jednak muzete prepinace rlizné prohazovat mezi sebou, nebo

chcete-lijinou konfiguraci, mlzete vyuzit volitelného pfislusenstvia
vymeénitsijej.

Konfigurace prepinaciizvyrobyvysilace DC-16:
Sa -2 polohovy prepinac bez aretace dlouhy
Sb -3 polohovy prepinac¢ kratky

Sc -2polohovy prepinac kratky

Sd -2 polohovy prepinac dlouhy

Se -3polohovy prepinac kratky
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Sf -3 polohovy prepinac kratky
Sg -3 polohovy prfepina¢ dlouhy
Sh -2 polohovy prepinac kratky
Si -2polohovy prepinac kratky
Sj -3polohovy prfepina¢ dlouhy

Postup demontdze:

1. Vypnétevysilacaodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Klicem pro matice prepinacl (neni soucasti baleni vysilace)
uvolnéte matici prepinace z ¢elni strany vysilace a vysroubujte
ji.

3. Ze zadni strany vysilace uchopte prepinac za desku plosného
spoje a potahnéte k sobé.Tim pfepina¢ demontujete.
Opacnym postupem prepina¢ namontujete. Pfi prvnim zapnuti
vysilace DC-16 po zméné konfigurace prepinacl budete na
tuto skutec¢nost upozornéni. Pfekontrolujte veskeré funkce
nastavené prepinacim.

CZ

3.5 Trimy

Krizovymi ovladaci ovladate zakladni letové funkce jako napt. plyn,
klonéni, klopeni, boceni. Pod kiizovymi ovladaci se nachazi ¢tvefice
tlacitek plnicich funkcidigitalnich trim.

Trimy se pouzivajikjemnému vystredénimodelu, vétsinou za letu.
Nastaveni trimd se automaticky uklada tak, Zze po vypnuti a zapnuti
jsou trimy nastavené jako pred vypnutim.

Kazdy model ma vlastni nastaveni trimG. TaktéZz vSechny letové
rezimy modeld mohou mit rizné konfigurace trima.

Stisknutim jednoho z tlacitek trimd se zméni hodnota dané letové
funkce o jeden krok trimu a zéroven se zobrazi menu s nastavenim
trimu zakladnich letovych funkci. Pfi dlouhém stisknuti tlacitka
trimu se automaticky pficitaji/odecitaji kroky trimu, které jsou
doprovazeny zvukovou signalizaci.

V menu ,trim” je mozné zapnout funkci automatického
trimovani. Nastaveni kroku a rozsahu trimu se provadi v ,Hlavni
menu->Jemnéladéni/let.rezimy-> Digitdlnitrim”




3.6 Akumulator

Vysila¢ DC-16 je napdjen akumuldtorem typu Li-on a obsahuje
elektronické obvody pro spravu a nabijeniakumuldtoru.Vzapnutém
stavu vysilace je na displeji v horni stavové listé zobrazen aktualni
stavakumulatoru. Z vyroby je akumulator pfipojen.

3.6.1 Nabijeni

Vysila¢ DC-16 Ize nabijet dodavanym sitovym adaptérem nebo pres

USB.

Pro rychlé nabijeni pouzijte sitovy adaptér, pii kterém je doba

nabijeni cca 3h. Vysila¢ pfi nabijeni mize byt zapnuty nebo vypnuty.

Stav nabijeni je signalizovan LED nebo v zapnutém stavu vysilace na

displeji.

Postup nabijeni:

1.  Zapojtesitovyadapterdorozvodnésité.

2.  Kabel s konektorem vedouci ze sitového adaptéru zapojte do
vysilace. Zhasne-li zelend LED, akumuldtor neni pIné nabit.
CervenaLED bude indikovat stav nabiti akumulatoru.

» Akumulator je vybity - pomalé blikani ¢ervené LED, zelena
LED nesviti.

» Akumulator je témér nabity - trvaly svit cervené LED, zelend
LED nesviti.

» Akumulator je pIné nabity - trvaly svit¢ervenéazelené LED.

3.6.2 Vyména
Rozhodnete-li se akumulator vyménit popf. odpojit, postupujte
podle nasledujicich pokynu:

1.  Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
2.  Rozpojte akumulatorovy konektor.
3. Uvolnéte stahovacipdasek akumulatoru.

Rada:

Po odpojeni akumuldtoru na dobu delsi nez
1minuta sevymaze nastavenicasuadata.
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3.7 Konektor PPM vstup vystup

Vysila¢ méa dostupny vystup PPM pfes konektor oznaceny jako B. Na
konektoru je k dispozici nestabilizované napéti akumuldtoru
vysilace v rozsahu 3,2-4,2V (max. 1A), vyuzitelné jako napéjeni pro
pfipojeny VF modul a vystup PPM signalu. Vystupni funkce vysilace
jsou vyjadieny ve formé standardniho unifikovaného elektrického
signalu-PPM.

.J[‘I!Ln'? _d‘ e'l..

;. ELEGTAISTATE SERTNE SEME
IR HURELIT FPECHSTON

PPMvstup (3Vlogika)
Kladny pél napajeni
Zéaporny pdl napajeni

HwbN =

PPM vystup (3V logika, konfigurovatelné v menu Systém-
>Konfigurace)
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3.8 Manipulace

S vysilatem DC-16 se pohodiné manipuluje, pokud jej drzite za
konzolu antény tak, jak je zobrazeno na obrazku.
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@ Popis vysilace DS 4.1 Vnéjsi popis - DS-16

i" N 1. Pravy kfizovy ovlada¢ 1,2 - vysila¢ DS-16 podporuje nastaveni

libovolného médu viz. kapitola KFizové ovladace ->zména médu.

2. Levy kfizovy ovlada¢ 3,4 - vysila¢ DS-16 podporuje nastaveni
libovolného médu viz. kapitola Kfizové ovladace ->zména médu.

3. Sada prepinact Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh s moznosti vlastni
konfigurace

Digitalnitrimy levého kiizového ovladaceT3,T4
Digitalnitrimy pravého kiizového ovladaceT1,T2

4
5
6. Pravypostrannioto¢nyovladac¢5
7. Levypostranniotoc¢nyovladac6
8. Otocnyovladac7

9. Otoc¢nyovladac8

10. LCDdisplej

11. Funkénitlacitka F1-5-funkce tlacitekje vyznacena na displeji
@ 12. Tlacitko prozapnuti/vypnutivysilace

13. 3Dtlacitko

14. Tlacitkomenu

15. Tlacitkoesc

16. Anténa

17. Nabijecikonektor

18. USBkonektor

19. Konektor pro pfipojenisluchatek

20. LEDindikator

21. Reproduktor

22. Montazniotvory pro uchycenidrzakd vysilace

duplexx 2HEX

compubsr Fado conbrol suskem | ==E

23. Ocko propopruh
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duplex: 2-HEx

canpuoer redo ool ziysten
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4.2 Vnéjsi popis - DS-14

1.

Pravy kfizovy ovlada¢ 1,2 - vysila¢ DS-14 podporuje

CZ

nastaveni

libovolného médu viz. kapitola KFizové ovladace ->zména médu.

Levy kiizovy ovlada¢ 3,4 - vysila¢c DS-14 podporuje nastaveni
libovolného médu viz. kapitola Kfizové ovladace ->zména médu.

Sada prepinac¢d Sa, Sb, Sc, Sf, Sg, Sh s moznosti vlastni

konfigurace

DigitaInitrimy levého kfizového ovladaceT3,T4
DigitaInitrimy pravého kiizového ovladaceT1,T2
Pravy postrannioto¢ny ovlada¢ 5

Levy postrannioto¢ny ovlada¢ 6

Otocny ovladac7

Otoc¢ny ovladac¢8

. LCDdisplej

. Funkénitlacitka F1-5 - funkce tlacitek je vyznacena na displeji
. Tlacitko pro zapnuti/vypnutivysilace

. 3Dtlacitko

. Tla¢itkomenu

. Tlacitkoesc

. Anténa

. Nabijecikonektor

. USBkonektor

. Konektor pro pfipojenisluchatek

. LEDindikator

. Reproduktor

. Montézniotvory pro uchycenidrzaku vysilace
. Ockopropopruh
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4.3 Vnitini popis

23,
24,
25.
26.
27.

DS-16

Akumulatorovy konektor
Akumulator

Konektor PPM vstup/vystup
K¥izovy ovladac-plynovy

Krizovy ovladac

|
1 CEE

DS-14

CZ




vrv

4.4 Krizové ovladace

4.4.2 Nastaveni uhlu natoéeni ovladacu

A

oy Pro lepsi ergonomii ovladani je mozné nastavit uhel natoceni
kiizovych ovladacu.

I ) . 1. Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
4.4.1 Nastaveni délky pak ovladaci

Paky kiizovych ovladacti jsou vyskové nastavitelné. Velice pohodIné
si mUzete nastavit délku paky. Paka je rozdélena na dvé casti. Pro
nastavenidélky paky postupujte: 1. Uchopte horni ¢ast
paky (s vroubkovanim)
a povolte dotazeni
(proti sméru
hodinovych rucicek).

Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Vysroubujte pdku na
pozadovanou délku.

3. Spodni ¢ast paky
otacejte proti sméru
hodinovych rucicek,
¢imz dotdhnete spodni
cast paky.

4. Zajistéte horni dil proti
spodnimu otocenim
protisobé (tzv. kontra). 28




I:|IJ|:I|EX(( compuEer radio conkErol syskEem CZ

2. Uvolnéte obaupevnovacisrouby kiizového ovladace.

3. Otoctekfizovy ovladac do pozadované polohy.

Utdhnéte oba upevriovacisrouby.

5. Zapojte akumuladtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace a zaSroubujte véechny Srouby.

4.4.3 Nastaveni sily centrovaci pruziny
Nevyhovuje-li Vdm odpor pfi pohybu s kiizovymi ovladaci,

jednoduse simUzete nastavit silu centrovaci pruziny vjedné z os. 3. Zapojte akumulatorovy konektor. Namontuijte zpét zadni kryt
1. Vypnétevysila¢aodsroubujte srouby zadniho krytu vysilace. vysilace azasroubujte viechny Srouby.
Rozpojte akumulatorovy konektor.
2. Vyznacenymisrouby ménite silu centrovaci pruziny. 4.4.4 Nastaveni sily a zpisobu aretace
Otacenim sroubu proti sméru hodinovych rucicek Preferujete hladky zplsob aretace nebo davate piednost aretaci s
zmensujete silu dané pruziny. Nasledkem je mensi odpor pii kroky? Vysila¢ mlzZete nastavit presné podle svych potieb a
pohybukfizového ovladace vtéto ose. zpUsobu ovlddani modeld. Jak je vyznaceno na obrazku, kazdy
Otacenim Sroubu ve sméru hodinovych rucicek zvétsujete zpiisob aretace se nastavuje jinym éroubem.
silu dané pruziny. Nasledkem je vétsi odpor pfi pohybu
kfizového ovladace v této ose. 1. Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.

Rozpojte akumulatorovy konektor.
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2. Chcete-li nastavit hladkou aretaci, uvoliujte postupné sroub
oznaceny jako ,, A - Nastavovaci Sroub aretace s kroky “ (proti
sméru hodinovych rucicek). Uvolnujte sroub do okamziku, kdy na
pohybu ovladace prestanou byt, citelné”kroky. Nastavovacim
Sroubem oznacenym jako ,B - Nastavovaci Sroub hladké aretace”
dotahujte (ve sméru hodinovych rucicek) do pozadované tuhosti.

Chcete-li nastavit aretaci s kroky, dotahujte postupné sroub
oznaceny jako , A - Nastavovaci Sroub aretace s kroky “ (ve
sméru hodinovych rucic¢ek). Dotahujte Sroub do okamziku, kdy
na pohybu bude nastavena pozadovand odezva jednotlivych
krokd ovladace. Nastavovacim Sroubem oznacenym jako , B -
Nastavovaci Sroub hladké aretace “ uvolnéte (ve sméru
hodinovychrucicek).

3. Zapojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace a zaSroubujte véechny Srouby.
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4.4.5 Nastaveni drahy ovladace plynu

Dréha ovladace plynu je nastavitelnd tak, aby vyhovovala vasemu

stylulétani.

1. Vypnéte vysila¢ a odSroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

2. Poutzijte Srouby vyznacené na obrazku k vymezenirozsahu drahy

plynové paky. Dotahovédnim Sroubu ve sméru hodinovych
rucic¢ek zkracujete drahu plynu.

3. Pripojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilac¢e a zasroubujte viechny Srouby.




Po provedeni zmén v nastaveni drahy ovladace je nutné znovu
provést kalibraci ve vysilaci, viz sekce 9.6.3 Kalibrace
proporciondlnich ovladacii.

31




4.4.6 Zména modu vysilace

Pfi zméné zmdédu 1 na 2 nebo z mddu 3 na 4 je zapotiebi zménit
aretovany kandl zprava doleva nebo naopak. Zménu Ize provést
prohozenim kiizovych ovlada¢l mezisebou. Postup:

1.

Vypnéte vysila¢ a odsroubujte sSrouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

Uvolnéte a vytahnéte srouby vrchni desky plosného spoje -
deska plosného spoje ve tvaru pismene ,T"

Demontujte ,T* desku plosného spoje tak, ze uchopite desku
#T" v oblasti spodniho vyfezu a tlacte ji opatrné smérem od
vysilace, az ji odpojite z konektord. Po odpojeni desky ,T* z
konektor( zakladni desky ji povytahnéte smérem k baterii a
vyklopte ji smérem k displeji.

Odpojte konektory kabell vedoucich z kfizovych ovladac¢i na
zakladni desku vysilace (3 konektory z jednoho kfizového
ovladaceX,Y,S).

Vyjméte kabely kfizovych ovladac¢li z upevnovacich drzékl na
zakladnidesce vysilace.

Uvolnéte oba upevnovaci Srouby z kazdého kfizového
ovladace.

Vytdhnéte oba kiizové ovladace smérem k sobé (pres zadni ¢ast
vysilace).

Prohodte kiizové ovladate mezisebou a zasunte je zpét.




9. Utdhnéte oba upeviovacisrouby kazdého kiizového ovladace. 4.4.7 Montaz paky s prepinacem/tlac¢itkem do kfizového

10. Zapojte konektory kabeld vedouci z kfizovych ovlada¢t na ovladace
zakladnidesku vysilace. Orientujte se podle popiskid na kabelua Chcete-li provozovat vysila¢ s prepinacem/tlacitkem v pace
desce plosnéhospoje. kiizového ovladace, mulzete vyuzit nabizeného voliteIného

11. Kabely kfizovych ovladacli naformujte a opét je zajistéte v pfislusenstvi:
drzacich. e Pakas2polohovym pfepinacem —— —

12. Namontujte zpét ,T desku ploiného spoje. Nejprve zasuite  Pékas3polohovym pfepinacem ‘\ _\
konektory z ,,T* desky plosného spoje do ramu vysilace a pak e Péakastlacitkem 3
opatrné zasurite ,T* desku do konektord zakladni desky  Péakaspotenciometrem
vysilace. Dbejte zvysené opatrnosti na vodice pod deskou ,T*,
aby nekladly odpor pfi zasouvani. Pokud vodice kladou odpor Rada: Pro montdz prepinace/tlacitka do krizovych ovladacii
nebo jsou v nékterych mistech mechanicky namahany, vodice doporucujemevyuzitodbornych servisnich stredisek.

pfizplsobte amontaz provedte opakované.

13. Utdhnéte upeviiovaciérouby ,T* desky plosného spoje. 1. Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.

Rozpojte akumulatorovy konektor.

14. Pfipojte akumuldtorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace a zaSroubujte vsechny Srouby.

2. Uvolnéte a vytdhnéte Srouby vrchni desky plosného spoje -
deska plosného spoje ve tvaru pismene ,, T*

3. Demontujte ,T* desku plosného spoje tak, ze uchopite desku
#T" v oblasti spodniho vyfezu a tlatte ji opatrné smérem od
vysilace, az ji odpojite z konektor(. Po odpojeni desky ,T* z
konektorl zakladni desky ji povytdhnéte smérem k baterii a
vyklopte ji smérem k displeji.

4. Odpojte konektory kabeld vedoucich z kiizovych ovladacd na
zdkladni desku vysilace (3 konektory z jednoho kfizového
ovladaceX, Y, S).

5. Vyjméte kabely kiizovych ovladacl z upeviovacich drzakd na
zdkladnidesce vysilace.

6. Uvolnéte oba upevnovaci $rouby kfiZzového
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7.
Vytdhnéte
kfizovy

ovladac

smérem k
sobé (pres
zadni ¢ast

vysilace).

8. Odsroubujte horni &st (s vroubkovanim) paky (proti sméru
hodinovychrucicek).

9. Vodi¢e paky s prepinacem/tlatitkem postupné prostréte
otvorem paky kfizového ovladace.

Nasledujici

montdaz bude

provadéna

mimo O—
O—

vysilac.

®

10. Vyskové nastavte paku kiizového ovladace.



11.

12.

13.

14.
15.
16.

17.
18.

Vodice déle prostréte stejnym otvorem jako kabel snimace
kiizového ovladace (stfedem uchyceniovladace).

Vodice provlecte otvorem desky plosného spoje a zapdjejte je
na vyznacené péjeci plosky podle barevného znaceni tak, aby
byly stejné barvy vodic¢t pod sebou.

Nastavte kfizovy ovlada¢ do viech krajnich poloh, aby se
vymezila délka vodicl v pohyblivé ¢asti ovladace a mirné jesté
kabel potdhnéte smérem od ovladace. Vodice by mély v
pohyblivé ¢asti ovladate mit dostatecnou rezervu, aby se
nedotykaly pohyblivych ¢astia nebyly namahané ohybem.

Zastrcte kiizovy ovladac zpét do vysilace.
Utdhnéte oba upeviiovaci Srouby kfizového ovladace.

Zapojte konektory kabell vedouci z kfizového ovladace. (3
konektory zjednoho kiizového ovladace X, Y, S).

Kabely kiizovych ovladacli opét zajistéte v drzacich.
Namontujte zpét ,,T desku plosného spoje. Nejprve zasurite
konektory z ,T* desky plosného spoje do ramu vysilace a pak
zasunte ,,T” desku do konektord zékladni desky vysilace. Dbejte
zvysené opatrnosti na vodi¢e pod deskou ,T* aby nekladly

odpor pfi zasouvani. Pokud vodice kladou odpor nebo jsou v
nékterych mistech mechanicky namahany, vodice pfizplsobte
amontaz provedte opakované.

19. Utdhnéte upevnovacisrouby ,T” desky plosného spoje.

20. Zapojte akumuldtorovy konektor.Namontujte zpét zadnikryt
vysilace a zasroubujte vsechny Srouby.

Konfigurace pfepinacev pace kiizového ovladace

Po instalaci prepinac¢e do pdky kfizového ovladace je nutné pro
spravnou funkci nakonfigurovat typ prepinace. To mdzete ucinit v
menu vysilace ,,Hlavni menu -> Pokrocild nastaveni -> Nastaveni
kniplii/spinacii"viz kapitola 9.3.2.
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4.5 Vyménné prepinace

Veskeré prepinace na vysilaci je mozné snadno demontovat a
vymeénit za jiny typ. Vysila¢ automaticky detekuje typ prepinace. K
dispozicijsou tyto varianty:

» 2polohovy prepinac¢kratky a dlouhy

» 2polohovy prepinacbezaretace, dlouhy
* 3polohovy prepinackratkya dlouhy

e tlacitko, potenciometr

Jednak miZete prepinace rGizné prohazovat mezi sebou, nebo
chcete-lijinou konfiguraci, mGzete vyuzit volitelného pfislusenstvia
vymeénitsijej.

Konfigurace prepinaciizvyrobyvysilace DS-16:
Sa - 3 polohovy prepinac krdtky

Sb - 2 polohovy prepinac dlouhy

Sc - 2 polohovy prepinac krdtky

Sd - 2 polohovy prepinac dlouhy

Se - 3 polohovy prepina¢ dlouhy

Sf - 2 polohovy prepinac krdtky

Sg - 2 polohovy prepinac bez aretace dlouhy

Sh - 2 polohovy prepinac krdtky

Konfigurace pfepinaéiizvyrobyvysilacée DS-14:
Sa - 3 polohovy prepinac krdtky

Sb - 3 polohovy prepinac dlouhy

Sc - 2 polohovy prepinac krdtky

Sf - 3 polohovy prepinac krdtky

Sg - 2 polohovy prepinac bez aretace dlouhy

Sh - 2 polohovy prepinac krdtky



4.5.1 Postup demontaze:

1.

Bt

Vypnéte vysila¢a odsroubujte sSrouby zadniho krytu vysilace.
Rozpojte akumulatorovy konektor.

Klicem pro matice prepinacd (neni soucdsti baleni vysilace)
uvolnéte matici prepinace z celni strany vysilace a vysroubujte

Ze zadni strany vysilace. Uchopte prepinac a potahnéte k sobé,
aby se prepinac¢ uvolnilzdrazky v rdmuvysilace.
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4. Nyniodpojte plochy flexibilni vodic z konektoru zakladni desky

plosného spoje vysilace.

Ploché flexibilni vodice spojujici zakladni desku plosného spoje
vysilate s prepinaci a) maji orientaci vyzna¢enou na konci
vodi¢e. Na obou koncich vodice je jedna ze stran barevné
oznacenab).Tato oznaceni musi byt orientovana podle obrazku
nize.

4.5.2 Postup montaze:

1.

Zasunte plochy flexibilni vodi¢ do konektoru prepinace podle
orientace vyznacené vyse.

Zastrcte prepinac do drazky rdmu vysilace.

Zasroubujte matici pfepinace z Celni strany vysilace klicem pro
matice prepinacd (nenisoucastibalenivysilace).

Zapojte plochy flexibilni vodi¢ do zakladni desky plosného
spoje vysilace podle orientace vyznacené vyse.

Plochy flexibilni vodi¢ by mél byt zapojeny do konektoru na
zakladni desce s oznacenim, které se shoduje s oznacenim
prepinace nacelnim paneluvysilace.

Zapojte akumulatorovy konektor. Namontujte zpét zadni kryt
vysilace azasroubujte véechny Srouby.



I:|I_I|:I|EX(( computer rado conkrol syskEem

Pfi prvnim zapnutivysilace po zméné konfigurace prepinaclibudete
na tuto skutecnost upozornéni. Piekontrolujte veskeré funkce
nastavené prepinacim.

Upozornéni: PFi vyméné prepinace oznaceného Sa je nutné
demontovatzrdmuvysilace prepinaceSbaSc.
PFi vyméné prepinace oznaceného Sc je nutné
demontovatzrdmuvysilace prepinac Sb.
P¥i vyméné prepinace oznaceného Sh je nutné
demontovatzrdmuvysilace prepinace Sg a Sf.
Pri vyméné prepinace oznaceného Sf je nutné
demontovatzramuvysilace prepinac Sg.
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4.6 Trimy

K¥izovymi ovladadi ovladate zékladni letové funkce jako napft. plyn,
klonéni, klopeni, boceni. Pod kiizovymi ovladaci se nachazi ¢tvefice
tlacitek plnicich funkci digitalnich trima.

® ~ ©
Pa

—pe
e
e

L

power

Trimy se pouzivajikjemnému vystredéni modelu, vétsinou za letu.
Nastaveni trimd se automaticky uklada tak, ze po vypnuti a zapnuti
jsou trimy nastavené jako pfed vypnutim.

Kazdy model ma vlastni nastaveni trimd. TaktéZz vSechny letové
rezimy model( mohou mit rlizné konfigurace trim0.

Stisknutim jednoho z tlacitek trimd se zméni hodnota dané letové
funkce o jeden krok trimu a zéroven se zobrazi menu s nastavenim
trimu zakladnich letovych funkci. Pfi dlouhém stisknuti tlacitka
trimu se automaticky pficitaji/odecitaji kroky trimu, které jsou
doprovazeny zvukovou signalizaci.

V menu ,trim” je mozné zapnout funkci automatického
trimovani. Nastaveni kroku a rozsahu trimu se provadi v ,Hlavni
menu->Jemnéladéni/let.rezimy-> Digitdlnitrim”




4.7 Akumulator

Vysila¢ je napdjen akumuldtorem typu Li-on a obsahuje
elektronické obvody pro spravu a nabijeniakumulatoru.V zapnutém
stavu vysilace je na displeji v horni stavové listé zobrazen aktudlni
stavakumulatoru. Z vyroby jeakumulator pfipojen.

4.7.1 Nabijeni

Vysilac Ize nabijet dodavanym sitovym adaptérem, nebo pres USB.
Pro rychlé nabijeni pouZzijte sitovy adaptér, pfi kterém je doba
nabijeni cca 3h. Vysilac pfi nabijeni mdze byt zapnuty nebo vypnuty.
Stav nabijeni je signalizovan LED nebo v zapnutém stavu vysilace na
displeji.

Postup nabijeni:

1.  Zapojtesitovy adapterdo rozvodné sité.

2. Kabel s konektorem vedouci ze sitového adaptéru zapojte do
vysilace. Zhasne-li zelena LED, akumuldtor neni pIné nabit.
Cervend LED bude indikovat stav nabiti akumulatoru.

» Akumulator je vybity - pomalé blikani ¢ervené LED, zelend
LED nesviti.

» Akumulator je témér nabity - trvaly svit cervené LED, zelena
LED nesviti.

» Akumulator je plné nabity - trvaly svit cervenéazelené LED.

4.7.2 Vyména

Rozhodnete-li se akumulator vyménit popf. odpojit, postupujte
podle nasledujicich pokyn:

1.  Vypnétevysila¢aodsroubujte Srouby zadniho krytu vysilace.
2.  Rozpojte akumulatorovy konektor.

3.  Uvolnéte stahovacipasek akumulatoru.

Rada:

Po odpojeni akumuldtoru na dobu delsi nez
Tminutasevymaze nastavenicasu adata.
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4.8 Konektor PPM vstup/vystup

Vysila¢ mé& dostupny vystup PPM pies konektor oznaceny jako B. Na
konektoru je k dispozici nestabilizované napéti akumuldtoru
vysilace v rozsahu 3,2-4,2V (max. 1A), vyuzitelné jako napajeni pro
pfipojeny VF modul a vystup PPM signdlu. Vystupni funkce vysilace
jsou vyjadieny ve formé standardniho unifikovaného elektrického
signalu-PPM.

PPMvstup (3Vlogika)
Kladny p6l napajeni
Zaporny pol napajeni

P wbN =

PPMvystup (3V logika, konfigurovatelné v menu Systém
->Konfigurace)

4.9. Manipulace

Vysila¢ je vybaven ichytem pro pohodlnou manipulaci, vizobrazek.

Antény vysilace jsou umistény na vyznacenych mistech na obrazku
nize.
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@ Bezdratové rezimy

Vysila¢ z ddivodt maximalni spolehlivosti obsahuje dva nezévislé
vysilaci moduly DUPLEX 2,4 GHz. Vysilaci moduly maji oddélené
antény, tzn. jsou na sobé z pohledu vysilani nezavislé. Podle
soucinnosti obou modult je vysilac v rezimu:

. Rezim ,,Vychozi” - primarni modul se sekundarnim jsou oba
aktivni a stfidaji se v komunikaci s pfijimacem. Toto chovani
pomaha zlepsit bezpecnost provozu a rovnéz zlepsuje pokryti
vsech vyzarovacich uhld.

. Rezim ,Double “ (*dle vybavy) - vysilaci moduly komunikuji
nezdvisle na sobé se dvéma rGznymi prijimaci. Pfijimace
mohou byt spojené pres inteligentni slucova¢, napt. JETI
Enlink, nebo zékladni funkce fizeni jsou rozdéleny mezi oba
pfijimace. Jedna ¢ast modelu je ovladana pfes jeden pfijimac z
jednoho vysilacového modulu a druhd ¢ast modelu z druhého
pfijimace. Zalohovan je pfipadny vypadek jednoho z pfijimact
nebo vysilaciho modulu.

«  Rezim ,Ucitel/Zdk” (*dle vybavy) — dedikovany vysilacovy
modul je vyhrazen pro komunikaci s Zakovsky/ucitelskym
vysilacem.S modelem se komunikuje vzdy pouze pres
ucitelsky vysilac. Je-livysilac v rezimu,Ucitel, primérni modul
komunikujes modelem a sekundarni modul komunikuje s
z3kovskym vysilacem pres bezdratovy modul JETI ucitel-zak. Vv
rezimu ,Zak” vysila¢ komunikuje sekundarnim modulem s
ucitelskym vysilacem pres bezdratovy modul JETI ucitel-zak.
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Provozujete-li vysilace jeden v rezimu,ucitel” a druhy v rezimu
,2ak’", vysila¢e mezi sebou komunikuji pfes dedikované vysilaci
moduly a nepotfebujete navic zddné dalsi vybaveni.
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@ Zapnuti a vypnuti DC/DS

6.1 Zapnuti vysilace

Vysila¢ se zapina dlouhym stiskem tlacitka ,Power” (1). Rozsviti se
zelend LED a na displeji se zobrazi Uvodni obrazovka. V tomto
okamziku vysila¢ ¢ekd na potvrzeni zapnuti - stisknuti tlacitka
F5(Ano) (2). Po potvrzeni se zobrazi hlavni obrazovka a vysilac je
pfipraven k provozu. Zapnuty stav vysilace DC/DS se indikuje
zelenou LED.

* Nepotvrdite-li zapnuti a uplyne-li casovy limit, vysila¢ se
automaticky vypne. V nastaveni vysilate DC/DS lze deaktivovat
potvrzenizapnuti, Hlavnimenu-> Systém -> Konfigurace-> Rychlé
zapindni”.

Rada: Doporucujeme provozovat vysila¢ s aktivovanou funkci
potvrzenipFizapnuti, protoZe tato funkce zabrariuje ndhodnému
zapnutiavybitiakumuldtoru, napf. pri transportu.
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6.2 Vypnutivysilace

Vysilac se vypina stiskem tlacitka ,,Power”. Pfed vypnutim jste vzdy
dotézani na potvrzeni. Vysila¢ je mozno vypnout v nouzovych
situacich bez potvrzeni dlouhym stiskem kombinace klaves
~Power” a,esc”. Takto vysila¢ nevypinejte v normalnich provoznich
situacich.

Rada: chcete-li zjistit, v jakém stavu je akumuldtor, jestlize je vysilac
pri nabijeni vypnuty, stisknéte tlacitko ,,Power” a na displeji se
zobrazi uvitaci obrazovka se stavem akumuldtoru a
potvrzenim zapnuti. Nepotvrdite-li zapnuti, vysila¢ se
automaticky po vyprseni casového limitu vypne. Tato funkce je
aktivni pri nabijeni vzdy, i kdyz neni povoleno potvrzeni pri
zapnuti.

6.3 Restart vysilace

V pfipadé, Ze vysilac¢ vykazuje nekorektni chovéni, existuje nékolik

zplsobd, jakvysilac restartovat.

1. Standardné vypnout a zapnout vysila¢ s potvrzenim tlacitkem
~Power”.

2. Vypnuti vysilate bez potvrzeni dlouhym stiskem kombinace
klaves ,Power” a,esc”.

3. Odpojeni konektoru akumulatoru, stisk tlacitka ,Power” pro
potvrzeni restartu a opétovné pripojeni konektoru
akumulatoru.

[ a) odsroubujte zadni kryt vysilace a odejméte jej; b) Odpojte konektor

baterie; c) Stisknéte kldvesu "Power', dojde k vybiti vnitrnich

kondenzdtord; d) Pripojte vysilacovou baterii; e) PriSroubujte zadni kryt
vysilace; f) Znovu zapnéte systém]
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@ Prvni zapnuti

Vysila¢ zapnete, stisknete-li dlouze tlac¢itko ,Power” a potom
potvrdite tlacitkem ,,F5(Ano)”, viz. kapitola Zapnutia vypnuti DC/DS.
Na displeji se zobrazi hlavni obrazovka a nacte se vychozi model

letadla.
.|12:22:31 Eﬁ
JETI fcdel) OS-15

Aero

T:Dﬂ["] |[lef|u||t

Zapnout vysilac?

Ne | OO [T Ano

Po zapnuti vysilace se béhem nacitani zavadéci obrazovky zobrazi
tlacitko ,F3" pro pfimy vybér modelu. Po stisku tlacitka "F2" Ize
zablokovat ukladani telemetrie pro aktudlni manipulaci s vysilacem.
Jestlize provadite pouze zmény v konfiguraci modelu a nechcete,
aby se telemetrie ukladala na SD kartu, stisknéte tlacitko "F2" a
potvrdte volbu. Ukladani telemetrie bude zakézané az do pfistiho
zapnuti vysilace.Pro zobrazeni této nabidky musite mit vypnutou
volbu Rychlé zapinaniv nabidce Systém-> Konfigurace.

7.1 Hlavni obrazovka

Hlavni obrazovka je zakladnim zobrazenim vysilace. V této
obrazovce se zobrazuji zakladni provozni informace, jako napf. stav
akumulatoru, cas, letovy rezim atd., a zarover si zde m{izete sami
uzivatelsky nastavit informace, které jsou pro Vas dulezité, napf.
casovace, telemetrie, atd.
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Hlavni obrazovka se sklada ze stavového fadku, kde se nachazeji

informace:

Silasignalu

Stavakumulatoru

Cas

Ikonazaznamu telemetrie
Nazevmodelu

Nazev aktualniho letového rezimu
Zamek plynu

Nowmp WM

Indikace zhaseni,volnobéh

Nejvétsi ¢asti hlavni obrazovky je uzivatelska pracovni plocha. Je to
prostor pro grafické zobrazeni uzivatelskych blokd, ve kterych si
mUzete nechat zobrazit telemetrické informace z modelu, jako
napf. vyska, proud, rychlost, ale také hodnoty ¢asovacu. Pracovni
plocha je tvofena z uzivatelskych blokd. Uzivatelské bloky obsahuji
popis a hodnotu. Pracovni plocha obsahuje nékolik stranek. Pocet
stranek je dan mnozstvim uzivatelskych blokd. Vytvarite-li novy
uzivatelsky blok a neni-li misto v jiz existujicich strdnkach, pak se
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zalozi automaticky nové stranka. 7.2 Navigace v menu
Spodnilista hlavni obrazovky obsahuje:
V menu vysilace se pohybujete pomoci téchto tlacitek:

Tx ¥g¢chozi W{12:22:11 v, v . , .
foll [vgero- M i | 1.  Tlaéitko ,menu” pfepina mezi hlavni obrazovkou a hlavnim

FETI = de-I1s menuvysilace.

p Rada: Zmdcknete-li toto tlacitko pri editaci hodnoty, miizete rychleji
Intenzita () ) ménithodnotu. Jednim otocenimo 10 hodnot.

Kontrast  E—
Telemetrie o0 ®
Hlasitost

Podsvit Trvani 10s

2. Tlacitko ,esc” postup o uroven zpét v Urovnich menu.

1. Opt.-rychlénastavenivysilace: Kontrast, Telemetrie, Hlasitost, Zméacknete-li toto tlacitko pfi editaci hodnoty, vrétite se o

Cas zapnutého podsvitu, Intensitu podsvitu. Uroven zpét a editovana hodnota se neulozi.
2. Sipka-pohybdolevave strankach pracovniplochy. 3. 3D tla¢itko
3. Sipka-pohyb dopravave strankach pracovniplochy. 3a - pohybem proti sméru hodinovych ruéi¢ek se
4. Vymaz-vynulovanicasovacu. pohybujete vmenu nahorua piizméné snizujete hodnotu.
5. Stop/Start - zacatek a konec letu, spoust casovacl, zaznam 3b -pohybem ve sméru hodinovych ruci¢ek se pohybujete
telemetrie. menudolii a piizméné zvysujete hodnotu.
Z hlavni obrazovky se do hlavniho menu dostanete pfes tlacitko 3c - stlaéenim potvrdite volbu/vstoupite do menu.
»menu”. Chcete-li zpét, opét v ,Hlavni menu” stisknete tlacitko 4.  Funkéni tlacitka pod displejem - ,F1 - 5". Funkce tlacitek
»menu”nebo ,esc”.

jezobrazena nadispleji podle aktualnich moznosti.
Stisknutim jakéhokoliv tlacitka trimu nebo stisknutim 3D tlacitka v
hlavniobrazovce vyvolédte menu, Trim”.
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7.2.2 Zakladni struktura menu (*dle vybavy)
* Model -Zvuky proporc. ovladacu
-Vybérmodelu -Telemetrické ovladace
-Novymodel -Sekvencer
-Zdkladnikonfigurace -Akcelerometr (pouze DS)
FE -Parametry funkci *Casovaée/Senzory
o000 & - Pritazeniserv -Casovace
2 prwer G -Kalibraceserv -Alarmy
-Pripojend zarizeni -Vario
*Jemné ladéni/let. rezimy -Hlasovy vystup
-Letovérezimy -Senzory/ukldddnidat
-DigitdInitrim -Udaje na hlavniobrazovce
-Trimy letovych rezimt -Detaily hlavniobrazovky
-Dvojité/Expo vychylky *Aplikace
- Krivky funkci -Analyzadat
-Diferenciace kridélek -Audioprehrdvac
-Gyro/Governor (Heli) - Jetibox
7.2.1 Pohyb v MENU -Omezovac motoru (Heli) -Hry (Had, Tetris, Sachy...)
Aktuélni vybér v menu (kurzor) je oznaceny inverzné. Pohybem 3D - Mix Motylek, Delta, Ailevator — *Systém
tlacitka doleva/doprava se kurzorem pohybujete po fadcich. Mix (Aero) -Konfigurace
-Butterfly (Aero) - Test serv/dosahu
Je-linatadku vice polozek pro nastaveni, pak stisknéte ,, 3D tlacitko” -Kopany vykrut -Zobrazenivstupu
a muzete vybirat z polozek na fadku. Pravé vybranou polozku z -Volné mixy - Vystup pfijimace
fadku poznate tak, ze neni vyplnéna. Potvrzenim ,3D tlaéitka” *Pokrocild nastaveni - Systémové zvuky
vyberete polozku a doleva/doprava ,3D tlaéitkem” ji ménite. -Dalsimoznostimodelu -Hlasitost audia
Opétovnym stisknutim ,,3D tlaéitka” potvrdite ulozeni hodnoty a -Nastaveniknipli/spinaci -UsB
vratite se na vybér polozky na fadku. Mezi polozkami na fadku se -Bezdrdt. modul/Ucitel-Zdk -Info
pohybujete doleva/doprava 3D tla¢itkem”. Chcete-li se vratit zpét -Logické spinace
navybérjednotlivych fadka, stisknéte tlacitko ,esc”. -Zvuky nauddlost
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7.3 Priivodce vytvoieni modelu

V této casti Vas provedeme krok po kroku vytvofenim nového
modelu letadla, vrtulniku a lodky. Kazdy krok privodce bude
okomentovany s pfilozenymi obrazovkami menu vysilace. Projdete-
li postupné prlivodcem, pochopite vytvareni modelu a na tomto
zdkladé sivelice rychle vytvofite vlastnimodel.

7.3.1 Letadlo

Privodce Vas provede vytvofenim jednoduchého modelu letadla.
Jednomotorovy vétron s kiidélky tvorenymi dvéma servy, vyskovka
asmérovky osazeny po jednom servu.

Pfifazeniserv:

. Plyn

. Kridélko 1

. Kridélko 2

. Vyskovka

u A W N =

. Smérovka

Pfed zacatkem vytvafeni modelu se ujistéte, Ze mate nastaven
spravny mod vysilace ,Hlavni menu -> Systém -> Konfigurace-
>MOD 1-4“. Od tohoto nastaveni se odviji ptifazeni letovych funkci
ovladactimvysilace.

V prvni fadé je zapotiebi vytvofit model ve vysila¢i a nakonec
sparovat vysila¢ DC/DS s prijimacem, se kterym chcete provozovat
dany model, viz. kapitola PFijima¢-> Spdrovadni.
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Upozornéni: Kviili bezpecnosti doporucujeme u elektrickych modelii
demontovat vrtuli.

W[12:22:21 | 98]

¥ychozi

Hlavni menu

Jemné ladéni/let. rezimy
Pokro¢ila nastaveni
Casovae/senzory
Aplikace

Systém

T:wﬂmv’{mnnzi I‘m:zz:as
Model

Vybér modelu
Zikladni konfigurace
Parametry funkci
Prifazeni serv
Kalibrace serv
Pripojena zarizeni

T o[l | ¥#enozi W |12:22:11

Novy model

Nizev Vetron &

Typ modelu:
VRTULNTK

OBECHY

W[12:20i02 | o0}

vychozi

Zakladni konfigurace
Typ kifdla 0 KLAP. |2 KRID. ®

52
r

}
Tvp ocasu Standard 1VOP 1S0P @

S zd. klapek
Podvozkova serva

1. Zapnéte vysilac. Na hlavni obrazovce
stisknéte kldvesu,,menu”.

Zvolte polozku ,,Model” a stisknéte ,,3D
tlacitko”.

2.Zvolte polozku,,Novy model”a stisknéte
»3Dtlacitko”.

3. Zadejte ndzev modelu a jako typ modelu
zvolte ,PLOSNIK”. Potvrdte tlagitkem
~F5(Dalsi)"”.

4. Vlyberete osazeni kfidel. ProtoZze mate 2
serva na kfidélka, nastavite polozku ,Typ
kFidla” na 0 KLAP|2KRID. Ostatni
nastaveni, jako typ ocasni plochy, pocet
motor(, pocet aerodynamickym spoilerQ a
pocet podvozkovych serv, naménite.
Pokracujete tlacitkem ,F5(Dalsi)".
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"0l [ ¥snozi W[i2:22:20
Prifazeni funkci

OvladaC Trim TrimMAX

Funkce
1 Kidlka@ PIH
2 Wioka® P4 B ®
3 smeroka@ P3| ®
4 Motor @ P2 H ®

ilpa1si

Zpét | Auto | Novy

W] izizzi50 Lol

PRifazeni serv

0l ‘ vgchozi

ITEICE @ < iklke 1®

3 Kiidélko 2® 4 Wikoka®

5 Sméroka® B ®

7 .® B ®
9 L® @
1 .® 2 ®
B o -
T:wﬂmv’{mnnzi I‘m:zz:sn @

Vytvorit a vybrat model?

o0l [snozi W22
Kalibrace serv
Wotor 1 T

0x
Servo ¢. Motor 1 (1) ®
Stfed (Subtrim [ ] 0%

Mevx., wychylka [ ] 1008
Min. wehylka [ BN ] -100%
1

Max. fyzicky limit[____ I |
bin. fyzicky limit[ NN | —125%

Reverzace serva Ne ®

0.0s 0.0s

ZpoZdEni nahoru/doll

5. Zobrazeni letovych funkci a pfifazeni k
ovladac¢tm vysilace. MGzete zkontrolovat,
jestli letové funkce jsou spravné prifazeny
ovladac¢im vysilace. Neni-li to tak,
prekontrolujte nastaveni moédu vysilace.
Potvrdite tlacitkem , F5(Dalsi)".

6. Prifazeni funkci vystupdm pfijimace.
Chcete-li zménit pfifazeni, pak editujte
pozice seznamu. Jinak potvrdte tlacitkem
»~F5(Dalsi)".

7. Zobrazi se upozornéni, jestli chcete
opravdu vytvofit novy model. Potvrdime
tlacitkem ,,F5(Ano)”.

8. Doladéni stiedl serv, omezeni vystupni
vychylky, obraceni smyslu vychylek,
zpozdéni atd. Do tohoto menu se jesté
vratite po sparovani pfijimace s vysilacem.
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Sparujte vysilac¢ s prijimacem, viz. kapitola PFijimac-> Spdrovdni.
Vysilac je sparovdn s pfijimacem a je pfipojen k napdjeni.V posledni
fazi doladime konfiguraci vystupnich funkci->serv, viz. kapitola
7.3.4 Serizenivystupu prijimace.

U takto osazeného kiidla se vétsinou jesté pouzivad mix kridélek ve
funkci aerodynamické brzdy. Postup konfigurace si popiseme. Napt.
"pravym postrannim otoénym ovladac¢em" budeme
proporcionalné nastavovat aerodynamickou brzdu.

g0l [¥ssnoz i W[i2iz2i17
Hlavni menu

Model
Jemné ladéni/let.

rezim

Pokro¢ila nastaveni
Casovaie/senzory
Aplikace

Systém

o0l [¥ssnoz i W[i2:22:2
Butterfly
0 0 r
P2 W 105 005 0.0s @G
Nastaven! KT idélek/klapek >>
Nastaven! vdkovky >
Ladéni >>
[Sym. o3 [

% 00l | ¥#enozi W |12:22:43 1 E

Nastaveni kiidélek/klapek

s1 s2
Kfidélka 40%
( ) ( )
Uprava dif 0% [
( ) ( )
Yzt laky
®G
[Sym. [ Ry PoL oK

a) Z uvodni obrazovky stisknéte klavesu
»menu”.

Zvolte polozku ,Jemné ladéni/let. rezimy”
astisknéte ,3D tlacitko”.

b) Zvolte polozku ,Butterfly” a stisknéte
~3Dtlacitko".

c) Zvolte polozku ,Spina¢” a pohnéte
"pravym postrannim oto¢nym
ovladacem". Potvrdime tlacitkem
»F5(0Kk)”. Nyni uz staci jen zvolit vychylku
aerodynamické brzdy.
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Rada: Nenechte serva kiidélek ve funkci aerodynamickych brzd na T:””DU‘m"':;avni.'l::m 1. Zapnéte vysilat. Na hlavni obrazovce
maximadlnich vychylkdch. Méli byste mit jesté jistou rezervu pro o Stisknéte klavesu,,menu”.
ovidddniklonéni, pri aktivnich aerodynamickych brzddch. Jemé ladeni/let. reiimy | 7. olte polozku ,Model” a stisknéte ,3D
ﬁ:i?&:i:’“““"‘y tlacitko”.
7.3.2 Vrtulnik Systém

Privodce Vas provede vytvorenim jednoduchého modelu vrtulniku.

TXnDUU ¥ychozi M |[12:22:35 3 v “” : A
Vrtulnik je ovlddén deskou cykliky sloZzenou ze tfi serv s orientaci Nodel 2.Zvc;lt?’pln()lc’:zku,,Novymodel astisknéte
120°a motor nenifizen governorem. »3D tlacitko”.
Zakladni konfigurace
Ptitazeni serv kanalliim parametry funkci
Fiiil Ce: Kalibrace serv
pl’ljlmace. Pripojend zarizeni
1. Plyn
2. Klopeni(Swash 1F) | T [P 3.Zadejte ndzev modelu a jako typ modelu
3. Kolektiv(Swash2L) zvolte ,VRTULNIK*. Potvrdte tlacitkem
- . »~F5(Dalsi)”.
4- Klonenl(Swash 3R) T}F:Lpoérmgdﬂ NIk OBECKY
5. Boceni(Rudder) S @
6. Gyro (Gyrossens.)

Pfed zacatkem vytvafeni modelu se ujistéte, Ze mate nastaven
spravny mod vysilace ,,Hlavni menu -> Systém -> Konfigurace-
>MOD 1-4". Od tohoto nastaveni se odviji pfitazeni letovych funkci
ovladaciimvysilace.

“nl]ﬂﬂ Ygchozi M| 12:22:47 5]

4. Vyberete typ desky cykliky ,, 3 Serva
(vych 120°)” vrtulniku. Druhou polozku
menu ,Pozice ¢elniho serva” zménite na
»Zadni” - tim se oto¢i orientace desky

iv A1 ¥ { ¥i ilaci Pozice celnfho serva Pfedni ®
v prvnl radel ) zapotreblwylytv?rlt model ve vysilaci a nakonec o 0 e 0@ cykliky o 180°. DalSim krokem je potvrzeni
spérovat vysila¢ DC/DS s pfijimacem, se kterym chcete provozovat DElky pék (Serva 1-9): . o
: . . e L 0@ 100R @ 100 ® tlacitkem , F5(Dalsi)”.
dany model, viz. kapitola Prijimaé-> Spdrovdni. covermor

Upozornéni: Kviili bezpeénosti doporucujeme u elektrickych modelii
odpojitmotor nebo demontujte rotorové listy.
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§
Tl [wenozi m[izz200 (El V' menu ,Zdkladni konfigurace” se pfi
Zakladni konfigurace

vytvareni modelu vrtulniku definuje
pouzivana deska cykliky modelu.V nédvodu
k vrtulniku naleznete potiebné informace
pro konfiguraci desky cykliky. Vybér v
tomto menu ovlivnifunkce a volby vysilace.

Ghel  120°® Rotace r® ]

Délky pak (Serva 1-3):
0E® 10%® 1008 ®

Governor Ne® |
PouZit gyro 2

Tl |V’)’rcnnzi

W[z Eq 5. V menu ,PFrifazeni funkci” se zobrazi

Prifazeni funkel seznam letovych funkci s pfifazenim
Funkce __Ovladat Trim Trin-Hx||

I ot @ 20 ...® ovladaci. Nevyhovuje-li Vam pfifazeni,
2 Kenénf@ PIH ..@ . v v

3 Koeni@ P B .® editujte polozku ,Ovladac¢” a vyberte
4 Kolektivi® P2 B ® B . b 5 . -
5 Sbeke® B H @ pozadovany ovlada¢ k oznacené letové
6 Gvro senz. @ 5§ ®

funkci. Potvrdite tla¢itkem ,,F5(Dalsi)".

Zpét | Auto | Novy | SmazZ |Dal5i|

|T§n|]|]|] ‘ vgchozi

w0 6. Menu ,Prirazeni serv” je prifazeni
vystupnich funkci vysilace kandlim
(vystuplm) pfijimace. Chcete-li zménit
pfifazeni, pak editujte pozice seznamu.
Jinak potvrdte tlacitkem ,F5(Dalsi)”.

PRifazeni serv
2 Sen (D@
3 Swash (2L) @
5 Smérovka®
®

4 Swash (3N @
6 Gyro senz, ®

|':n|]|]|] ‘Slnm‘lnrn

'\‘_““‘ 7. Menu ~Swash Mix” je konfigurace
suash Hix rozsahu jednotlivych letovych funkci

Hovert 208 vrtulniku mixovanych na desce cykliky.
Ol onezen X Rozsahy jednotlivych letovych funkci jsou
vyjadieny v procentech. Podle ndvodu k
vrtulniku a zplsobu [étani si nastavte
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rozsahy letovych funkci (pouZijte pripravek pro nastaveni desky
cykliky). MUzete také aktivovat funkci pro cyklické omezeni drahy
serv rotorové hlavy (Swash Ring). Timto opatfenim se da zabranit
piipadnému mechanickému poskozeni pfi soucasnych mohutnych
vychylkach funkciklonéniaklopeni.

w200 (ol 8.,,Klonéni”-kridélka (klonéni)
»Vyskovka”-klopeni (vyskovka)
»Kolektiv”-kolektiv

Dale prejdéte tlacitkem ,F5(Dalsi)".

Zobrazi se upozornéni, jestli chcete
opravdu vytvofit novy model. Potvrdite
tlacitkem ,,F5(Dalsi)".

% 00l | ¥senozi

Vytvorit a vybrat model?

0l ‘ vgchozi

W] o202 Eq 9. Doladéni stredli serv, omezeni vystupni
Kalibrace serv vychylky, obraceni smyslu vychylek,
Ser C. Mot [ O} SAani iactA
St —k 2l zpozdéni atd. Do tohoto menu se jesté
A @i vratime po sparovani pfijimace s vysilatem.

1
Min. wchylka 1
b, fizicks linit__J| 125 Postupujte podle kapitoly PFijimac->
Sparovani.

Hotor [ m ] -23z

Min. fvzickd |imitl TN -

10. Vysila¢ je sparovan s pfijimacem a je pfipojen k napajeni. V
posledni fazi doladime konfiguraci vystupnich funkci serv, viz.
kapitola 7.3.4 SefizenivystupU pfijimace.

V menu ,Jemné ladéni /let. reZimy” nakonfigurujeme dalsi
rozsitené funkce pro ovladani modelu.



I:|IJ|:I|EX(( compuEer radio conkErol syskEem CZ

Pribéh krivky kolektivu- viz.,,Jemné ladéni/let. rezimy -> Kfivky funkci*
Pribéh krivky plynu-viz.,,Jemné ladéni/let. rezimy -> K¥ivky funkci”
Dvojivychylky - viz.,,Jemné ladéni/let. reZimy -> Dvojité/Expo vychylky”
Letovyrezim-Autorotace - viz.,,Jemnéladéni/let.rezimy-> Letové rezimy”
Gyro/Governor - viz.,,Jemnéladéni/let. reZimy -> Gyro/Governor””

Rada: pro pohodiné a rychlé nastavovdni vsech zdkladnich
funkci modelu vrtulniku se v hlavnim menu nachdzi
odkaz "Priivodce nastavenim vrtulniku'. Skrze néj Ize
okamzité nalézt potfebné parametry k nastaveni.

T’;uuuﬂ|v9nnnzi l||2:22:u5 Eﬁ T’éuuuﬂ|h’-nhnzi .‘12:22:11 Eﬁ

Hlavni menu Privodce nast. vrtulniku
Model Swash Mix »
Privodce nast. vrtulniku | Letové rezimy »
Jemné ladéni/let. rezimy | Krivky funkci »
Pokroéila nastaveni - Krivka plynu »
Casovace/senzory - Kfivka kolektivu »
Aplikace Nastaveni gyra »
Cramd Zen "
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7.3.3 Lod'

Vysila¢ je vybaven priivodcem pro vytvoreni jinych modeld nez jsou
letadla nebo vrtulniky. V pravodci vysilace je volba obecného
modelu. Jestlize Vas model nelze zarfadit do kategorie letadla nebo
vrtulniku, pouzijte obecny model. Nasledujici postup bude
popisovat sestaveni modelu lodi. Model je fizen zikladnimi
funkcemi: motorem, kormidlem a dalSimi rozsifujicimi funkcemi
jako generator zvuku motoru, osvétlenim modelu, sirénou a
generatorem koure. Prvni tfi funkce jsou proporcionalni a zbyvajici
funkce jsou neproporcionalni.

Prifazeniserv kanaltm pfijimace:
. Motor

. Kormidlo

. Zvukovy modul (zvuk motoru)

1
2
3
4. Osvétlenimodelu
5. Zvukovy modul (siréna)
6

. Koufovy modul

Pred zacatkem vytvareni modelu se ujistéte, ze mate nastaven
spravny mod vysilace ,,Hlavni menu -> Systém -> Konfigurace-
>MOD 1-4“ Od tohoto nastaveni se odviji pfifazeni letovych funkci
ovladaclimvysilace.

V prvni fadé je zapotiebi vytvofit model ve vysilaci a nakonec
sparovat vysila¢ DC/DS s pfijimacem, se kterym chcete provozovat
dany model, viz. kapitola PFijimac-> Spdrovadni.

51

Tl | vocnozi W i2:22:27 {503

Hlavni menu
Model
Jemné ladéni/let. rezimy
Pokro¢ild nastaveni
Casovaée/senzory
Aplikace

Systém

Vybér modelu
Zakladni konfigurace
Parametry funkci
Prifazeni serv
Kalibrace serv
Pripojend zarizeni

T:wﬂmv’{mnnzi I‘m:zz:as
Model

T:DDDD‘VYEhnzi

.‘!ﬂZZﬂS
Novy model

Nizev Lod (A

Typ modelu:
PLOSNIK VRTULNTK

CZ

1. Zapnéte vysilac. Na hlavni obrazovce
stisknéte kldvesu,,menu”.

Zvolte polozku ,Model” a stisknéte ,,3D
tlacitko”.

2.Zvolte polozku,,Novy model”a stisknéte
»3Dtlacitko”.

3. Zadejte ndzev modelu a jako typ modelu
zvolte ,,OBECNY*“. Potvrdte tla¢itkem
~F5(Dalsi)”.

4. Prvni polozkou v menu ,Zdkladni
konfigurace” je pocet ovladanych motort
v modelu. Tuto polozku nebudete editovat
a prejdeme na druhou polozku, kterou je
zpUsob ovladani motoru. Otaci-li se motor
jednim (Single) nebo obéma sméry
(Double). Editujte tuto polozku ,Typ
motoru” a nastavte ,Obousmérny”.
Potvrdte tlacitkem ,F5(Dalsi)”.
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M| 12:22:32 | 5023

Prifazeni funkci

Funkce OvladaC Trim TrimMAX

1 Motor &

% o0l | ¥#enozi

2 Kormidlo @
I Ik HE
4 Swtla@

o0l [ ooz W[i2i22:0
PRifazeni serv

2 Kormidlo®
4 Svetla @
6 Kour ®

@ 1 .®

o0 | ¥ocnozi Wi2:22:03 [ 503

Vytvorit a vybrat model?

Ne Ano

5. Tla¢itkem ,F3(Novy)” postupné
vytvortite vSechny funkce a pfiradite
ovladace vysilace. Editaci polozky
»Ovladac” pfistoupite k vybéru ovladace,
viz. kapitola ,Vyberte ovlddaci vstup”.

f| Jedina vyjimka je funkce zvukového

modulu (zvuk motoru), které ovladac
nepfifadite, protoze bude ovladana mixem
motoru. Zvuk motoru bude uUmérny
otdckdm motoru. Pro funkci sirény
vyuzijete prepina¢ ,Sa“ (pfepina¢ bez
aretace).

Po vytvofeni vsech funkci potvrdte
konfiguracitla¢itkem ,F5(Next)”.

6. Prifazeni vystupnich funkci vysilace
kandldm (vystuptm) prijimace. Vytvorili-li
jste funkce v predchozim menu v poradi, ve
kterém maji byt na vystupech pfijimace,
nemusite nikterak pfenastavovat tuto
konfiguraci. Potvrdte tlacitkem
»~F5(Dalsi)".

7. Zobrazi se upozornéni, jestli chcete
opravdu vytvofit novy model. Potvrdime
tlacitkem ,F5(Dalsi)".
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8. Doladéni stiedt serv, omezeni vystupni
Kalibrace serv vychylky, obraceni smyslu vychylek,
| I —

B zpozdéni atd. Do tohoto menu se jesté

Servo C. Motor 1
Stfed (Subtrim [ ] 0%

Ve, vichylka wo:| vratime po sparovani prijimace s vysilacem.
Min. vichylka -100%
1
1

= Postupujte podle kapitoly Prijimac->
Sparovani. Potvrdte tlacitkem ,F5(Dalsi)".

Max, fyzicky limit[___ ]
Min. fvzicky |imit TN -

Vysilac je sparovan s pfijimacem a je pfipojen k napajeni.V této fazi
doladite konfiguraci vystupnich funkci->serv viz. kapitola 7.3.4
Serizenivystupliprijimace.

V poslednim kroku nakonfigurujete volny mix z funkce plynu na
zvukovy modul (zvuk motoru). Vysledkem by mélo byt, ze
prepinacem se aktivuje mix a podle ovladace plynu (ota¢ek motoru)
se bude ovladat zvukovy modul. Pfejdéte do menu ,,Jemné ladéni
/let. rezimy->Volné mixy".

Pl [wsemozi W[izecar K

Volné mixy

a) Tlacitkem ,F2(Novy)” zaloZite volny mix.
V polozce ,Master”- vstup mixu vyplnite
»~Motor” a v polozce ,,Slave”-vystup mixu

Master Motor @

Steve MO Zadate ,,Zvuk M“. Polozka ,Hlavni

hodnota” urluje pfenos vstupu na vystup
mixu. Tlac¢itkem ,F5(Dalsi)” zalozite volny
mix a pfejdete na prehled volnych mixu.




W |12:22:15 [ 5[E
Volné mixy
Motor -> Zvuk H B

%000 | ¥9enozi

b) Pritazeni prepinace pro aktivaci a
deaktivacivolného mixu.
Hlawnf hochota  Spinaé  Kfivka |

.. PR

R, AL Tlavcllvtkelm ,,F(I(Uprav) plrEJdetfe do
T Twmas | rozsitené konfigurace volného mixu a

porkal 00 0000 01 aditaci polozky ,Spinaé” ptifadite ovlada¢

Asymetricky mix motoru x | . . . R )

Master Link | proaktivaci/deaktivaci mixu.

Slave Link

Trim

Slave Dual-Rate

7.3.4 Sefizenivystupii pfijimace

Prejdéte do menu ,Model->Kalibrace serv”. Tlacitky ,F2" a ,F3"
prochazite vystupy pfijimace. Pro doladéni vystupu serv projdéte
nasledujicibody.

»Reverzaceserva”-obraceny smyslvychylek

Pohybujte proporcionalnimi ovladaci a sledujte, jakym smérem se
pohybuji serva. Pohybuje-li se nékteré servo v opa¢ném sméru,
polozku ,Reverzace serva” u konkrétniho vystupu zménite.
Pokracujte tak dlouho, dokud viechny vystupy (serva) nemaji
spravny smysl.

»Stred (Subtrim)” - doladéni stfedové polohy vystupnifunkce

Nechejte ovladace ve stfedovych polohach a postupné prochazejte
vystupy a polozkou ,StFed (Sub-trim)” korigujte sttredové polohy
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serv. Mechanicky by mély byt paky a tahla serva sefizeny tak, aby
polozka ,StFed (Sub-trim)” nenabyvala hodnotu, kterd by omezila
rozsahy vychylek.

»Max./Min. fyzicky limit”-maximalnirozsah vystupnifunkce

Vymezeni maximalnich rozsah serva tak, aby serva pohybem svym
nebo svych tdhel neprekra¢ovaly mechanické dorazy (prekazky).
Nastaveni rozsahu letovych funkci provadéjte pfes funkci dvojitych
vychylek.
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1. Pfijima¢ ma kanalové vystupy s konektory pro vétsinu serv (JR-
konektor).

2. Bat - vstup pro pfipojeni napajeni pfijimace a serv. Vyuzivejte
vzdy vice vstupl nez jen jeden pro napajeni pfijimace se servy.
Muzete vyuzit V-kabel nebo dalsi neobsazené vstupy pfijimace.
K napdjeni pfijimact muazete pouzit NiCd clanky, stabilizované
napéti z regulatoru, nebo Li-xx ¢lanky s pouzitim stabilizace,
napf.JETIMAXBEC atd.

3. SAT - vstup/vystup pro PPM signal. Pfijima¢ muze bud

zpracovavat PPM anebo generovat PPM signal. K tomuto vstupu
vétsiho poctu pfijimacich antén a zvyseni spolehlivosti v
situacich, kdy dochdzi k zastinéni nebo nevhodné orientaci
antén.

4. EXT - vstup pro telemetrické senzory. Chcete-li prfipojit vice
nezjeden telemetricky senzor, vyuzijte JETIEXPANDER E4.

5. A1/A2 - antény pfijimace. Je vhodné, aby antény k sobé
uzaviraly uhel 90°

54

CZ

8.2 Instalace

Prijimac zabalte do molitanu a umistéte co nejdal od zdrojl ruseni
(serva, pohonny elektromotor). Antény pfijimace umistéte tak, aby
jejich aktivni konce spolu navzéjem sviraly uhel 90° a byly od sebe co
moznd nejvice vzdalené. Dbejte na to, aby polomér ohybu nebyl
mensi nez 1cm. Aktivni vysilaci ¢ast antény nesmi byt umisténa v
blizkosti kovovych predmét(i. Ma-li model uhlikovy trup, je vhodné
umistit aktivnikonce antén mimo trup.

8.3 Parovani

Chcete-li, aby vysila¢ komunikoval s pfijimacem, musite jej

navzajem sparovat. Tim si vysila¢ zapamatuje adresu pfrijimace a

nalezne-li jej znovu pii pfistim zapnuti, automaticky s timto

pfijimacem navdze komunikaci, nekomunikuje-li vysilac jiz s jinym

pfijimac¢em. Parovanije nutné udélatjen jednou.

8.3.1 Standardnipostup

1. Vypnétevysilaca pfijimac.

2. Zastrcte propojku,,BIND PLUG* do pfijimace dovstupu EXT.

3. Pripojte napdjenikpfijimaci.

4. Zapnéte vysilac. Prijimac se sparuje s primarnim vysilacim
modulem.



I:|IJ|:I|EX(( compuEer radio conkErol syskEem

8.3.2 Alternativni postup pres menuvysilace
1. Vypnétepfijimac.Vysila¢ nechte zapnuty.
2.  Zastrcte propojku"BIND PLUG" do pfijimace dovstupu EXT.
3.  Pfipojte napajeni k pfijimaci.
4. Vevysila¢inajedtedomenu
Pokroéild nastaveni->Bezdrdt modul/Ucitel-Zdk”

5. Oznacte radek "Pdrovdni hlavniho TX modulu" a stisknéte
»3Dtlacitko”.

6.  Prijimacsesparujesvysilacem.

";uu[||]|w:nozr I||z:22:n|

Bezdrit. Modul/Uéitel-Zik

Ml Wychoz [ (#)
Farovani hlawniho TH modul
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8.4 Test dosahu

Testem dosahu ovéfujete spravnou funkcivysilace a pfijimace.

Pred prvnim letem kazdého letového dne byste méli provést test
dosahu. Také pfi jakychkoliv pochybnostech funkce vysilace nebo
pfijimace. Pfitestu dosahu se snizi vysilaci vykon vysila¢e na 10%.

PFi testovani dosahu umistéte model i vysila¢ do vysky nejméné 80
cm od zemé. Spravné pracujici vysila¢ a pfijima¢ by v uvedeném
testovacim rezimu mél spolehlivé ovlddat model na vzdalenost
alespon 50 m. Pokud tomu tak neni, ovéite predevsim spravnou
instalaci antén pfijimace. Neni-li ani pak test Uspésny, zafizeni
nepouzivejte a kontaktujte prodejce nebo nékteré ze servisnich
stredisek.

8.5 Fail safe

Vsechny prijimace systému Duplex 2,4GHz disponuji funkci ,,fail
safe’; funkcireagujici na preruseni spojeni.V okamziku, kdy pfijimac
znéjakého divodu prestane pfijimatinformace z vysilace, prejde po
nastavené dobé do jednohozrezim.

~Repeat” - Opakovani posledni platné vychylky na vystupy (vychozi
hodnota pro véechny pfijimace)

»Outoff”-Na vystupech nenizadny fidici signal, tzn. serva neudrzuji
sVoji pozici

»Fail safe”-vystupy prejdou do pfedem nastavenych vychylek
Kazdy vystup pfijimace mize byt nakonfigurovan do libovolného z
vyse popsanych rezimi. Doporucujeme u kazdého vystupu nastavit



rezim ,fail safe” s hodnotou takovou, aby se model nachéazel ve
stabilizovaném stavu. Napft. funkce vyskovky, smérovky ve
stredovych polohéch, elektricky motor vypnuty, spalovaci motor na
volnobéhu, vysunuté aerodynamické brzdy.

Postup konfigurace funkce fail safe u pfijimace.

1. Spérujte pfijimac s vysilatem, viz. kapitola 8.3 Spdrovdni.
Nechte pfijimaca vysila¢ zapnuty.

2. Ve vysilaci prejdéte do menu ,Systém->Jetibox” a postupujte
podle obrazku. Pohyb v menu je realizovan funk¢nimi tlacitky F1-
F4.

3. V menu ,Set Output Pin” vyberte vystup pfijimace (tlacitkem
doleva/doprava), ktery chcete konfigurovat, a postupujte dale
(tlacitkem dolt).

4. V menu ,Signal Fault Yn’ kde n je ¢&islo vystupu, ktery
konfigurujete. Tlacitkem doprava editujete funkci vystupu pfi
vypadku spojeni (nastavte ,fail safe”). Timto se na vystupu
pfijimace n aktivovalafunkce ,fail safe”.

5. Hodnota ,fail safe” se nastavuje, zmacknete-li tlacitka dold a
prejdete do menu ,Fail Safe”. Tlacitky doleva/doprava editujete
hodnotu,, fail safe“vrozmezi0,8az2,2ms.

Postupné nastavte viechny zapojené vystupy pfijimace prdchodem

bod( 3-5.

Poslednim parametrem je doba od vypadku spojeni, po které se

uplatni, fail safe” nebo ostatniakce po prerusenispojeni.

V menu ,SignalFaultDelay” je definice doby, za jakou dojde po

preruseni spojeni na vystupech k prednastavenym vychylkam.

Zména hodnoty stisknutim tlacitka doleva/doprava.
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8.6 Technické udaje prijimaca Duplex EX * External Power Connector
Externi napajeci konektor
Zakladni parametry R5L R6 R7 R8 R10  R11EPC* R12EPC*  R14* R18* Rsat2
(R6EPC*)  (R7  (R8EPC¥) (RMK2)
indoor)
Rozméry [mm] 35x20x7 | 30x23x13 | 47x20x7 | 45x24x12 | 44x20x7 | 50x30x12 | 51x24x11 | 50x28x13 | 51x24x11 | 50x28x13 | 62x38x16 | 62x38x16 | 35x23x6
Hmotnost [g] 4.8 8(7) 540) | 11(14) 55 15(18) 13 17 15 22 30 30 12
Délka antény [mm] 2x100 1x200 2x100 2x100 2x100 2x200 2x200 2x200 2x200 2x400 2x400 2x400 2x200
(internal) | (2x45) (2x45) (2x75,
2x150)
Pocet vystupnich kanali 4 4 5 6 7 8 9 10 1 12 14 18 PPM 8/16
Provozni teplota [°C] -10az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85| -10 az+85
Napajeci napéti [V] 32-8432-84|32-84|32-84|32-84|32-84|32-84(32-84|32-84|32-84|32-84|32-84|32-84
Primérny proud [mA] 40 40 30 45 40 30 30 30 30 30 40 40 30
Pienos telemetrickych dat Ano Ano Ano Ano Ano Ano Ano Ano Ano Ano Ano Ano Ano
vredlném case
Programovani JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX
Podpora piijimacovych ne ne ne ne ne ne Ano Ano Ano Ano Ano Ano =
satelitli RSat
Max. vystupni vykon [dBm] 6 6 15 15 6 15 15 15 15 15 15 15 15
Citlivost pifijimace [dBm] -98 -98 -106 -106 -98 -106 -106 -106 -106 -106 -106 -106 -106
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8.7 Pouziti pripojenych zafizeni pro nastaveni pfijimace

"

¥ychozi W |12:22:24

Pomoci aplikace ,Ptipojend zafizeni
Mhodel ] muzete bezdratové konfigurovat zafizeni v
Jemné ladéni/let. rezimy | modelech, jako jsou pfijimace, senzory,

Pokrocila nastaveni

Hlavni menu

Casovaie/senzory resp.dalsiinteligentnielektronika. Aplikace
Aplikace vrooz . vy, B
Systém vyuziva nejnovéjsi protokol EX Bus a je
schopna komunikovat pouze se zafizenimi

S — takto oznacenymi. Méli byste tedy
Call[rser Mod:l'z'"'m@ zkontrolovat oznaceni na svych
Vgber modelu pfijimacich/senzorech, zda podporuji
T s konigurace protokol EX Bus, nebo provést aktualizaci
harametry funkel piislusného firmwaru v piipadé, ze je

zarizeni updatovatelné a aktualizace je
dostupna.

Kalibrace serv

Pripojenad zarizeni

Ve stru¢nosti aplikace ,PFipojena zafizeni” (Model -> Pripojend
zarizeni) nahrazuje integrovany emulétor Jetiboxu a pfinasi nové,
inteligentné;jsi zpasoby, jak komunikovat s pfipojenymi zafizenimi.
Emulator Jetiboxu viak je naddle pfitomen. Hlavni okno aplikace
zobrazuje seznam dostupnych zafizeni. Ta, kterd jsou rozpoznana,
maji oznaceni pomoci svych registrovanych nazva. Ostatni nejsou
zobrazena bud'viibec, nebo jsou indikovana jako ¢iselné ID zafizeni.
Zatrzitko v pravém sloupci udava, Ze je zafizeni pfipraveno a
muazeme jej konfigurovat. Po stisku tlacitka ,F3 Obnov” lze
resetovat seznam pfipojenych zafizeni tim, Ze se spusti proces
autodetekce, jenz se bude snazit vyhledat veskerou pfipojenou
elektroniku. Detekce zafizeni probihd vzdy na pozadi.

ALl ‘\'y’lchuzu‘ W |12:22:52

Pripojena zarizeni

R
R3 EX v o>
RC spinat >

Na obrdzku si vSimnéte dvou pfijimacq, jez byly detekovény a
rozpoznany - R8 EX a R9 EX. Pokud nyni stisknete "3D tlacitko",
mUzete jednotlivé pfijimace detailné konfigurovat. Posledni
polozka na obrazku, RC Spina¢, je zobrazena vzdy a dovoli vam
konfigurovat nastavenivztazena k tomuto druhu zafizeni. Pamatujte
si vSak, ze nastaveni RC Spinace jsou ulozena ve vysilaci a jsou
specificka pro kazdy model. Naopak veskera nastaveni u zbyvajicich
zafizenijsou ulozena pfimo v nich samotnych.

Priklad, jak nakonfigurovat pfijimac typu ,R8 EX" pomoci aplikace
Pfipojenych zafizent:

a) |l ‘V;’v\:huzi [ ] ‘ 12:22:37 | 5g4
Duplex R8-EX

Hlavni nastaveni >>
Fai|-Safe >>
Alternativni konfigurace pinll >>
Vystupy pf i imaCe >

Resetovat do wichozlho nastavenl. ..

Kompletni nastaveni pfijimace je nejprve stazeno do vysilace, a
jakmile je tato operace hotova, zobrazi se nabidka podobna té na



obrazku a). Kazda zména, kterou provedete, je automaticky nahrana
zpét do pfijimace, takze okamzité vidite vysledky provéddénych
kroku a nenitfeba neustale ukladat nastaveni. Pro pohodlnost je zde
tlacitko ,,F3 Obnovit”, po jehoz stisknuti dojde ke znovunacteni
vsech dat z prijimace. Toho muzete vyuzit predevsim, jestlize
modifikujete nastaveni pomoci fyzického Jetiboxu a soucasné
uzitim aplikace , PFipojenych zarizeni”.

Tlacitko ,F2" slouZi k otevieni specidlniho dialogu, kde muzete
importovat a exportovat nastaveni daného zafizeni. Pokud
potiebujete exportovat kompletni nastaveni daného (napt.)
pfijimace, zvolte fadek ,Export nastaveni”, vyplite néazev
vysledného souboru a potvrdte. Obdobné Ize provést import
konfigurace. Veskeré exportované soubory jsou ulozeny ve slozce
»Export“na SD karté.

Naobrdzku a)je mozné nastavit ndsledujiciparametry:

- Sériovd linka - definuje pracovni rezim pfijimace. Dostupné

moznosti:
« JETIBOX & Serva - standardnirezim pro pfimé fizeni serv.
« PPM Pozitivni, PPM Negativni - signél pro serva je sloucen do
podoby standardni nebo invertované PPM. Pfimy vystup pro
servajerovnéz podporovan.
« EX Bus - nastavi pfijimac¢, aby posilal veskera data na rychlou
sériovou linku pro dalsi zpracovani. Toto je doporucena volba,
pokud pfipojujete pfijima¢ k Central Boxu nebo jinému
inteligentnimu zafizeni.
« UDI - Universal Data Interface. Tento jednosmérny digitalni
sériovy protokol dokéze prenést vychylky az pro 12 kandl na
jediném vodici. Protokol UDI je kompatibilni s mnoha
stabilizacnimi systémy pro modely vrtulnikd ¢iletadel.

- Hlavninastaveni- pfesméruje vés na obrazovku b)

- Fail-Safe - ptesméruje vas na obrazovku c)

- Alternativnikonfigurace pinti- presméruje vas na obrazovku d)
- Vystupy prijimace - presméruje vés na obrazovku e)

- Resetovat do vychoziho nastaveni... - po potvrzeni této volby

bude konfigurace pfijimace navracena do vychoziho tovéarniho
nastaveni.
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Zobrazenizdkladnikonfigurace pFijimace (obrdzekb)).

b) Tinul]ﬂ‘\'y‘-chnzi I||2:22:47 E:

R8-EX Nastaveni

YWstueni perioda
Mastaveni PPM

Potet kanall
FPMALD| reZim
Nastaveni alarmu
Alarm nizkého napétl

8 kanall
P imy (@

- Vystupniperioda — urcuje, jak ¢asto bude signal pro serva
preposildn na vystupy pfijimace. Lze nastavit vystupni periodu 5
-30ms. Doporucend hodnota: ,,Auto”.

Nastaveni PPM

- Pocet kandlii - jestlize je nastaven rezim vystupu jako pozitivni
nebo negativni PPM, mizete definovat, kolik kandlli se na vystupu
pfijimace objevi.

- SAT1/SAT2 - Nékteré typy prijimacl nabizeji podporu pro vstup
zalozniho PPM signalu. ten mUze byt zachytavan na portech SAT1 ¢i
SAT2. Zde muzete definovat funkci kazdého z téchto portl. PPM
vstup lze povolit pouze v rezimech "JETIBOX & Serva" a "EX Bus".
Port SAT2 je navic mozné nakonfigurovat jako vystup zélozniho PPM
signélu pro dalsi vyuziti. V tomto pripadé pak bude na portu SAT2
pritomno vsech 16 vysilacovych kanald (pokud nenitecenojinak).

- PPM/UDI rezim - urCuje typ zpracovani a dalsi logiku aplikovanou
na protokoly PPMa UDI.
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-Primy: Vychylky pfijaté z vysilace nejsou v pfijimaci jiz nijak
zpracovavany a jsou pfijimacem vygenerovany bez jakékoli zmény
ve formé PPM, resp. protokolu UDI. Jestlize dojde ke ztraté signalu,
zadna data nebudou na PPM/digitéInilince pfijima¢em generovana.

-Pocitany: Vychylky prijaté z vysilace jsou dale zpracovény
pfijimacem a je zde aplikovéno nastaveni z nabidek "Channel set"a
"Out Pin Set" (programovatelné kanalové vystupy, velikosti
vychylekapod.)

Nastavenialarmu

- Alarm nizkého napéti - nastaveni Urovné, pfikteré bude vysila¢
signalizovat nizké napéti pfijimacové baterie. Vzdy, kdyz napéti
pfijimace klesne pod nastavenou mez, dojde k vygenerovani
alarmu. Vysila¢ nésledné muze akusticky ohldsit alarm nizkého
napéti (to vsak zélezi na konfiguraci alarm ve vysilaci, viz kapitola
Casovace/Senzory->Alarmy).

Zobrazeniparametru, které se vztahujik funkcifail-safe
(obrdzekc)):
c) |l “"ﬁchnzi l||2:22:35 Eﬁ
R8-EX Fail-Safe

Fail Safe Povolen @)
Zpoidéni fail-safe 1.59s
Vystupni pin ReZim Hodn. Nabéh
Westup 1 Fail-Safe® 0¥ 0.5s

Wstup 2

Opakuj @
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- Fail Safe - tento parametr oznamuje pfijimaci, jak se chovat v
pfipadé ztraty spojeni s vysilatem. Jestlize je ,Povolen”, Ize
nezdvisle nastavit chovani kazdého servovystupu. V ptipadé,
ze je ,Zakazan”, nebude pfi vypadku zadny kontrolni signdl
pfitomen ani pro vystupy sery, ani pro PPM linku.

- Zpozdénifail-safe — ¢as v sekundach, kolik musi ubéhnout od
momentu ztraty signalu az po aktivaci funkce fail-safe. Tato
volba je zobrazena pouze, kdyz je fail-safe ,Povolen”.

- Kazdy vystup prijimace md pak tfi nastavitelné parametry:

« Rezim (Opakuj, Vypni pin a Fail-Safe) oznamuje, jak se
specifikovany vystup bude chovat v pfipadé ztraty signalu.
V ptipadé volby Opakuj bude drzena posledni znama
pozice serva. Polozka Vypni pin znaci, Ze na daném vystupu
nebude pfitomen zadny fidici signal v dobé vypadku.
Posledni moznost, Fail-Safe, pfesune servo do uzivatelsky
preddefinované pozice, jez je specifikovdna sloupcem
~Hodnota”.

» Hodnota - definovana pozice serva v pripadé, kdyz
nastane vypadek signalu. Pole je dostupné pouze tehdy,
kdyz je zvolen rezim Fail-Safe pro dany vystupni pin. Pro
usnadnéni nastavovani pozice mlzete béhem editace
hodnoty stisknout tlacitko ,,F4 Pouzij”, coz zpUsobi, ze
zvolend hodnota se objevi na vystupu serva. Neni tedy
treba vypinat VF moduly (pro simulaci vypadku spojeni) a
nastaveni fail-safe se timto vyrazné urychli.

» Nabéh - tento parametr zpomali presun serva z operacni
pozice do pozice fail-safe.
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Obrazovka d) l||2:22: 10 I sify

R8-EX Funkce

T::DU[IH ‘ Yychozi

Wystupni pin Funkce
Westup 1 Servo (@)
Vestup 2 Digitalni wistup @)

Vstup 3
Westup 4
Yostin B

Digitalnl vstup @
Servo (¥)
Servn (@)

“Alternativni konfigurace pina"

umoznuje zménit rezimy ptijimacovych pind. Vystupy pro serva
mohou byt nakonfigurovény do rezimu digitalniho vstupu, resp.
vystupu.

- rezim Digitdlni vstup - je logickd hodnota na daném signalnim
pinu (0 nebo 1) pfenesena do vysilace ve formé EX telemetrie
(takZe ji Ize déle zobrazovat i ukladat). Piny pfijimacu jsou
vybaveny vnitinimi pull-up rezistory, takze pro detekci logické
hodnoty staci spojit signélovy vodic se zemi.

- rezim Digitdlni vystup - je provedena diskretizace hodnoty
vstupniho kandlu na daném pinu. Jestlize je tato hodnota vétsi nez
1,5ms, vystupem na pinu bude logicka 1.V opa¢ném pfipadé je
vystup v log. 0. Timto zpUsobem Ize napf. ovladat jednoduché
modelové osvétleni slozené z LED diod. V tomto rezimu je taktéz
aplikovano nastaveni fail-safe pro dany pin.
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Obrazovka nastaveni vystupii pfijimace (obr. e)) umozriuje
prfesmérovat kandly vysilace na kterykoliv vystup pfijimace. Pro
zjednoduseni jsou kandly vysilace popsany ciselnou hodnotou i
jejich vyznamem. Jako posledni parametr Ize nastavit vystupni
skupinu pro kazdé servo zvlast. Vice informaci k jednotlivym
parametrim naleznete v manudlu k vasemu pfijimaci.
e [ | | 12:22:10 Eﬁ
R8-EX Vystupy

~

T’.:IJU["] |V§chn2|‘

Wstupni pin Servo &. Skupina |
Yystup 1 Motor 1 m® 2@
Vistup 2 Kiidélko 1 (2) ® B@® |
Vystup 3 Klapka 1 IH @ c®
Wstup 4 Kiidélko 2 (4) @ D@
Watin A Wolkrnka 1 (R) (@ F@® 4

8.7.1 Podpora generovani pfikaza pro zafizeni EX Bus
(*dlevybavy)

Vysilatce DC a DS podporuji az 16 univerzalnich ptikazi pro
bezdratové pfipojend zafizeni podporujici EX Bus. Pro zobrazeni
prehledu aktivnich ptikazl stisknéte tlacitko ,F4" CMD v nabidce
Model > Pfipojend zafrizeni. Pfikaz vSak musi byt detekovén pred
tim, nez muze byt aktivovén. Jako pfiklad pouZiti bezdratovych
piikazl Ize uvést Central Box a jeho piikaz pro resetovani
minimalnich hodnot, maximalnich hodnot a kapacity baterii ("Clear
MIN/MAXvalues”).
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%00l | ¥senozi W |12:22:04

1. Seznam aktivnich piikazl
Pirehled piikazi
CBOX200

Clear MIN/M

Smaz (Uprav| OK

W|i220i22

%000 [¥gcnozi
Clear MIN/MAX values

CBOX200 [ 6334: 01

Mod Ovladat ®

0 Sa X

2. Spinac Sa je prifazen k provedeni resetu
minim, maxim a zmérené kapacity baterii.
Pro pfikaz resetu je dostupny pouze méd
»Ovlada¢” (jako vstup se bere poloha
ovladace), jind zatizeni vsak mohou

akceptovat proporciondlni hodnotu
zadanou jako konstantu nebo jako ¢islo
kanélu navysilaci.

Tl [¥senozi

[ 3. Pfejdéte do zobrazeni minimamaxim.
Central Box 200

General Settings >
Fai |-Safe >
Servo Output Mapping >
Telemetry >>
Telemetry Min/Max >>

Reset to factory settings

T2 00l | ¥9chozi W |12:22:30

CBOX200 Min/Max

4. Stiskem 3D tlacitka se dany pfikaz vlozZi
do prehledu aktivnich ptikazl a je mozné

<< Back
mu pfifadit ovlada¢ navysilaci.
» ear now. . .
Input 1 Input 2
Min. voltage 0.9V 1.8Y

Max. voltage ERIG 1.3V




V zakladni obrazovce nastaveni Central Boxu prejdéte k zobrazeni
maximalnich hodnot telemetrie ,, Telemtetry Min/Max”. Zde se
nachdzi volba pro pfifazeni spinace k pfikazu vymazani zmérenych
minim a maxim ,,Clear Min/Max switch”. Stisknutim 3D tlacitka
nad touto polozkou se dostanete do seznamu aktivnich pfikazd,
kde je jiz tento pfikaz vlozen a je inverzné zvyraznén kurzorem.

Stiskem 3D tlacitka se dostanete k nabidce pfifazeni ovladaciho
prvku, jimz bude posilani pfikazu pro reset dale kontrolovano. Zde
jsme zvolili spinac Sa. Dalsi funkce celého tohoto soukoli bude
vypadat takto:

- Presunutim spinace Sa do pozice Sepnuto vysila¢ detekuje, ze
ma preposlat do modelu piikaz k resetu minim a maxim
telemetrie. Pfedtim je vSak nutno volbu potvrdit pilotem, aby
nedoslo k mylnému vymazani hodnot.

- Vysila¢ zobrazi dialog s otazkou, zda chcete provést piikaz
resetovdni telemetrie. Jestlize stisknete tlacitko NE nebo
nestihnete odpovédét v casovém intervalu, dialog se uzavie a
piikaz se neprovede.

- Kdyz naopak stisknete tlacitko ANO, pfikaz se odesle do
modelu, kde jej zpracuje Central Box a resetuje svou telemetrii.
Vysledek pfikazu si Ize zobrazit na hlavni obrazovce vysilace do
okna telemetrie — polozka Kapacita Central Boxu bude nyni
nulova.
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8.8 RC Spinac (RC Switch)

RC spina¢ je specidlni bezdratové zafizeni, které umoziuje
bezdratové pripojit nebo odpojit napéjeci napéti vaseho modelu.
Existuji dvé varianty tohoto komponentu: Standardni RC spina¢ (RC
Switch) a Vykonovy RC spinac¢ (RC Power Switch). Rozdil mezi nimi
je patrny zobrazku nize.

Varianty RC Spinace
Vstupni napéti
/ Vystupni napéti
e Vykonovy Pfijimacova
RC Spinat RCSpinat < baterie
Central Box :|
Max Bec2D Prijimac '\ L.
SBEC 40, atd. Napajeci konektor

| |

Konektor pro magneticky klic

1. Zakladni RC spinac je vhodny pro aplikace, kde je pouzit Central
Box, MaxBec 2D plus, SBEC 40 nebo jiné inteligentni
elektronické zafizeni.Tato varianta nabizi jeden vystupni pin, jenz
je bezdratové nastavovan do rozepinaci nebo spinaci napétové
urovné. Jestlize je RC spinac¢ zasunut na misto magnetického
klice, Ize jim vypinata zapinat palubni elektroniku v modelu.

2.Druhavarianta, vykonovy RC spinac¢ (RC Power Switch), je schopna
pIné nahradit fyzické kontakty. Je mozné pfimo pfipojit serva a
jinou elektroniku, nebot ve spinaci je pfitomno nékolik tranzistord
MOSFET s nizkym odporem. Staci pfipojit RC Power Switch mezi
baterii a ptijimac, nakonfigurovat pfislusné nastaveni ve vasem
vysilaciasparovat obdobné jako klasicky pfijimac.
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Nastaveni vztazend k RC spinaci naleznete v nabidce Model ->
PFipojend zarizeni -> RC Spinac. Jako prvni je tfeba aktivovat jeho
pouziti tim, ze stisknete "3D tlacitko” pfi zvyraznéném prvnim
radku. Pak byste méli sparovat vas RCspinac s vysilacem:

« Zastréte programovaci propojku do RC spinace azapnéte jej.

« Stisknéte "3D tlacitko” nad zvyraznénym radkem Sparovat

bezdratovy spinac.

«ID nové detekovaného zafizenibude automaticky ulozeno.

el ‘\'ichnzi [ | ‘ 12:22:39

RC spinaé

Sparovat bezdritovy spinad
Ovladat na vysilaci Sc
Obratit polaritu spinade
budio po zapnutf
Audio po wypnutl

v
x
x
x
@
. ®

Ovlada¢navysilacislouzijako spoustécuddlosti:
Pokud chcete zapnout model, nastavte pfifazeny spina¢ do pozice
prozapnutia potvrdte volbu na obrazovce, kterd se ndsledné objevi.

Jestlize naopak potfebujete model vypnout, presurite pfifazeny
ovlada¢do opacné polohy a opét potvrdte vasivolbu.

Muzete invertovat polaritu RC spinace (pokud log. urovern "1"
neznamena "zafizeni zapnuto") a také Ize pfifadit zvukové signaly,
které se aktivuji pokazdé, kdyz je zménén stav RC spinace (zapnut
nebo vypnut).
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@ Hlavni menu

Do zakladniho menu se dostanete z hlavni obrazovky stisknutim

klavesy,menu”.

1. Hlavni menu ma dvé sekce, zakladni a uzivatelskou. V zékladni
sekci je pevné rozlozeni menu s fazenim do tématickych pod-

v s wr .oy T= g i 1 22:
5. Vlevé &asti je ¢islem vyjadreno Sl [vsonozr M]re:z2:ag EC‘
menu

potadipolozek menu. Nastaveni vlastniho
Whér modelu @
0 de
Z&kladni konfigurace ®
Swash Mix®
Parametry funkcl @

O—

menu. ] P— o2
il ‘\'ychum .‘12.22.09
. Model O— Hlavni
avnl menu
. Pravodce nast. vrtulniku
(pouze modely vrtulnikd) Privodce nast. vrtulniku
. Jemnéladéni/let.rezimy ?Jemné ladéni/let. rezimy 6. Tlacitky ,F1"a,F2" ménite pofadioznacené polozky menu.
vapz , Pok cila t i ., vz ¥
. Pokroa!a nastaveni 525;3:;;5:::0:.;“1 . Tlatitkem ,F3(Novy)” vytvoiite novou polozku v
g Casovace/senzory Aplikace uzivatelské sekci hlavniho menu. Stisknutim ,3D tladitka” na
©  Aplikace Systém polozce menu prejdete navybér menu pro danou polozku.
© Systém 8. Tlac¢itkem ,F4(Smaz)”smazete oznacenou polozku menu.
2. Do uvz.lvatelske sekc.e.hlavr.uh(o) menu se pfepnete tlacitkem 9. Tlatitkem ,F5(V3e)” vlozite do uZivatelského menu veskeré
F3(Uziv.).V této sekci si sami muzete vytvofit menu podle Vasich polozky pod-menu.
potreb. V obou sekcich jsou dostupné funkce zdmek plynu a servo
) ) ) el [vsonozi  M[1z:zeniz R monitor pres tlacitka ,F1 (THR)” a,,F2 (Receiver output)”.
3. Ve vychozim nastaveni menu Hlavni menu

neobsahujezadné polozky. 9.0.1 Ochrana heslem proti nechténym zménam

konfigurace
4. Tlacitkem ,F5(Uprav)” Jestlize plijcujete vysilac cizi osobé a chcete zajistit, aby v konfiguraci
prej de t‘? do nastaveni modelu nebyly provedeny zadné zmény, které by mély vliv na funkci
uZivatelské sekce menu. THAla] | > [ZaK1. Upray vysilate nebo modelu, Ize s vyhodou pouzit funkci Zamknuti
modelu.
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l||2:22:47 B

Hlavni menu

T:Duﬂu ‘ Yychozi

Jemné ladéni/let. rezimy
Pokroc¢ila nastaveni
Casovace/senzory
Aplikace

Systém

l||2:22:55 B

Zamknout model

T:DUHH ‘ ¥Yychozi

Pro zabranéni nechténych zmén zadejte
dvounistny kéd. Ten si zapamatuite.

l||2:22:14 Eﬁ

Zamknout model

T:DUDU l Yychozi

Pro zabrinéni nechténych zmén zadejte
dvoumistny kod. Ten si zapamatuite.

11

1. V Hlavnim menu stisknéte
tlacitko F4, ¢imz se zobrazi dialog
prozadanijednorazového hesla.

2. Zadejte dvoumistny kéd
pomoci tlacitek F1,1/2/3",
F2,4/5/6" a F3,7/8/9". Tento kéd
se zobrazi na displeji a pozdéji
bude slouzit pro odemknuti
vysilace.

Tlac¢itkem F4 ,Vymaz” |ze smazat
zadané ¢islo azacitznovu.

3. Kdd si zapamatujte a stisknéte
tlacitko F5,0K".

Nyni potvrdte bezpecnostni dotaz
typu ,Aplikovatzmény?”.
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Vysilac bude od tohoto okamziku zamcen proti:

- zménamv konfiguraci,

- vybérumodelu,

- zalozeninového modelu,

- kalibraciovladdacich prvk,

- logovénitelemetrie,

- pfipojeniUSB,

- vypnuti.

Veskerd prace s SD kartou tedy probiha pouze v rezimu ¢teni.

l‘|2:22:42 B

Odemknout model

To0ll) [ vschoz: 4. Odemknout model Ize opét

pomoci tlacitka F4 v Hlavnim
menu. Nyni je potfeba zadat stejny
kod jako pfi zamykani modelu.
Potvrdtetlacitkem F5, 0K”.

Nyni se zobrazi dotaz, zda chcete
provedené zmény v konfiguraci
modelu ulozit nebo ne. Stiskem
tlacitka F1,NE” se viechny provedené zmény zrusi a dojde k
novému nacteniveskerych udajlizSD karty.

Prosim zadejte spravny kod.

Upozornéni: Upozornéni: Tuto funkci nelze v Zddném pripadé
pouZzit ke zvyseni bezpecnosti, napf. proti odcizeni
vysilace. Vysila¢ je zamknut proti upravdam
konfigurace od okamziku zaddni kédu pouze do
ndsledujiciho vypnuti nebo opétovného zaddni
kodu. V okamzZiku vypnuti (nap¥. stiskem
kombinace POWER+ESC nebo vytaZenim napdjeci
baterie) dochdzi k automatickému odblokovdni
vysilace.
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9.1 Model
Menu ,,Model” obsahuje zdkladni funkce pro prdci s modelem,
jako: . T’;Duﬂﬂ‘vgcnuzi .‘12:22:39
. Vybérmodelu

Nowy del Model
T Jovwymodel (vgbér modelu |
. Zékladni konfigurace Novy model
. Swash mix (Pouzev rezimu,,Heli”) zakladni konfigurace

. Parametry funkci
. Parametry funkci PFifazeni serv
. Pt¥ifazeniserv Kalibrace serv
. Pripojena zarizeni

. Kalibrace serv
. Pfipojena zafizeni

9.1.1 Vybérmodelu

V menu je zobrazen seznam ulozenych modell v paméti s jejich
jmény, daty zalozeni a typem modelu. Aktudlné zvoleny model je
oznaceny symbolem zatrzeni. V menu Ize vybrat model a provadét
spravu viech uloZzenych modeld, jako kopirovéani modelu, mazani
modelu, organizace poradiulozenimodel.

AL ‘Vﬁchnz:’ l||2:22:21

Vybér modelu
0] il o

980/00/00 dr—

2 Model 1 1
3 Model 2 1980/00/00 gl
4 Model 3 1980700/ 00 ==
5 Model 4 1980/00/00
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1. Vybérmodelu

V seznamu modelt vyberte pozadovany model a potvrdte stiskem
»3D tlacitka” nebo tlacitkem ,F1(Ok)”. Budete vyzvani k potvrzeni
nactenimodelu.

Vysila¢ nabizi funkci ,Model checking" kontrolujici sériové cislo
pfijimace ulozeného k modelu se sériovym ¢islem pfijimace, se
kterym navaze vysila¢ komunikaci. Lisi-li se sériova Ccisla, vysila¢
upozorni na displejiinformaci, ze detekoval jiny pfijimac, nez ktery je
pfifazeny k modelu.Vtéto situaci uzivatel rozhodne, zdali:

*  Potvrdizménu - pfifadinovy pfijima¢ kmodelu.

e Odmitne zménu - vysila¢ nebude s nalezenym pfijimacem
komunikovat do té doby, nez se zapne pfijimac pfifazeny k
modelu.

* Vyberejiny model zpamétivysilace.

Informace o nesouladu pfijimaci se také zobrazi po vytvoreni

nového modelu a sparovadni nebo navazani komunikace s

pfijimacem. Timto Ukonem pfifadite pfijimac k modelu pro

nasledujici kontroly.

2. Kopirovanimodelu

Kompletni nastaveni modelu muzete zkopirovat a vytvofit tak novy
model se stejnym nastavenim. V seznamu modell vyberte model,
ktery chcete zkopirovat, a tlacitkem ,,F3(Kopie)” vytvofite kopii. Na
konci seznamu se vytvofi kopie vybraného modelu a soucasné
prejdete do editace ndzvu kopie modelu.
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Radal: jestlize budete chtit provést zménu v nastaveni jiz
vytvoreného modelu, pak si radéji vytvorte zdlohu ve
formé kopie. To Vdm miiZe pomoci, jestliZe byste se chtéli
vrdtit k nastavenimodelu pred tipravou.

Rada2: Vytvdfite-li novy model a ten je podobny modelu, ktery
jiz mdte vytvoreny v paméti, miZete ho pouzit jako
Sablonu avytvofritznéjkopii.

Upozornéni: Pri kopirovdni modelii z jednoho vysilaée na jiny je tieba
mit na zreteli, Ze vysilace nemusi mit stejnou softwarovou
vybavu, takZe konfigurace aktivovanych moduli si
vzdjemné nemusi odpovidat. V tomto pripadé je potreba
zkontrolovat jednotlivé funkce modelu, nebot pokus o
nacteni v jiném vysilaci miize skoncit chybovou hldskou
(vizSystém->Instalované moduly).

3. Smazanimodelu

Model ze seznamu mdzete odstranit z paméti. V seznamu modeli
vyberte model, ktery chcete smazat, a stisknéte tlacitko ,F5(Smaz)”.
Zdlvodu bezpecnostinelze smazat aktivni model.

4. Volbapotadimodelt

U modelu oznaceného kurzorem muzete ménit jeho pozici
tlacitkem ,,F1()” o jednu pozici dold a ,F2()” o jednu pozici nahoru.
Vysila¢ umoznuje ukladat do paméti mnoho modeld, ale obvykle jen
nékolikmodelt ma aktudlni vyuziti.

Rada: Casto pouzivané modely se snazte radit na zacdtek
seznamu modeli, abyste nemuseli prochdzet cely
seznam modelii privybéru modelu.
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9.1.2 Novymodel

Tato polozka v menu spousti privodce vytvoreni nového modelu.
Pravodce postupné prochazi menu pod polozkou ,,Novy model”.
Novy model se vytvoli az pfi potvrzeni pfedposledniho menu
»Prifazeniserv”, doté dobynenimodel v pamétiulozen.

MozZnosti nastaveni vysila¢e DC/DS jsou velice rozséhlé. Z divodu
prehlednosti jsou néktera nastaveni dostupna pouze pfi urcitych
kombinacich osazeni kfidel, ocasnich ploch, brzdicich Sstitd,
podvozkd a poc¢tu motor(.

Upozornéni: Z diivodu bezpeénosti zaénéte model vytvdret s vypnutym
prijimacem v modelu. Dbejte zvysené opatrnosti u modeli
s elektropohony nebo u dorazii serv, kde miize dojit pri
nevhodné konstrukci ndhonu k jejich zni¢eni. U modelii s
elektropohony radéji demontujte vrtuli pri vytvdreni

modelunebo ladéni.

T’:mﬂﬂ‘v&:hozi l‘12:22:|s =] T’juuﬂﬂ‘v;‘mhozi l‘12:22:27 | sl

Novy model Uprav
N&zev Aero A Aerof] | 8
Typ modelu: EEb c def gh ij
PLOSNTK  TRNTS Kk 1minlop alrlisit
U v W x y z -
® 1:2:3: 45 6 7:8 9

@[ » [ac] - [ ok

1. Jménomodelu

Do polozky ,Ndzev” zadejte ndazev modelu, pod kterym bude
ulozen v paméti vysilace. Maximalné 12 znakd vcetné mezer.



I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkrol syskEem

Potvrzenim polozky ,,Ndzev” piejdete do menu,, Uprav* ve kterém
pres ,,3D tlacitko” zadate jméno. Tlacitko ,F1()” a ,F2()"” ménite
polohu kurzoru.

Tlacitkem ,F3(ABC)” ménite mald pismena navelka a naopak.
Tlacitkem ,,F4()” mazete znak na pozici kurzoru.

Tlacitkem ,F5(0K)” potvrdite jméno a vrétite se zpét do menu
»~Novymodel”.

Jméno modelu mizete zméniti po ulozeni modelu v,Hlavni menu-
>Model->Zdkladnikonfigurace”.

2. Typmodelu

Typ modelu rozhoduje, jaké daldi moznosti vysila¢ nabidne v
privodci a v dalSich nastavenich vysilace. Moznosti na vybér jsou
letadlo, vrtulnik , nebo obecny model. Po uloZzeni modelu nelze
typ modelu déle ménit.

Tlac¢itkem ,F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku prdvodce menu
»Zdkladni konfigurace”, ale jen pokud budou obé dvé polozky,
jménoatyp modelu, nastaveny.
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9.1.3 Zakladni konfigurace-PLOSNIK

Nastaveni konfigurace kfidla, ocasnich ploch, po¢tu motord, poctu
aerodynamicky spoilerd a poctu podvozkovych serv. Podle
nastavené konfigurace v tomto menu se vygeneruji letové funkce a
budou pristupné konkrétni mixy.

I||2:22:49 m

Zdkladni konfigurace
Tdla 0 KLAP. |2 KRID. ®

T’:DDDU |h’-chuzi

® Tvp ocasu Standard  THIV(®

® PoCet motorll 1®
I Serva brzd. klapek 0@
® Podvozkova serva 0
Pouzit avro 1 Ne ®)
 Poufit ayro 2 Ne ®
PouZit avro 3 Ne @

Zpét Dalsi

(LT

1. Typkridla
Vysila¢ nabizi tyto moznosti osazeni kfidla, jez se sklada z
kridélkovych a klapkovych serv.

0 KLAP|1 KRID. Pouze jedno servo kiidélek
OKLAP,2 KRID Dvé serva kiidélek

1KLAP|2 KRID Jedno servo klapek, dvé serva kiidélek
2KLAP|2 KRID Dvé serva klapek, dvé serva kfidélek
2KLAPJ4 KRID Dvé serva klapek, Ctyfi serva kiidélek
4KLAP|2 KRID Ctyfi serva klapek, dvé serva kfidélek
4KLAP]4 KRID Ctyfi serva klapek, ¢tyfi serva kfidélek




I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkrol syskEem

2. Typ ocasnich ploch

Vysila¢ nabizi nasledujici konfigurace ocasnich ploch.

Oznaceni

Standard 1H1V

Popis
Standardni ocasni plochy s jednou fizenou
vyskovkou a jednou smérovkou

Motylek 2H

Sdruzené ocasni plochy do V",

Upozornéni: Mix Motylek bude automaticky aktivovdn

Ailevator 2H1V

Ocasni plochy se dvéma servy pro vyskovku
a jednou smérovkou

Up ‘néni: Mix Ail bude automaticky aktivovdn

Standard 2H2V

Ocasni plochy se dvéma servy pro vyskovku i pro
smérovku

Zadny - Elevon/Delta

Model je fizen sdruzenym ovladanim ploch
na kfidle a smérovky

Upozornéni: Mix Delta/Elevon bude automaticky
aktivovdn

Zadny

Model bez ocasnich ploch

3. Pocetmotoriivmodelu

Pocet motor(l v modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle
poctu motord se vygeneruji vystupy pro ovladéani jednotlivych
motor( s pfifazenim ovladacu vysilace.

4. Pocetovladanychaerodynamickych spoilerimodelu
Moznosti konfigurace 0-2 spoilery. Podle poctu spoilerli se
vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych serv s pfifazenim
ovladacl vysilace.

5. Pocetservvmodeluovladajicich podvozek

Moznosti konfigurace 0-4 serva. Podle poctu podvozkovych serv se
vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych serv s pfifazenim
ovladacl vysilace.
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Tlac¢itkem ,F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku privodce menu
»PFifazenifunkci”,

6. Pouzitgyro(1-3)
Je mozné vytvofit az tfi nezvislé funkce fizeni zisku gyra. Tyto
funkce se aktivujivnabidce ,Model->Zdkladnikonfigurace".

Upozornéni: jestlize dodatecnou funkci gyra aktivujete u
stdvajiciho modelu, je tfeba po opusténi
Zdkladni konfigurace provést prifazeni oviadace
(Parametry funkci) a ddle zvolit vhodny vystupni
kandl (Prirazeni serv). Samotné nastavovdni
zisku gyr se provddi'v nabidce ,,Jemné ladéni/let.

rezimy->Nastavenigyra’.

9.1.4 Zakladni konfigurace - VRTULNIK

.‘12:22:39

T’:Duﬂﬂ ‘Wchnzi

sky 3

Zakladni konfigurace

120°) @)

1

3
Pozice felniho serva Piedni ®)
Uhel 1200 ®) Rotace 0°@®
Délky pak (Serva 1-4):
1005 ® 1008 ® 100% @
Governor Ne (@)
Pouzit gyro 2 Ne @)
PouZit gyro 3 Ne (@
Zpét Dalsi
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Usporadanidesky cykliky

najdete vnavodu kVasemuvrtulniku.

. »3 Serva (vych 120°)” - deska cykliky, kde letové funkce
klopeni, klonéni a kolektivu jsou ovladany soucinnosti tfi serv. V
konfiguraci desky cykliky Ize posouvat jednotlivé body bliz nebo
déle od osy a tim eliminovat nelinearitu serv parametr ,Lever
lengths”. V pfipadé, ze pozadujete konfiguraci desky cykliky 3 serva
(140°) nebo 3 serva (90°) parametrem ,Angle’, doladite potiebné
nastaveniskrokem 1°.

. »4 Serva (90°)” - deska cykliky, u které jsou letové funkce
klopeni, klonéni a kolektivu ovladany soucinnosti ctyi serv
orientovanych po 90°. Konfigurace poskytuje stejné moznostijako u
predchozidesky cykliky.

. ~Mechanicka” - desky cykliky, kde kazdé servo ma
vyhrazenou jednu letovou funkci.

Otoceniorientace desky cykliky o0 180°

Polozka,Pozice celniho serva” je dostupna pouze u varianty cykliky
»3 Serva (vych 120°)”. Podle konfigurace cykliky u modelu Ize v
nastaveniotocit desku cykliky o 180°.

Uhel desky cykliky

Polozka,, Uhel”je dostupna pouze u varianty cykliky ,,3 Serva (vych
120°)“ Uhel svirajici mezi sebou body cykliky 1 -2 a 1 -3 Ize
uzivatelsky konfigurovat. Tim Ize doladit poZzadovanou konfiguraci
desky cykliky.
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Otoceni

PoloZka ,, Rotace” je dostupnd u varianty cykliky ,,3 Serva (vych
120°)“a,,4Serva (def90°)”. Otoceni celé desky cykliky o definovany
Uhel.Tim Ize doladit pozadovanou konfiguraci desky cykliky.

Délkapak(Servo 1-4)
Posunuti bodt cykliky bliz nebo dél od osy rotace. Touto moznosti

muzete kompenzovat nelinearni priibéh serv nebo jejich rozdilné
vlastnosti.

Governor

V nékterych pripadech fizeni vrtulniku se pro ovladani motoru
vyuzitd funkce governor - regulace konstantnich otacek bez
zavislosti na kolektivu. Jestlize je model vrtulniku opatfen timto
fizenim motoru, zapnéte tuto funkci. Nastavite-li tuto funkci, pakse
v menu ,Jemné ladéni /let. rezimy” zpristupni konfigurace
governoru.

Pouzitgyro(2-3)

Je mozné vytvorit az tfi nezdvislé funkce fizeni zisku gyra. Ve
vychozim stavu je vzdy aktivni gyro €. 1, ostatni se aktivuji v této
nabidce spole¢né s funkci Governor.

Upozornéni: jestlize dodatecnou funkci gyra aktivujete u
stdvajiciho modelu, je tfeba po opusténi
Zdkladni konfigurace provést prirazeni ovladace
(Parametry funkci) a ddle zvolit vhodny vystupni
kandl (Prirazeni serv). Samotné nastavovdni
zisku gyr se provddi v nabidce ,Jemné ladéni/let.
rezimy->Nastavenigyra”.
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9.1.5 Swash mix

Velice jemné doladéni serv desky cykliky. Zde mUzete definovat
velikosti vychylek jednotlivych letovych funkcivrtulniku.

.‘12:22:12 Eﬁ

T:DUI]D ‘[lefnult

Swash Mix
Klonénf 505 @
Klopenf 505 ® /
Kolektiv 5085 ®

Cvk |, omezenf

A\
Hodh. 100% @)

Cyklické omezeniftizenihlavy rotoru (Swash Ring)

V nabidce ,Model -> Swash Mix” Ize aktivovat funkci cyklického
omezeni pro rotorovou hlavu vrtulniku. Aktivovanim této funkce
dojde k omezeni drdhy serv pfi spolecném plném vychyleni
ovladacl klonéni a klopeni tak, aby celkova velikost vychylky byla
vzdy v rdmci vnitini plochy zobrazeného kruhu. Vné kruhu se
nachézijakasi mrtva zénafizeni.

Editaci pole,,Hodnota” ovliviujete primér zobrazeného kruhu, tzn.
velikost maximalni povolené vychylky. Nastavenije globaini pro cely
model.
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9.1.6 Zakladni konfigurace-OBECNY

el ‘WDNDZ-‘ l||2:22: 10 3]

Zakladni konfigurace

®_

Jednosmérny @

|@Tve motoru

Zpét Dalsi

1. Pocetmotoriivmodelu

Pocet motort v modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle
poctu motord se vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych
motoru s prifazenim ovladacl vysilace.

2. Typmotoru

Maji-li motory v modelu pouze jeden smér otéceni, nebo zdali jsou
schopny otacet se vobou smérech.

9.1.7 Prifazeni funkci

Na zékladé predchozi konfigurace se vytvofi seznam vsech letovych
funkci's vychozim pfifazenim k ovladacam vysilace.

Menu nabizi moznost prejmenovani letovych funkci, pfitazeni
letové funkce libovolnému ovladaci vysilace a dodatecné nastaveni
trimu k letové funkci.

Vlychozi nastaveniobnovite tla¢itkem ,,F2(Auto)”.
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Prirazeni funkci

1 lkficelka@| P1 H ... @

@ 2 | wikowka @ | P4 HY ... ® @
3 | smérovka@|| PI H ®
4 Motor & || P2 H ®

1. Pfejmenovaniletové funkce

Editaci polozky ,Funkce” pitejmenujete letovou funkci z vychoziho
nazvu nasvUjvlastninazev.

2. Prifazeniovladaée k letové funkci

Editaci polozky ,Ovladac” muzete prifadit libovolny ovladac
vysilace k dané letové funkci. Oznaceni P1-P8 jsou proporcionalni
kanaly 1-8.0znacenim Sa-Sj jsou oznacené prepinace stejné jako na
celnim paneluvysilace.

“

Vybérem této polozky prejdete do menu ,Vyberte oviddaci vstup
viz kapitola 9.7. Piitazeni pfekontrolujete velice jednoduse podle
grafického symbolu vedle popisu ovladace v sekci ,,Ovlada¢’, ktery
zobrazuje aktudlninastavenipfitazeného ovladace.

3. Volba dodate¢ného trimu

Vysila¢ umoziuje k jakékoliv letové funkci doplnit dodatecny trim,
¢imz mazete lépe vyladit nastaveni modelu. Editaci polozky , Trim*
muizete pfiradit libovolny ovlada¢ pro dodatecny trim zvolené
letové funkce. Vybérem této polozky prejdete do menu ,Vyberte
ovlddaci vstup” viz kapitola 9.7. Piifazeni pfekontrolujete velice
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jednoduse podle grafického symbolu vedle popisu ovladace v sekci
»Trim“ ktery zobrazuje aktudlni nastaveni pfifazeného ovladace.

U proporcionalnich ovladaci P1-P4 jsou automaticky pfifazeny

trimovaci tlacitka pod kiizovymi ovladaci. Neni nutné je rucné
pfifazovat.

4, Rozsah dodatec¢ného trimu

Polozkou ,Trim-Max” mUzete nastavit maximalni vliv trimu na
pfislusnou letovou funkci, vyuzijete-li funkci dodate¢ného trimu.
Vlychozi hodnota je 50%. Pfi nastaveni hodnoty 0% ovladac
dodatecného trimu nebude mit zZadny vliv na letovou funkci. Pfi
hodnoté 100% ovlada¢ dodatecného trimu bude ovladat letovou
funkciv jejim plném rozsahu.

5. Pridanifunkce

Tlacitkem ,,F3(Novy)” mizete pridat vlastniletovou funkci.
6. Smazanifunkce

Tlac¢itkem ,,F4(Smaz)” smazete oznacenou letovou funkci.

Ujistéte se, ze mate ke vSem letovym funkcim pfitazené pozadované
ovladace vysilace, popf. spravné dodatec¢né trimy. Tlacitkem
»F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku priivodce menu ,PFifazeni
serv”.

Upozornéni: Vychozi pFifazeni se provede podle nastaveni médu
vysilace. Neni-li vychozi prifazeni sprdvné, prekontrolujte
nastaveny méd vysilace v menu,Hlavnimenu-> Systém->
Konfigurace->MOD 1-4".
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9.1.8 Pritazeniserv

Menu zobrazuje, na kterych kanalech pfijimace jsou pfifazeny
vystupni funkce vysilace. Prifazeni Ize libovolné ménit. Poradovym
¢islem na zacétku sloupce je vyjadien kandl vysilace a vedle néj je
pfifazena vystupnifunkce vysilace.V tomto menu miiZete realizovat
rozboceni vystupnich funkci, tzn. jedna jakakoliv vystupni funkce
vysilace mlze byt pfifazena libovolnému poctu kanald pfrijimace.
Jedinym omezenim je pocet kanald, ktery mize obsluhovat vysila¢
(16 kanald). Vychozi nastaveni se vytvori na zakladé predchoziho
nastaveni. Chcete-li vychozi nastaveni obnovit, stisknéte tlacitko
»F3(Auto)”.

T’n‘uuﬂﬂ|\fichﬂzi .‘12122:55 | 63 T’;Duﬂﬂ‘wchuzi .‘12:22:[12 | 63l
PriFazeni serv
1 totor 16) N a)
3 Kiidklko 2® 4 ‘Wikoka® .
®_" 5 Smérovka® B @ Vytvorit a vybrat model?

7 .® 8 @
g .® 0 O

n . ® 2 .@®

19 m 14 m

zpet| lauto]  Dpareifl we | | 1 ano]

1.  Pfifazenivystupnifunkce vysilace kanalu pfijimace
Oznacte pozadovany kanal pfijimace a stisknéte ,,3D tlacitko”. Nyni
muzete vybrat, kterou funkci pfifadite zvolenému kanalu prijimace.
Tlacitkem ,,F5(Dalsi)” pfejdete do dalsiho kroku privodce, kterym
je uloZzenimodelu do pamétivysilace.

a) PrGvodce pozdda o potvrzeni vytvoreni modelu ,Vytvofit a
vybrat model?”. Odpovite-li na potvrzeni tlacitkem ,F1(Ne)” ,
vratite se zpét do privodce a mizete model déale konfigurovat.
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Potvrdite-li tlacitkem ,F5(Ano)”, model se ulozi do paméti,
soucasné se i aktivuje. Poté automaticky prejdete do menu
»Kalibrace serv”. Ulozeny model mizete samoziejmé kdykoliv
konfigurovat i po uloZeni v menu ,Hlavni menu->Model” polozky
»Zdkladnikonfigurace’;,,Parametry funkci” a ,P¥ifazeniserv”,

Rada: V tomto okamziku miiZete spdrovat pFijimaé s
vysilacem a ndsledné pokracovat v konfiguraci
"Kalibraceserv".

9.1.9 Kalibrace serv

Menu pro doladéni vystupnich funkci vysilace->kandl( prijimace-
>serv. Prifazeni vystupni funkce vysilace ke kandlu pfijimace je
zobrazeno v horni ¢astimenu (prvni polozka pod popisem menu).

Tl |v9|:|mzi -||2:22: 12

Kalibrace serv

Hotor 1
Servo C.
Stfed (Subtrim) [ [ ] 0%

Masx, wychylka 100%
Min, wichylka [ ] 00
1

Max. fyzicky limit[___ NN )
Min, fyzicky linit[ BN ] -125%

Rewerzace serva Ne @

ZpoZdéni nahoru/doll

1.  Zobrazenivychylky kanalu pfijimace

V horni ¢asti menu je zobrazena aktudlni vychylka pro zvoleny kanal.
Budete-liménit nastavenivtomto menu, ihned uvidite, jak se zména
projevinavystupu.
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2. Vybérkanalupfijimace

Na prvni pozici F1 ve spodni listé je aktualné vybrany kanal.
Tlacitkem F2() a F3() nebo editaci polozky,Servo ¢ sivybirate kanal
pfijimace, ktery chcete konfigurovat.

3. Stied(Subtrim)
Touto polozkou v menu si nastavite stfedni polohu serva na
vybraném kanale pfijimace.

Rada: SnaZzte se uz pfi stavbé modelu co nejvice doladit stied
mechanicky. Budete-li muset nastavit velkou hodnotu
~Stred (Subtrim)” pro stfedni polohu serva, bude
vyslednd vychylkaservaomezend.

4. Max./Min.vychylka

Tato polozka definuje koncové hodnoty vystupni funkce vysilace,
tzn. jaké hodnoty bude nabyvat vystupni funkce vysilace v krajnich
polohdch ovladace. Funkce by méla byt pouzitd k vymezeni
bezpecného rozsahu serv, aby nedoslo k jejich mechanickému
poskozeni.

Upozornéni: Velikost maximdlni vychylky ddle miiZe ovlivnit
nastaveni trimd, dvojitych vychylek a dalsich
proporciondlnich nastaveni.

5.  Max./Min.fyzicky limit

Omezeni vychylky kanélu pfijimace. Zadnou kombinaci nedojde k

prekroeninastavené hodnoty vychylky serva.

Rada: Zde miiZete nastavit omezeni vychylky jesté pred
mechanickym dorazem nebo néjakou piekdzkou v drdze
serva, cimzZ se vyhnete mechanickému poskozeniserva.
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6. Reverzaceserva
Nastaveniobraceného smyslu otdceniserva.
7. Zpozdéninahoru/dol

Nastaveni doby pfechodu kanalu zjedné krajnipolohy do druhé.Lze
definovat pro kladnou zménu a zdpornou zménu zvlast, napf.
otvirdni podvozku je pomalejsinez zavirdni podvozku.

Rada: Funkce seddsvyhodou pouzZitpropodvozkovd serva.

9.1.10 Servobalancer (#dle vybavy)

Funkce balancovani drahy serv slouzi pro velké modely, které maji
fidici plochy ovladané nékolika spfazenymi servy. Jelikoz mGze byt
kazdy kus serva z vyroby jinak nastaven a ani montaz v modelu
nemusi byt vzdy pfilis presnd, je vhodné algoritmicky vyrovnat
drédhy serv tak, aby dochdzelo k minimalnimu mechanickému
namahani pfi pohybu kormidel.

Kazdému vystupnimu kanalu je tedy mozné pfifadit vlastni kfivku,
kterd se aplikuje jako posledni operace pfed odeslanim vychylek do
modelu. Kfivka se tedy ve vysledku aplikuje i na trimy, mixy, dvojité
vychylky apod., takze serva jedné plochy se vzdy pohybuji spole¢né
stejnou mérou.

Servobalancer dokéze upravit kiivku serva maximalné o £10% s
rozlidenim 0,1%.
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1. Po najeti kurzoru na graf servobalanceru stisknéte 3D tlacitko, Upozornéni: Nastavenizobrazeného telemetrického tidaje na
¢imz povolite editaci kfivky serva. Nyni se vzdy zvyrazni jeden fidici horni listé displeje se uklddd jako souédst
bod podle aktudini vychylky serva. Jestlize bude aktudini vychylka konfigurace modelu a po zapnutivysilace se opét
serva napf. -30%, zvyrazni se nejbliz3i kontrolni bod v -25%. Timto ; w »n (0 zobrazi. Alternativné je moZné nastavit
bodem je pak mozné pohybovat smérem nahoru a dolii ota¢enim petaily blavnd chrazovky | Zobrazeny tdaj i v nabidce
3D tlacitka doprava, resp. doleva. V rezimu ,Auto” (zvyraznéné Sk e el e strony = [t Senzor)( ',> Det‘."l’.’ h’law.u
.. L L e i Tolenctri n pnetu noain:__| Obrazovky. Je mozné zvolit jakykoliv
tlacitko F2 ) dochazi k sou¢asnému posunu okolnich kontrolnich odin) jednoduchy ¢iselny tdaj, nikoli viak
bodu, takze vyslednad kfivka je precizné vyhlazena. Posunutim nap¥. GPS soufadnice ani status
ovladace serva lze dale vybrat jiny kontrolnibod a ten pak upravovat
do té doby, nez bude vzijemnd odchylka pozice serv pfi pohybu

000l | vcnozi

vysilace.

4. Tlacitkem F2,Auto” v rezimu editace servolabanceru prepinéte

minimalni. . S g o . P

— - | - - Eﬁ mezi automatickym a manudlnim vybérem kontrolnich bodu. Pfi
v i 122 ychozi 12:22: s Y . o . v 'y

£l venos [12:22:20 £l vychor [12i22:20 manuélnim vybéru kontrolnich bodd stisknéte 3D tlaéitko pro
Kalibrace serv Kalibrace serv

P = P = presun k nasledujicimu bodu; tlacitkem ESC aktivujete predchozi
Servobalancer Servobalancer (2 8%, -1.95) kontrolni bod. Pfi editaci v manudlnim rezimu pohybujete (narozdil
od automatického médu) pouze jednim kontrolnim bodem, ostatni
zUstavaji beze zmény. Kratky stisk tlacitka F3,Vymaz” slouzi k
rychlému resetu jednoho kontrolniho bodu (musi byt zvyraznén). Po
del$im stisku tlacitka F3,Vymaz” dojde k resetu celé kiivky serva do
vychoziho stavu.

&
@
-100X -50% 0¥ 50X 100%

(5) | & | & [@e| ok

2. Po stisku tlacitka F(1) pfi zvyraznéném servobalanceru se zobrazi
rychld volba, kde si mlizete zvolit jeden telemetricky udaj, jenz se
bude objevovat v misté digitalnich [l [+schozi W [12:22:58
hodin na horni li$té displeje. Timto Kalibrace serv
si napf. mlzete navolit zobrazeni
okamzitého proudu z
pfijimacovych baterii, jenz velmi
pom0ze pfi vyrovnavani rozdill
drahyserv.

Rada: Jestlize pouzivdte nékolik serv spraZenych k ovldddni
jednoho kormidla modelu jako v tomto p¥ikladu,
doporucujeme na prijimaci nastavit vsechna serva
ndlezZejici danému kormidlu do jedné skupiny vystupu
(Group A-C). Na obrdzku je toho docileno pomoci
aplikace Pripojend zafizeni. Serva tak budou prijimat
Fidici pulzy ve stejny okamzik a jejich pohyb tedy bude
synchronni.

Telemetrie zobraz. na panelu hodin:

hodin) =
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W[12:22:56 o]

R9-EX Vystupy
<< 7pét
Vystueni pin
Wstup 1 Motor 1 m @
Wstup 2
Wstue 3
Vstup 4
Vetiin 5

5ol [vsenozi

Rada:

Pro optimalizaci drdhy serv pomoci
servobalanceru doporucujeme pouzit
ampérmetr (nebo napr. okamzity
proud z ¢idla MUI zobrazeny v
telemetrickém okné) a vZdy sledovat,
kdy je proud prochdzejici servy co
nejmensi.

9.2 Jemné ladéni/let. rezimy

-rozsifujiciprogramové funkce pro modely

* Letovérezimy

* Digitalni trim

*  Trimyletovychrezimi

* Dvojité/Expo vychylky

« Krivky funkci

+ Diferenciace kridélek (Menu se zobrazi v konfiguraci k¥idla 0 KLAP|2KRID. a
vys33i)

* Volné mixy

*  Mix Motylek (Menu se zobrazijen v konfiguraci ocasni plochy "V-tail")

 Butterfly (Menusezobrazi vkonfiguraci kidla“KLAP|2KRID." a vy33i)

+ Ailevator (Menu sezobrazijen v konfiguraci ocasni plochy "Ailevator")

» Mix Delta/Elevon (Menusezobrazi vkonfiguracikfidla
"Zadny-Elevon/Delta")

* Gyro/Governor
*  Omezovac plynu (pouze umodelti vrtulnikd) (*dle vybavy)
» Kopany vykrut-Snap Roll (pouze umodeliletadel)
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9.2.1 Letové rezimy (*dle vybavy)

Letové rezimy jsou velice pfinosné pro Upravu letovych vlastnosti a
ovladatelnosti modelu pfi rdznych situacich letu, jako napf. start,
Iétani v termice, pfistani's pouzitim klapek a brzd. Tato schopnost by
se dala vyuzit nejen u vétrond, ale také u akrobatickych modell pfi
hladké akrobacii nebo 3D akrobacii. Ve vSech popsanych situacich
by bylo vhodné, aby model reagoval odlisSnym zptsobem. Toho
vseho jde jednoduse docilit, staci jen vyuzit letovych rezima.

K dispozici je az 10 letovych rezimU pro kazdy model. Letové rezimy
si mlZzete pro lepsi prehlednost pojmenovat. V jednom okamziku
muze byt aktivni pouze jeden letovy rezim, proto méa kazdy
vytvoreny letovy rezim svoji prioritu danou pofadim v seznamu
letovych rezimu. Spini-li se podminky a mohlo by byt aktivnich vice
nez jeden letovy rezim, pak se vybere ten z nich, ktery ma nejvétsi
prioritu. Letové rezimy Ize aktivovat libovolnym ovladac¢em vysilace,
jako napf. pfepinacem.

Konfiguracevysilace podletovy rezim.

. Nékteré menu obsahuji polozky rozsahu platnosti se
symbolem (zemékoule) apismenem G.

Prepnutim polozky rozsahu platnosti na symbol (seznamu) s
pismenem S zménite nastaveni z globalniho na nastaveni pro kazdy
letovy rezim zvIast.

Upozornéni: U této akce budte obezietni. Po pfepnuti rozsahu
platnosti z globdlniho na letovy rezim se
konfigurace pred prepnutim (globdlni) ulozZi do
vsech existujicich letovych rezimui.
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e Je-lipolozka v menu pevné definovana arozsah platnosti bude
nastaven na hodnotu S, mdze byt nastaveni polozky v kazdém
letovém rezimu rdzné. Pfepnutim do jiného letového rezimu
polozka bude nabyvathodnot pro vybrany letovy rezim.

. Je-li polozka volitelna (Ize pfidat do seznamu) a rozsah
platnosti bude nastaven na hodnotu S, bude nastaveni pouze v
aktualnim letovém rezimu. Pfepnutim do jiného letového rezimu se
zobrazi konfigurace pro aktudlniletovy rezim.

. Kazdy modeljiz pti vytvoreni obsahuje vychoziletovy rezim.
Rada: Pokud nechcete pouzZivat letové rezimy, pak

nevytvdrejte Zddny novy letovy rezim a pouzivejte
pouzevychozi.

".‘|I|||'“"°“'05t .|IU:2|:23 100X

Letové rezimy
Popis Ipoidéni Spinac [l
| 1 Termika A 0.3s
2 PRychlost @ 03 Sh v 1

3 Wychoz+ B 0. 3s

o—
o—

1. Pridaniletového rezimu

Tlacitkem ,F3(Novy)” pfidate novy letovy rezim. Budete-li chtit
vytvofit novy letovy rezim jako kopii jiz vytvoreného letového
rezimu, oznacte zdrojovy letovy rezim a stisknéte tlacitko
»+F3(Novy)”. Zobrazi se menu s dotazem, zda-li chcete kopirovat
zvoleny letovy rezim.
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Tlac¢itkem ,F5(Ano)” vytvofite kopii letového rezimu se stejnym
nazvem.

Tlacitkem ,,F3(Ne)” vytvofite novy letovy rezim.

Tlac¢itkem ,F1(Esc)” nevytvorite letovy rezim a vratite se zpét do
menu,,Letové rezimy”.

.||2:22:52 m

Letové rezimy

TEDDU” |V9|:huzi

Kopirovat zwyraznény letowy redim?
Yychozi

ESC Ne Ano

2. Piejmenovaniletovych rezimu

Letové rezimy si mizete zpfehlednit pojmenovanim, které vystizné
popisuje dané nastaveni, napt. Start, Termika, Autorotace, atd.
Editacipolozky,, Popis”“mUzete pojmenovatletovyé rezimy.

3. Zpozdéni letového rezimu

Doba postupného pfechodu mezi dvéma letovymi rezimy. Zména
letového rezimu s sebou pfinasi ¢asto zédsadni zmény zakladnich
poloh serv. Kdyby byla zména letového rezimu okamzita, mohla by
vést k okamzité zméné v fizeni modelu - prudké pohyby. Zpozdime-
li letovy rezim, dojde k postupnému prenastaveni z jednoho
letového rezimu do druhého letového rezimu za definovany ¢as.
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Rada: Vidy se snazte nastavit alespor néjaké minimdlni
zpozdéni letového rezimu. Okamzitd zména by mohla
vést ke zméné polohy vice serv najednou, coz by mélo za
ndsledek vznik proudové spicky v napdjeni.

Upozornéni: Letovd funkce plynu neni ovlivnéna zpozZdénim
letového rezimu. U této letové funkce se
konfigurace uplatniihned.

4. Aktivace letového rezimu

Letovy rezim Ize aktivovat prepina¢em. Editaci polozky ,Spinac” se
pfepnete do menu ,Vyberte ovlddaci vstup” a zvolite, ktery
prepina¢ ma aktivovat zvoleny letovy rezimv viz. kapitola 9.7. Ke
kazdému letovému rezimu muzete pfifadit jakykoliv prepinac,
proporciondlni ovlada¢, nebo vysledek logické operace, kterym
aktivujete letovy rezim. Splnéni podminky pro aktivaci letového
rezimu je vyjadifeno symbolem ve sloupci,, Spinac”:

. zatrzeni- podminka pro aktivacije splnéna,
. kfizek - podminka pro aktivacinenisplnéna.
Ve stavovém fadku je zobrazen nazev aktualniho letového rezimu.

'f.||”mr5.|ust .|lu:2|:23 @

Letové rezimy
Popis IpoZdéni SpinaC

i

[T Tentag® 03 % o0
7 Rchigf# 035 b v I

@_ wchozi 0.3= %

Ndzev aktudlniho
letového reZimu.

bbb &
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5. Priority letovych rezimu

V ptipadé, Ze jsou splnény podminky pro aktivaci vice letovych
rezim v jeden okamzik, rozhoduje priorita letového rezimu.
Poradovym cislem v seznamu letovych rezimd je pfifazena priorita.

Cim nizsi poradové éislo, tim vyssi priorita letového rezimu.

=l |nychlust [ | | 10:21: 40

Letové rezimy

Termika

Oznameni aktudlniho let. reZimu
1| F_TERM~1 ® S

Nastavit jako vychozi let. reZim
Smazat letovy reZim
RESET vech letovych reZiml

6. Reset vybraného letového rezimu do vychoziho letového
rezimu

Zvoleny letovy rezim muzete prevést na vychozi letovy rezim.

Vyberte pozadovany letovy rezim a tlacitkem ,F4(Opt.)” zobrazite

moznosti nastaveni. Polozkou , Nastavit jako vychozi let. rezim"

letovy reZzim zménite na vychozi. Pfedesly vychozi letovy rezim se

zméninanormalniletovy rezim.

7. Smazani letového rezimu

Letovy rezim mUizete odstranit nasledovné:

a) vyberte pozadovany letovy rezim a tlacitkem ,F4(Opt.)”
zobrazite moznosti nastaveni.

b) polozkou ,Smazat letovy reZim” vymazete vybrany letovy
rezim. Vychoziletovy rezim nelze odstranit.
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8. Reset vsech letovych rezimi do vychoziho letového rezimu

Vsechny letové rezimy muzete najednou prevést do nastaveni
vychoziho letového rezimu. Na jakékoliv poloZzce v menu stisknéte
tlacitko ,,F4(Opt.)” a zobrazi se moznosti nastaveni. Polozkou
~RESET vsech letovych rezimii" se nastavi veskeré letové rezimy
stejné jako vychozi letovy rezim a rozsahy platnosti budou

nakonfigurovény na globélniplatnost.

Rada: Prekontrolujte stav jednotlivych letovych reZzimii po
Jjakékolivzméné v konfiguraciletovych rezimi.

9. Oznameni aktualniho letového rezimu
Moznost pfitazeni zvukového souboru WAV, jenz se prehraje v
okamziku aktivace daného rezimu.

10. Oznameni letového rezimu po prepnuti spinace

Po stisku tlacitka F4 je mozné prifadit spinac, po jehoz stisku bude
oznamen aktudlni letovy rezim, resp. se prehraje pfislusny zvukovy
soubor WAV.

9.2.2 Digitalnitrim

Trimovani hlavnich letovych funkci se provadi pres Ctvefici tlacitek
umisténych pod kfizovymi ovladaci. Definice kroku a rozsahu
jednotlivych letovych funkci se provadi v menu ,Digitdlni trim”.
Kazda letova funkce miZe mit nastavené jiné meze, krok trimu
arozsah platnosti.

Dialog digitalnich trimt byl rozdélen do dvou obrazovek a) a b), mezi
nimiz lze prepinat pomoci tlacitek ,F1 Doleva” a ,F2 Doprava”.
Tlacitkem ,,F3(Trim)” piejdete do menu prehledu trim{ hlavnich
letovych funkci, kde si mUzZete vyzkouset, jak se projevi jednotlivé
zmeény v nastaveni.
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Na obrazku a) je zobrazeno, Ze je mozné kazdému trimu pfiradit
ovladaci funkci, kterd bude timto trimem ovliviiovana. Je mozné
trim i kompletné deaktivovat tak, aby nemél zadny efekt -
jednoduse zruste prifazeni k jakékoliv funkci. Toto je dulezité
zejména pro piloty rliznych vicerotorovych koptér nebo vrtulnikd s
pokrocilou stabiliza¢ni elektronikou.

Specialnifunkce trimu

Digitalni trimy je mozné pouzit nezavisle jako obecny ovladac
modelovych funkci. Jakémukoliv digitdlnimu trimu mizete pfifadit
specialnifunkci "Trim.Ovla." ¢i "Trim.Nulov".

- Trim.Ovla. (trimovy ovlada¢) - umoziuje pouzit dany trim
oddélené od ovladacich funkci. Vysila¢ si pamatuje hodnotu trimu
po vypnuti. Po stisku tlacitka nedochdzi k trimovani nadrazené
funkce, pouze se inkrementuje internistav trimu.

- Trim.Nulov (trimovy ovlada¢ s automatickym nulovanim) -
umoznuje pouzit dany trim oddélené od ovladacich funkci. Vysilac si
neukladdd hodnotu trimu po vypnuti. Po nacteni modelu ma trim

1’.§E|D|]|]|"Wﬂ"ﬂzl' I||2:22:51 Eﬁ
Digitdlni trim
Trim Funkce Hodn. UloZen

EEl Trin.Ovia. @ F o

#&  Trin.Nulov@® @G 0% 0%
o] Smérovka® @G 0% 0%
pic-T: Yikovka® @G 03 0%
® NON: eI 0%
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vzdy hodnotu 0%. Ve spojeni s logickymi spinaci je tato volba
vhodna napt. pro sekvencni prepinani mezi letovymi rezimy ci
prehravani sekvence zvukd.

Operacni plsobnost trim0 byla rozsitena o nové moznosti (viz
obrazek c)), takZze nynijsou dostupné tyto volby:

» Globalni - konfigurace a hodnota zvoleného trimu bude
konstantninapfic¢ vsemiletovymirezimy.

» Separatni — kazdy letovy rezim ma svou vlastni nezavislou
konfiguracitrimd.

« Skupina letovych rezimi (A/B) - jestlize pouzivate nékolik
letovych reziml a chcete, aby se nastaveni trim( sdilelo napi. pouze
mezi dvéma zvolenymi rezimy, pfifadte trim u obou rezim@ do jedné
ze skupin FA nebo FB. Kazda skupina ma své vlastni nastaveni, jez je
potom sdileno napfi¢ letovymirezimy.

o0l ‘\'ichnzi | | | 12:22: 11

Zvolte moZnost

=S Separatni
ZFw Skupina letovych reZiml A

ZFp Skupina letowych reZiml B

9]
Upozornéni: Pokud zmeénite piisobnost trimu z globdini na

libovolnou skupinu letovych rezimi, ve zbyvajicich
letovych rezimech se plisobnostzménina separdtni.
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=000l |V§-v:huzi W |12:22:27 =l |v;-:nuzi [ ] ‘ 12:22:37 [ 5

Digitdlni trim Digitdlni trim

Funkce . Z Trim Mod Krok | — Rozsah +
@8 Kiidélka® DG 0%) 0% @ | Stfedovi® 2% | [100%  100% | |
B4 Motor(® EDG| 0% 0% @8l | PlyrDolni@| 2% |[100% 100% |
&% Smérovka® @G| 0% 0% &% | Stiedowy®| 2%[|100% 100% | |
0%
0%

lae Wyskovka® DG 0% e | Stedowy®| 2%||100% 100% | |
Se H o Wikovka® @G P Se 2% [|100%  100% | |

b)

Dalsikonfigurovatelné parametry:
1.Hodnota - aktualni pozice trimu.
2. Ulozen - zobrazuje uloZenou pozici trimu, ktera se uplatni diky
funkci Pamét trimu.
3.Moéd - zde mizete specifikovat zakladni chovanitrimu:
« Stredovy mod - nastaven jako vychozi. Trim ovliviiuje pouze
stfedy serv, vychylky v koncovych bodech nejsou dotceny.
« Linedrni - posunuje celou drdhu serva vcetné koncovych
bodd.

« PlynDolni - ovliviiuje vychylku serva v dolnim koncovém
bodé aumérnéicely zbytek drahy serva. Horni koncovy bod
zGstava nedotcen.

« PlynD:50% - ovliviiuje drahu serva od dolniho koncového
bodu ke stiedové pozici. Draha od stfedu do horni koncové
pozice zlstava nezménéna.

« PlynHorni - ovliviiuje vychylku serva v hornim koncovém
bodé a umérné i cely zbytek drahy serva. Dolni koncovy
bod zlstava nedotcen.
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4. Krok - indikuje, o kolik procent se hodnota trimu zméni
pokazdé, kdyz je stisknuto trimovacitlacitko.

5. Rozsah (+,-) — urc¢uje maximalni rozsah z drahy serva, jenz je
pouzity pro trimovani.

Zobrazeni, jak jednotlivé moédy trimG ovliviuji vyslednou
drahuserva (trimovano cca do 50% celkového rozsahu).

Pamatujte si, Ze neni mozné pouzit ve viech pripadech libovolny
mdédtrimu:

Maximum ) A

sted - | Stied T

Minimum Y -

Stiedovy mod Linedrni méd

Plyn dolni

Plyn - dolnich 50% Plyn horni

« Konfigurace motylkovitych ocasnich ploch: Méd trimu je mozné
specifikovat pouze pro funkci vyskovky a nikoli pro smérovku,
nebot obé funkce jsou vzajemné sprazeny.

« Konfigurace Delta/Elevon: Zde je mozné mod specifikovat pouze
pro kiidélka a nikoli pro vyskovku.

= Vrtulnik pouzZivajici fizeni CCPM: Méd je mozné nastavit pouze u
funkce kolektivu a nikoli u klonéninebo klopeni.

« Jestlize pouzijete nékolik trimd pro jednu funkci, vysledna
hodnota trimu odpovida souctu hodnot vsech trimd, které
ovlivnuji tuto funkci. Déle je pouzit pouze jeden méd trimu, a to
ten, ktery je definovan pro trim prvniv poradi.
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DalSi moznosti se zobrazi po stisknuti tlacitka ,,F4", jak je znazornéno
na obrazku d). MiZete zde uloZit hodnotu aktudlné zvoleného trimu
(napf.funkce kiidélek jako na obrazku) do skryté paméti, ale Ize takto
iulozit vsechny trimy najednou.

Funkce je ndsledujici: Aktudlni hodnota zvoleného trimu (resp.
vsech trimu) je prekopirovana do specidlniho registru (obrazek a),
posledni sloupec) a samotny trim je vynulovan. Toto se vzdy aplikuje
pro vsechny letové rezimy. Funkce paméti trimu je vyhodnd v tom
piipadé, Ze chcete mit vzdy vynulované obrazovky trim(, avsak jisté
trimovanibylo potreba ke stabilizovanimodelu.
l||2:22:57 Eﬁ

Digitalni trim
®8  Kiidélka

T’:DUDD ‘Vﬁchnz:‘

any trim do paméti
UloZit viechny trimy do paméti
Vynulovat wybrany trim
Yynu lovat vEechny trimy

Na obrdzku d) Ize v pfipadé nutnosti vyuzit funkce Vynulovat vybrany trim nebo Vynulovat
vsechny trimy. Po potvrzeni dané volby se vymaZze aktudlniiuloZend hodnota (funkci pamét
trimu) zvoleného trimu, resp. vsech trimud. Toto je aplikovdno pro vsechny letové rezimy.




I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkrol syskEem CZ

9.2.3 Trimy letovych rezimt
Definovani trimGservjednotlivych letovych funkci.

Konfigurace mohou byt globalni nebo se mohou ménit s letovymi
rezimy. Hlavnim smyslem této moznosti je mit polohu jednotlivych
serv konfigurovatelnou letovym rezimem.

Tl |Wﬂhﬂzi | | ‘ 12:22:57 B |

Trimy letovych reZimi

Funkce S1 2 53 54

KFicélka 0y 0% @G
Vyskovka 0% [=:: e
Smérovka 0% [l
Motor 0% @aG

1. Polohyserv

Vystup letové funkce muiize byt rozdélen na vice kandll pfijimace -
serv. Editaci jednotlivych sloupcli s ozna¢enim ,S1-S4" ménite
polohu serva vybrané letové funkce. Vychylka serva je udavana v
procentech.

Tla¢itkem ,,F3(Vymaz)” nulujete nastaveni celého fadku.

Tlacitkem ,,F1(Sym.)” - zapindte/vypinate soucasnou editaci viech
hodnot natadku.

2. Rozsah platnosti

Vychylky serv mohou byt platné pro viechny letové rezimy - symbol
zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mize mit vlastni
definicivychylek serv-symbol seznamu a pismeno S.

83
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9.2.4 Dvojité/Expo vychylky

Chcete-li ovladacem vysilace, napt. pfepinacem, ovliviiovat rozsahy
vychylek nebo pribéh letovych funkci, nastavte si dvojité ¢i trojité
rozsahy vychylek s moznosti exponencialni zavislosti. Exponencidlni
zavislost letovych funkci je velice vhodna, jelikoz v okoli stfedu je
fizeni velice presné. Blizime-li se maximu, je charakteristika velice
strma. Menu obsahuje letové funkce modelu se souhrnnym
prehledem jejich konfigurace.

"ol |h’-chozi [ | ‘ 12:22:31 K |

Dvojité/Expo vychylky
Dvoj ité

Funkce

Smérovka

a) nazev letové funkce

b) vprocentech vyjadrenrozsah vychylekletové funkce

c) vprocentech vyjadiena exponencidlnizavislost letové funkce
d) rozsah platnosti

Oznacenim kurzorem jedné z letovych funkci a stisknutim tlacitka
~F4(Uprav)”nebo ,3D tla¢itka” vstoupite do editace nastaveni.

84

CZ

T’:qu”Wchozi l‘lz:zz:w [ o3l
Editace DR/Expo
O—(EaT=s ®G
(®)—{opozice 1 -+
(: )—1®Rozsah 100% 100%
@—feexo 0% 0% ° ®
@—QSanafi ..®

a) Nazevletovéfunkce srozsahem platnosti

b) Cislonastaveni-pro dvojité vychylky 1-2; pro trojité vychylky 1-3

c) V procentech vyjadiend poloha koncového bodu funkce s
nastavenim pro oba sméry funkce

d) v procentech vyjadien exponencidlni pribéh s nastavenim pro
oba sméryfunkce

e) nastaveniovladace pro prechod mezijednotlivyminastavenimi
f) zobrazenifunkce ulozené pod zvolenym nastavenim

1. Rozsah platnosti

Rozsahy vychylek letovych funkci mohou byt platné pro vSechny
letové rezimy - ,,symbol zemékoule” a ,pismeno G”. Kazdy letovy
rezim muze mit vlastni definici rozsahd vychylek - ,symbol
seznamu”a,,pismenoS”.

2. Vybérovladace pro pirepinani mezi konfiguracemi

Zvolte polozku ,Spina¢” (e), tim se prepnete do menu ,Vyberte
ovlddaci vstup”. Nastavte ovlada¢, kterym budete prepinat
konfigurace. U dvojitych rozsaht vychylek vyberte libovolny
ovladac¢ s neproporciondlnim vyhodnocenim. Chcete-li nastavit
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trojité rozsahy vychylek, méli byste zvolit 3polohovy prepinac nebo
jeden z proporciondlnich ovladac¢l. Po vybéru ovladace
nezapomerite nastavit proporciondlni vyhodnoceni ,Vyberte
ovlddaci vstup” tlacitko ,,F2(Prop.)”. Spradvnost nastaveni si lehce
ovéfite tim, Ze zménou polohy ovladace se méni i ¢islo konfigurace
rozsahu v menu ,Editace DR/Expo”.V pfipadé dvojich vychylek se
hodnota konfigurace rozsahu bude ménitz, Pozice 1“na, Pozice 2”.
U trojich vychylek se hodnota konfigurace rozsahu bude ménit
»Pozice 1], Pozice 2" a,Pozice 3”,

3. Rozsahvychylek

Kazda konfigurace rozsahu (b) (pozici ovladace) mlize definovat jiny
rozsah vychylek funkce a exponencidlni Zzavislosti. Pfi zméné
konfigurace se zaroven upravuje i graf funkce (f).

Rozsah vychylek funkce se definuje polozkou,,Rozsah”. Narustajici
hodnotou se zvétsuje rozsah letové funkce. Snizujici hodnotou se
rozsah zmensuje.

Exponencialni pribéh vytvérite polozkou ,Expo” (d). Je-li
exponencialni zavislost nulova, je letova funkce cisté linedrni.
NarUsta-li hodnota exponencialni zavislosti, v prdbéhu se projevuje
exponencialnicharakter.

Vse muzete jesté zkombinovat s letovymi rezimy. Ve vysledku
muzete mit v kazdém letovém rezimu jinou definici kazdého z
nastavenirozsahu vychylek.

Rada: Doporuéujeme nastaveni exponencidlnich priibéhu.
Ovldddnije pak velice pfesné.
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9.2.5 Krivky funkci (*dlevybavy)

Prbéhy letovych funkci - jakd zavislost bude platit mezi polohou
ovladace a vychylkou serva. Menu zobrazuje prehled viech letovych
funkci (a) a nastaveni jejich kfivek (prlbéhu) (b) a zpozdéni (c).
Dusledky nastaveni si mizete ihned po nastaveni zkontrolovat pies
zobrazenivystup ptijimace - tlacitkem ,F2()".

l‘mmzzv{:Ei

T’:Duﬂﬂ ‘Vﬁchnzi

Krivky funkci
Kfivka — Zpoz. +

Funkce

a) nazevletovéfunkce
b) kivky/pribéhy letové funkce

c) zpozdéni vychylky pro kladnou a zapornou zménu polohy
ovladace

d) rozsah platnosti
e) povolenizpozdéného nabéhu pfiprepnutiletovéhorezimu

Povolenizpozdéniletovéhorezimu

Zde je mozné aktivovat, popf. zakédzat zpozdéni pro kazdou funkci v
ramci prepindniletovych rezimd. Konkrétné na obrazku je tato volba
predstavovana patym sloupcem (Zpoz.Rez). Aktivace zpozdéni
muze byt téz specificka pro kazdy letovy rezim zvlast (tzn. v jednom
rezimu bude zpozdéni povoleno a v druhém zakazano). Jsou zde
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vsak urcité podminky, kdy tato volba u jedné funkce ovlivni i jinou

funkci.

. Pokud mame zvoleny ocasni plochy typu Motylek, tato volba

ovliviiuje jak funkci smérovky, tak i vyskovky.

. Pokud mame zvoleno kfidlo typu Delta, tato volba ovlivni

funkce kridélka i vyskovky.

o Jestlize mdme nastaven elektronicky mix pro rotorovou hlavu
vrtulniku (CCPM), tato volba ovlivni vsechny funkce rotorové

hlavy (klonéni, klopeniakolektiv).

1. Nastaveni k¥ivky letové funkce

Chcete-li nastavit kfivku jedné z letovych funkci, editujte polozku
»KFivka*”, nebo kurzorem oznacite letovou funkci a stisknete tlac¢itko

~F4()”. Pfejdete do nastaveni krivky letové funkce.

il ‘Vichnzi l||2:22:45 [ 623
Krivky funkci
»KF idélka«
Bod —

Typ kFivky

@— Standard (®) In i

Out

a) typpredpripravenékfivky
b) grafaktudlnikfivky

Prabéh letové funkce si mlzete vybrat bud'z pfednastavenych, nebo
vytvofenim nové funkce tak, ze editujete predpfipravenou funkci.

Seznam pfedpfipravenych funkci:
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Linearni pribéh, nastaveni posunuti prabéhu ve

Standard .
svislé ose
. |Jen jedna hodnota, je moZno nastavit, jakou bude
Konstantni L
mit vystup hodnotu
3-body, x>0, | Tribodova kfivka, je mozné nastavit polohu
x<0, [x|  |kteréhokoliv bodu
5-bodi Pétibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
7-bodd Sedmibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
9-bodd Devitibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
i :soazg\l/v;_ Ctyfbodova kFivka, je mozné nastavit polohu
gatlv, kteréhokoliv bodu
symetr.

Editace kfivky letové funkce
Rozhodnete-lisi vytvofit vlastnikfivku, postupujte ndsledovné:

Ujasnéte si, z kolika bodu (3-9) Ize kfivku sestavit a tuto variantu
zvoltezpfednastavenych.

Editujete graf funkce - oznacte graf kiivky a stisknéte ,, 3D tlacitko”

il “'9':""2-' .|12:22:|u B
Krivky funkci
»KF idélka<
Tvp kF ivky Bod 2
G-bodll ® In
-75%
Out /
-75% | °
[iizle]

“« | 5 | & | 4 | ok
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Vytvorte vlastni kiivku — polohou jednotlivych bod(l. Body mizete
pohybovat ve vertikdlnim a horizontalnim sméru. Rotaci ,3D
tlacitka” nebo tlacitky ,F3" a ,,F4" pohybujete body ve vertikalnim
sméru. V horizontalnim sméru bodem pohybujete tlacitky ,F1" a
»F2". Stisknutim ,,3D tladitka” prejdete na definici dalSiho z bodu
krivky. Stisknutim tlacitka ,esc” se vrdtite na definici polohy
predchazejiciho bodu.Vlevo od grafu jsou informace o soufadnicich
vybraného bodu. Hodnota ,, In” je poloha ovladace a hodnota,, Out”
jevystupnihodnota.

2. Zpozdénireakcevkladném/zapornémsméru

Reakce serva na ovlada¢ vysilate se rozprostie do casu,
definovaného v polozce ,Zpoz.". Kladnd doba zpozdéni je
definovand jako cas, za ktery pfebéhne funkce od -100% do +100%.
Zaporna doba zpozdéni je definovana jako cas, za ktery prebéhne
funkce od +100% do -100%.

3. Platnostnastaveni

Pribéhy letovych funkci mohou byt platné pro vsechny letové
rezimy - symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mize
mitvlastnipriibéh letové funkce - symbol seznamua pismenoS.

9.2.6 Diferenciacekridélek

Vyuzivate-li k ovlddani modelu kfidélka pro klonéni modelu a profil
kfidla modelu je nesoumérny nebo tenky, urcité vyuzijete funkci
diferenciace - rozdilné vychylky kfidélek pro smér nahoru a dold.
Tato funkce zabranuje nespravnému vyboceni modelu pfi vychyleni
kridélek. Profil kiidla s kfidélkem vychylenym doli ma vétsi
aerodynamicky odpor nez profil kiidla s vychylenym kiidélkem
nahoru. Kdyby se vychylila obé kridélka stejnou vychylkou, model by
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pred zatackou vybocil smérem ze zatacky. Pouzitim funkce
Diferenciace kiidélek je mozno tomuto predejit. Funkce je dostupna,
pouze pouzivate-li pro ovladani kridélek minimalné dvé servaavice.

l‘umzln{:Ei

Diferenciace kridélek

Ttuﬂﬂ[l |h’-chozi

Ovladaé Yliv Mod

1. Platnostnastaveni

Konfigurace diferenciaci kfidélek mohou byt platné pro vsechny
letové rezimy - ,symbol zemékoule” a ,,pismeno G”. Kazdy letovy
rezim muze mit vlastni konfiguraci diferenciaci kfidélek - symbol
seznamua pismeno,,S”.

2. Diferenciace

Kazdy smér vychyleni kiidélek mGze mit jiny rozsah. Radky oznacené
»Nahoru” a ,,Dolii” obsahuji tolik sloupcl (oznaéenych S1-54),
kolika servy ovladate kiidélka. Pro kazdé servo lze urcit rozsah v
daném sméru. Oznacenim radku s popisem ,Nahorii” nebo ,Dolii”
kurzorem a stisknutim ,,3D tlacitka” piejdete do editace rozsahu
jednotlivych serv. Tlac¢itkem ,F1(Sym.)” pii editaci
zapinédte/vypinate sou¢asnouzménu viech polozek na fadku.

3. Ladénidiferenciacekridélek

Muzete pfitadit proporcionalni ovladac a jeho vliv na diferenciaci
kridélek. Pokud jim budete pohybovat, budou se vychylky kfidélek
adekvatné ménit: horni vychylka kiidélek je zvétSena, naproti tomu
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dolni vychylka kiidélek se zmensi. Skute¢né hodnoty diferenciace
jsouzobrazeny naobrazku vzavorkach.

Pokud stisknete tlacitko ,F3 Pouzit”, vliv proporcionalniho
ovladace se vynuluje a hodnoty diferenciace kazdého serva jsou
prekopirovany do editovatelnych poli. Diferenciace tedy zdstane
napevno nastavena podle posledni pozice proporcionalniho
ovladace.

9.2.7 Ailevator

Ovladani vyskovky je rozdéleno mezi dvé serva. Pravd a leva strana
vyskovky miize byt ovlddana nezdvisle. Funkci ,Ailevator” je
dosazeno soucinnosti mezi letovou funkci kfidélek a vyskovky.
Vychyli-li se napt. levé kiidélko nahoru a pravé dolG, soucasné se
vychyli ve stejném sméru i leva a prava ¢ast vyskovky. Timto mixem
se u modelu zvysi citlivost funkce klonéni. Mix je aktivovan
automaticky po zaloZzeni modelu s osazenim ocasni plochy
JAilvator 2H1V*. Vychozi nastaveni mixu ,Ailevator“je 100%
rozsah letové funkce vyskovky a 0% funkce kridélek.

ol ‘Wﬂhﬂzi .‘12:22:[|ﬁ B
Ailevator
Mod BG
31 32
Vyskovka 50% @ 0% @
KF idélko 0% ® 508 ®
B [ | | ok |

1. Platnostnastaveni

Konfigurace mixu muze byt platnd pro viechny letové rezimy -
symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mize mit

88

CZ

vlastnikonfiguracimixu -symbol seznamuapismenosS.
2. Rozsahyletovych funkci mixované navyskovce

Jednotlivé letové funkce mohou mit rGzné rozsahy. Radky oznacené
»Vyskovka” a , Kfidélko” obsahuji dva sloupce (oznacené S1,52),
které reprezentuji serva ovladajici vyskovku. Pro kazdé servo dané
letové funkce lze urcit rozsah. Oznacenim fadku s popisem
»Vyskovka” nebo , KFfidélko” kurzorem a stisknutim ,,3D tlacitka”
prejdete do editace rozsahu jednotlivych serv.Tlacitkem ,F1(Sym.)”
pfi editaci zapinate/vypinate sou¢asnou zménu vsech polozek na
radku.

9.2.8 MixMotylek

Je-li model vybaven ocasni plochou typu ,Motylek”, ovladani
vyskovky a smérovky je sdruzené. Tyto letové funkce jsou
realizovany mixem. Mix je aktivovan automaticky po zalozeni
modelu s timto osazenim ocasni plochy. Vychozi nastaveni mixu
»Motylek”je 50% rozsah letové funkce vyskovky a smérovky.

=il |h’-chozi W |12:22:22 JEE |

Mix Motylek

sl 2
ViEkovka 50% ® 50% ®
Smrovka 505 @ 505 ®

oA | [ o |

1. Platnostnastaveni

Konfigurace mixu muze byt platnd pro vsechny letové rezimy -
symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muize mit
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vlastnikonfiguracimixu - symbol seznamua pismenoS.

2. Rozsahyletovych funkcivyskovky a smérovky

Jednotlivé letové funkce mohou mit riizné rozsahy. Radky oznacené
»Vyskovka” a ,Smérovka” obsahuji dva sloupce (oznacené §1,52),
které reprezentuji serva ovladajici ,motylkovou” ocasni plochu. Pro
kazdé servo dané letové funkce Ize urcit rozsah. Oznacenim fadku s
popisem ,Vyskovka” nebo ,Smérovka” kurzorem a stisknutim ,, 3D
tlacitka” prejdete do editace rozsahu jednotlivych serv. Tlacitkem
»F1(Sym.)” pfi editaci zapinate/vypinate souc¢asnou zménu viech
polozek nafadku.

9.2.9 MixDelta/Elevon

Provozujete-li model se sdruzenym ovladanim ploch na kfidle, pak
vyuzivate kridélek zaroven i pro letovou funkci vyskovky. Letové
funkce vyskovky a kiidélek mohou nabyvat rGiznych rozsahu. Toto
menu je dostupné v pfipadé, ze aktudlni model méa konfiguraci
ocasnich ploch,,Zddny - Elevon/Delta”.

l‘1zzzn9 [ cal

Delta/Elevon Mix

T:uﬂn[l |Defau|t

51 52
Elevator S0% 50%
Aileron G0% S0%

1. Platnostnastaveni

Konfigurace rozsahu smérovky a kfidélek mohou byt platné pro
vsechny letové rezimy - ,,symbol zemékoule” a,,pismeno G”. Kazdy
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letovy rezim mize mit vlastni konfiguraci rozsahu smérovky a
kiridélek - symbol seznamu a pismeno,,S”.

2. Rozsahyvyskovky akridélek

Jednotlivé letové funkce mohou mit rGizné rozsahy. Radky oznacené
»Vyskovka” a ,KFidélko” obsahuji tolik sloupct (oznacenych S1-
S4), kolika servy ovlddate kiidélka. Pro kazdé servo dané letové
funkce Ize urcit rozsah. Oznacenim fadku s popisem ,Vyskovka”
nebo ,KFidélko” kurzorem a stisknutim ,,3D tlacitka” prejdete do
editace rozsahu jednotlivych serv. Tlacitkem ,F1(Sym.)” pii editaci
zapinate/vypinate sou¢asnouzménu vsech polozek naradku.

9.2.10 Butterfly

Konfigurace aerodynamické brzdy, kterd muize byt tvorena z
letovych funkci kiidélek, klapek a vyskovky. Aerodynamickou brzdu
Ize aktivovat ovlada¢em vysilace. Po aktivaci brzdy se mohou vyse
zminéné letové funkce nastavit do pozic podle konfigurace, ve
kterych dojde k brzdéni modelu. Samoziejmé Ze letové funkce pfi
brzdénimohou nabyvathodnotyipodle letovych rezimd.

l‘1z:2zut [ oa
Aer.brzda
- Zpoi, + Méd

T’:Duﬂl] |h’-chozi

Spinal

s1 2 33 sS4

KFidélka 0% 14 0% 0%
¥zt laky 0% 174 0% 0%
V¢3kovka 0%

BrA | | | ok |
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1. Aktivaceaerodynamické brzdy

Pod polozkou menu oznacéenou , Spinac¢” prifadite ovladac, kterym
aktivujete aerodynamickou brzdu. U aerodynamické brzdy lIze
nastavit plynulé nebo skokové fizeni, coz Ize urcit vybérem ovladace,
viz.,Vyberteoviddacivstup”.

2. Zpozdénibrzdy

Cas, za jaky se aktivuje/deaktivuje aerodynamicka brzda - doséhne
pozadované polohy. Polozkou ,Zpoz.+“ pfifazujete Cas ,,ndstupu”
aerodynamické brzdy. Polozkou ,ZpoZz.-“ pfifazujete as ,uvolnéni”
aerodynamické brzdy.

3. Platnostnastaveni

Konfigurace aerodynamické brzdy muize byt platna pro vSechny
letové rezimy - ,,symbol zemékoule” a ,,pismeno G”. Kazdy letovy
rezim muze mit vlastni konfiguraci aerodynamické brzdy - symbol
seznamua pismeno,,S”.

4. Ofsetovladace

Muzete nastavit ofset ovladaciho prvku a tak specifikovat urcitou
mrtvou zénu piizacatku jeho pohybu.

Nastaveni kridélek/klapek

V Nastaveni kfidélek/klapek miizete zadat vsechny potiebné
velikosti vychylek pro brzdici klapky a kfidélka. Rovnéz Ize nastavit
parametr zvany Uprava dif,, jenz ovliviiuje diferenciaci kiidélek pFi
vysunutych brzdach. Pozitivni hodnoty zde znamenaji zvétseni
horni vychylky u kfidélkovych serv, kdezto negativni hodnoty zvétsi
jejich spodnivychylku.
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12:22:07 Eﬁ

“:IJDDI] |V§'Eh02i [ ]

Aktudini velikosti
vychylek pfi vysunutych
klapkach. Zobrazené
hodnoty zavisi na
zménach provedenych
vmenu Ladéni.

Nastaveni kiridélek/klapek a.
ST s2 53 sS4

Nastaveni vyskovky

Tato obrazovka umoznuje nastavit kiivku pro kompenzaci vyskovky.
Mix Butterfly funguje vzdy z nuly az do plné vychylky, proto je
zobrazend kfivka nepatrné upravena oproti standardnim k¥ivkam.
Muizete zvolit vychozi kfivku, konstantni prabéh nebo X-bodové
typy kfivek.

l||2:22:22 B
Nastaveni vy¥skovky

st 0% ] BG

Tvp k¥ ivky Bod -

I-body @ In

T’;DUUH ‘\'ichnzi
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Butterfly

Jemné doladéni vsech dulezitych vychylek pomoci jednoho
zvoleného proporcionalniho ovladace.

Hodnoty, které zde nastavite, jsou pri¢teny nebo odecteny k
odpovidajicim parametrdm v ostatnich obrazovkach nabidky
Butterfly. ZpuUsob, jak zadané konstanty ovliviuji vychylky serv,
zavisi na pozici hlavniho ovladace funkce Butterfly, ale také na
vychylce ovladace specifikovaného v nabidce Ladéni Butterfly.

=il ‘Vichnz-‘ [ ] | 12:22:47 | 52y

Butterfly

Ladén @6
0 €

Uprava dif. 0@

Kridélka
0% ®

Yzt laky
(O]

WyEkovka
0@

Tlacitko ,,F3 Pouzij” funguje obdobné jako v nabidce Diferenciace
kiidélek. Pokud toto tlac¢itko stisknete, vsechny hodnoty
specifikované v menu Ladéni Butterfly jsou napevno prekopirovény
do adekvatnich polozek v Nastaveni kiidélek/klapek/vyskovky. Poté
jsou vechny hodnoty zde v obrazovce ladéni nastaveny na vychozi
nulu, takze ovlada¢ pro jemné doladéni jiz nebude mit zadnou
ucinnost.
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9.2.11 Volné mixy (*dlevybavy)

Vyzadujete-li, aby se nékteré z letovych funkci mezi sebou
ovliviovaly, funkci, Volné mixy“toho lehce docilite. Zvolite si, z jaké
letové funkce ma vychazet mix a do které letové funkce se ma
promitat.Vysila¢ umoznuje provozovat az 20 volnych mixd v jednom
modelu. Menu obsahuje ptehled vsech existujicich volnych mixuG
modelu. Sloupec oznaceny ,Master” vyjadfuje letovou funkci, ze
které se vychazi - vstup. Sloupec s popisem ,Slave” charakterizuje
letovou funkci, do které se ma mix promitnout - vystup. Jakou mérou
bude vystup ovlivnén vyjadfuje sloupec ,Hlavni hodnota”.
Poslednisloupecznazornuje platnost konfigurace mixu.

el |V!v"l:hozi .|lz:22: 17
Volné mixy
Master Slave Hodn .

K idéIka @) wvka @)

0% @G

1. Kopirovanimixu

Oznacenim mixu kurzorem ze seznamu mixu a stisknuti tlacitka
»F1(Kopie)” vytvofite kopii vybraného mixu. Ten se uloZi na konec
seznamu.

2. Vytvorenivolného mixu

Tlac¢itkem ,F2(Novy)” zalozZite novy mix. Po stisknuti tlacitka se
zobrazi menu pro konfiguraci zékladnich parametrl mixu. Prvni
polozka ,,Master” vyjadiuje letovou funkci, ze které se vychazi -
vstup mixu. Druha polozka,,Slave” charakterizuje letovou funkci, do
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které se m& mix promitnout - vystup mixu. Posledni polozka, Hlavni
hodnota” je vdha mixu. Nakonfigurovanim zakladnich moznosti a
potvrzenim ,F5(Dalsi)”, prejdete do seznamu mix0. Chcete-li
zobrazit pokrocilou konfiguraci mixu ze seznamu volnych mix(,
oznacte kurzorem pozadovany volny mix a stisknéte tlacitko

"F4(Edit)" T:u[ll]ﬂ ‘vgcnuz:’ [ | | 12:22:34 EE

Volné mixy

Ki idélka @
Slave Yeikovka @
Hlavni hodnota 208 @
PokroCilé >
Zpét DERES1

a) Platnostnastaveni
Konfigurace mixu muze byt platna
provsechny letové rezimy -,,symbol zemékoule” a,,pismeno G”.
Kazdy letovy rezim muze mit vlastni konfiguraci mixd - symbol
seznamua pismeno,,S”.

b) Aktivacevolného mixu
Pod polozkou menu oznacenou ,Spinac¢” priradite ovladac,
kterym aktivujete volny mix. U vahy volného mixu muzete
nastavit skokové nebo proporcionalni Fizeni, které urcite
vybérem ovladace, viz.,,Vyberte ovlddacivstup”.

c) Kfivkavolného mixu

Stejné jako u pribéhu letovych funkci ,KFivky funkci” mazete
editaci polozky , K¥ivka” definovat pribéh volného mixu. Coz
znamen3, podle jaké zdvislosti se zména vstupu projevi na
vystupu mixu,viz.,,KFivky funkci”.
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RSl |V§-chuzi M |12:22:38
Volné mixy
Kiidélka — ¥ySkovka
Hlavni hodnota Spinag KF ivka
EAO) ® =+—0
- Zdroj + - Spinag + (:)
@- Zpoidéni 0.0 0.0s 0.0:@70.0s
Jedhosnérny == X @
Master Link X @
Slave Link X
TRIM x @
Slave Dual-Rate X @

d) Zpozdénireakce vystupnifunkce pfikladné/zapornézméné

e)

f)

Reakce serva na ovlada¢ vysilate se rozprostie do casu
definovaného v polozce ,,Zdroj”. Kladna doba zpozdéni je
definovana jako cas, za ktery prebéhne funkce od -100% do
+100%. Zaporna doba zpozdéni je definovana jako cas, za ktery
prebéhne funkce od+100% do-100%.

Zpozdéni reakce vystupni funkce po aktivaci/deaktivaci
mixu

Doba postupného prechodu mezi aktivaci a deaktivaci mixu. Po
deaktivaci mixu se postupné prejde na novou polohu serva za
cas definovany polozkou ,Spinaé-“. Po aktivaci mixu se
postupné piejde na novou polohu serva za cas definovany
polozkou ,Spinac+”.

Vahy vystupii letové funkce

Ma-li letova funkce vice vystup(li nez jeden, Ize nastavit vahu pro
jednotlivé vystupy. Rédek menu s oznacenim ,Vystup mixu*
vyjadfuje, do jaké miry budou vystupy letovych funkci (S1-S4)
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g)

h)

ovlivnény mixem. Tato polozka v menu nemusi byt zobrazena,
ma-li letova funkce pouze jeden vystup - ovladd pouze jedno
servo.

Orientace vyhodnocenimixu

Je-li letova funkce tvorena vice vystupy (servy), mate moznost
nastavit, jestli se mix bude pficitat k vystuptm (servim) nebo od
nich odecitat. Vysledek mixu se promitne na vystupy (serva) jako
pohybvjednom nebo obou smérech.

Ovlivnéni vstupu mixu jinym volnym mixem

Jako vstup pro volny mix muézete vyuzit bud'letovou funkci, nebo
letovou funkci s volnym mixem. Mate-li v umyslu vytvofit novy
volny mix, jehoz vstup bude letovd funkce ovlivnéna jiz
existujicim volnym mixem, postupujte nasledovné:

» U konfigurace mixu, ktery chcete pouzit jako zdroj (vstup)
povolte moznost ,Slave Link”. Tim umoznite tento volny mix
pouzit jako vstup pro dalsi volné mixy. Pfi povoleni zéroven
urcite, zda se ma mix pficitat nebo odcitat od dalsiho volného
mixu.

* Pro volny mix, ve kterém chcete vyuzit jako vstup letovou funkci
s mixem, vyberte danou letovou funkci a povolte moznost
»Master Link”. Timto pouzijete letovou funkci i s mixem jako
vstup pro tento volny mix. Zda se mix pfi¢te nebo odecte od
tohoto mixu, ur¢uje znaménko.

Ovlivnénivystupnifunkce volného mixu trimem

Polozkou menu ,Trim“ volného mixu aktivujete/deaktivujete
ovliviovanivystupnifunkce trimem vstupniletové funkce.
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Ovlivnéni vystupni funkce volného mixu dvojitymi
vychylkami

Polozkou menu ,Slave Dual-Rate” volného mixu
aktivujete/deaktivujete ovliviiovani vystupni funkce dvojitymi
vychylkamivystupniletové funkce.

Tlac¢itkem ,F2()"vyvoldte menu vystupl pfijimace. Tlacitkem
»F4()" zobrazite definice kiivky volného mixu. Tlacitkem ,,F5()”
potvrdite nastavenia prejdete zpét do seznamu volnych mix.
Diferenciace kridélek

Tato volba se zobrazi po vytvoreni mixu z libovolné funkce do
funkce kridélek. Lze ji povolit nebo zakazat. Pokud je povolena,
na vystup mixu bude aplikovana diferenciace kfidélek podle
nastaveni v pfislusném menu. V opa¢ném pfipadé bude vystup
mixu bez Uprav pfenesen na dané kfidélkové servo.

Smazanivolného mixu

Tlacitkem ,F3(Smaz)” smazete oznaceny volny mix.

Editace konfigurace

Zakladni konfiguraci provedete pres ,3D tlacitko”. Oznacite
volny mix a stisknutim ,3D tladitka” prejdete do editace
zékladnich parametr. Rozsitenou konfiguraci vyvoldte
oznacenim pfislusného mixu ze seznamu a stisknutim tlacitka
~F4(Uprav)”.
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9.2.12 Governor/Gyro (*dlevybavy)

U modelu vrtulniku se gyroskop pouziva ke stabilizaci vrtulniku ve
svislé ose. U gyroskopu se dd nastavit citlivost, s jakou reaguje na
zménu polohy. Jeden kandl je u modelu vrtulniku vyhrazen pro
dalkové fizeni zisku gyroskopu. Konfigurace zisku gyroskopu v
zavislosti na poloze ovlddace se definuje pravé v tomto menu.
Zaroven se v menu konfiguruje funkce governoru (konstantni
otacky rotoru), je-lifunkce pfivytvarenimodelu povolena.

o0l ‘Defﬂult l||2:22:31

Nastaveni gyra

Pozice 1 W |Ladéni  [Gyro sens.]
B ® ¢ 500 ... ® 0 ® =S

Pozice 3 M |Laddni  [Gyro senz?]
SE® sy . ® 0 E BG
Pozice 3 M |Laddni  [Gyro senz3]

IN® s .. ® @ ®E GG

1. Konfigurace gyroskopu

Ve vychozi konfiguraci modelu je k ovladani zisku gyroskopu
predvolen tfipolohovy pfepinac,,Si”, tzn. gyroskop Ize konfigurovat
ve trech krocich pomoci polozek v menu ,,Pozice 1", ,,Pozice 2" a
»Pozice 3". Editaci polozek ,Pozice” nastavujete zesileni gyroskopu
v jednotlivych polohdch prepinace. Zesileni gyroskopu lIze i
ovliviiovat proporcionalné, napf. oto¢nym ovlada¢em (v menu
»~Model->PFifazeni funkci” pro ovladani citlivosti gyroskopu zvolite
jeden z proporcionalnich ovladacl s proporcionalnim
zpracovanim).

Konfigurace gyroskopu mohou jesté podléhat letovym rezimdm.
Konfigurace zisku gyroskopu muze byt platna pro viechny letové
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rezimy - symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muze
mit vlastni konfiguraci zisku gyroskopu - symbol seznamu a
pismenoS.

V nabidce Nastaveni gyra Ize editovat u kazdé funkce az t¥i hlavni
hodnoty v kazdém letovém rezimu v zdvislosti na pozici fidiciho
pfepinace.

Pfesunutim prepinace do zvolené polohy se automaticky aktualizuji
zobrazené hodnoty v piislusném fadku. Nastavte hlavni hodnotu
zisku gyra pro danou pozici (na obrazku zvyraznéno), pfipadné
pfifadteidodatecny ovladac pro jemné doladéni-zde je tfeba zadat
navic i procentualni rozsah vlivu ovladace. Pro kazdou pozici
hlavniho prepinace Ize samostatné piifadit nezavisly ovlada¢ pro
doladéni zisku gyra. Vysledna aplikovand hodnota zisku je
zobrazenav zévorce (-50% v naSem pfipadé).

Upozornéni: Zdporné hodnoty zisku gyra uddvaji zisk v rezimu
"Normal'; kladné hodnoty nastavujiziskvmodu "Heading-
lock".

2. Konfigurace governoru

Povolite-li funkci governoru v konfiguraci modelu, zpfistupni se v
tomto menu sekce nastaveni governoru. MiiZzete nastavit tfi pozice
pro zadani pozadovanych otacek, které jsou vyjadieny v procentech.
Ve vychozim stavu je pfifazen pro prepindni nastaveni prepinac
»Sg” Otécky lze i ovliviiovat proporciondlné, napf. oto¢nym
ovladacem (v menu ,Model->PFifazeni funkci” pro ovladani
governoru zvolite jeden z proporcionalnich ovladaci s
proporciondlnimzpracovanim).

Konfigurace governoru mohou jesté podléhat letovym rezim{m.
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Konfigurace governoru muze byt platna pro vsechny letové rezimy -
symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muize mit
vlastni konfiguraci zisku governoru - symbol seznamu a pismeno
S.

Obdobné jako pfi nastavovani zisku gyra Ize i u funkce Governor
zvolit v kazdém letovém rezimu az tfi hlavni hodnoty otacek
governoru (0% znamend volnobéh, 100% ma vyznam plného
plynu). Kazdé pozici fidiciho pfepinace Ize navic pfifadit zvlastni
ovladac (spinag, tahovy potenciometr apod.), jimz se pfesné doladi
pozadované otacky — v tomto pfipadé je nutné jesté zadat rozsah
vlivu ladiciho ovladace na otécky. Vysledna aplikovand hodnota
funkce Governor je zobrazenav zavorce.

Nastaveni mlze byt globalni pro vsechny letové rezimy nebo
specifické pro kazdy rezim zvlast.

9.2.13 Omezovac motoru (*dlevybavy)

Pokud mate nastavenych nékolik letovych rezim( a kazdy z nich
pouziva vlastni specifickou kiivku motoru, mlzete pouzit funkci
Omezovace motoru, abyste bezpecné a plynule doséhli rozjezdu na
maximalni otacky rotoru, které jsou jiz kontrolované plynovou
kfivkou priibéhu.

Muzete si zvolit libovolny ovladaci prvek (proporcionalni nebo tieba
i spinac), ktery bude fungovat jako omezovac otacek. Tato funkce
nedovoluje motorové otacky vyssi, nez jaké jsou nastaveny
ovladatem omezovace. Omezovac pracuje v rozmezi vymezeném
parametrem ,- Rozsah +"“ Nastavuji se nejmensi otacky, od kterych
bude limiter pracovat (negativni rozsah); pozitivni rozsah dale
predstavuje maximalniotacky, jichzje mozné dosdhnout na vystupu
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kanalu plynu. Pokud pottebujete plny plyn, je lepsi nastavit pozitivni
rozsah na vice nez 100%, aby nebyl vystup na kandle v zadném
pfipadé omezen.

Jestlize ptitadite Ovladac néjakému prepinaci, mizete dale nastavit
zpozdéni funkce limiteru, abyste tak predesli skokovym zménam v
otackach motoru.Ten se pak bude plynule rozbihat z nizkych otacek
azdo maximalnich (a opacné). Nakonec je zde volba Expo, jez vklada
do rozbéhu ur¢ité procento exponencialniho prabéhu a umoznuje
jemné doladit nizké otacky a celou kfivku akcelerace.

Omezovac¢ motoru ovliviuje i mixy, kde funkce plynu funguje jako
zdroj (master). Funkce trimovani neni omezova¢em ovlivnéna.
Pokud neméte pfifazen ovladaci prvek, omezovac se automaticky

vypina.
P .‘12:22:54 Eﬁ

Omezovaé motoru

T’:DUI]I] |\‘§-chnzi

- Rozsah +

1008 1208 0.0s  0.0s |

- Zpoz. +

Expo 0% |

9.2.14 Kopany vykrut - Snap Roll

Funkce kopaného vykrutu je urcena pro piloty akrobatickych
modell letadel, ktefi chtéji mit tento obrat fizeny na povel spinace.
Implementovany jsou dva mody:

1. Master - akrobaticky prvek je proveden v okamziku sepnuti
hlavniho spinace (zde Sa). Ostatni prepinace urcuji smér kopaného
vykrutu.
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2. Single-akrobaticky prvekje proveden okamzité po aktivovani
nékterého smérového spinace (zde Sh).

a0l ‘Defﬂult .‘12:22:39

Kopany vykrut
Mod  Master ® ¢ Sa

T/ /e /e

Ailerons  100% 100F -100% -100%
Elevator ~ -1008 1008 -1008 100%| ZvIdsStni spinace pro kazdy smér.
Fudder 100% 1008 1008 100% | Njejvy S8/ prioritu pi uréovdni sméru
Spinad Sh X SbX Sbv ...@®

Tooddini + 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s| obratumd prvnisloupec (nahoru/
Zeozdéni = 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s] doprava)anejniZsi prioritu naopak
Ctvrty sloupec.

MUzete zde nastavit pozadované vychylky pro kfidélka, vyskovku a
smérovku nezdvisle pro kazdy smér obratu. Jsou dostupné celkem 4
moznosti (nahoru/doprava, dolG/doprava, nahoru/doleva,
doll/doleva), kazdy smér je aktivovdn zvlastnim spinacem. Lze
nastavit i zpozdéni pfi ndbéhu a dobéhu kopaného vykrutu, které je
definovanoiadky,Zpozdéni+“a ,,Zpozdéni-",

Veskeré moznosti mohou byt specifické vzdy pro jeden letovy rezim,
nebo globdlni pro viechny rezimy. V levém dolnim rohu displeje
muZzete vidétikonu kopaného vykrutu, ktery je pravé aktivni.

Upozornéni: Tato funkce neni dostupnd pro modely s ocasnimi
plochamitypu motyl, anipro samokf¥idla.
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9.3 Pokrocila nastaveni

Rozsitené nastaveniovlidddnimodelu (*dle vybavy)

l||2:22:5a

Tiuﬂuﬂ ‘V;’vchuzi

Pokrocila nastaveni

Nastaveni knipli/spinaéu
Bezdrit. Modul/Uéitel-Zik
Logické spinace [
Zvuky na udalost

Zvuky proporc. ovladaci
Telemetrické ovladace
Sekvencer

Akcelerometr

9.3.1 Dalsimoznosti modelu

Menu obsahuje pfifazeni rozitujicich funkci vysilate DC/DS k
ovladacim.

.‘12:22:[15 B

Dalii moZnosti modelu

Ostatni vol itelné spinaCe

pinat Auto-Tr imu

Tﬁnﬂﬂﬂ ‘Wchuzi

®©
[Seinad OEitel-Zak
@ pinaC zaznamu telemetrie

L Méd Auto

Zastaveni motoru i
Spinac zastaven! motoru L weé
Pozice plynu pro zastaveni -100% (8

Posun_volnob&hu
pinac volnobehu O]
Posun volnob&hu 0} 9 0]
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1. Automatické trimovani

Pfitazeni ovladace pro spousténi automatického trimovani. Po
zapnuti automatického trimovani se nastavuje trim podle aktualni
vychylky kfizovych ovlada&a. Cim vétsi vychylka kiizového ovladace,
tim rychleji se hodnota trimu nastavuje v daném sméru.
Samoziejmé Ze soucasné s funkci auto-trimu,nastavujete kfizovymi
ovladaci i letové funkce, tzn. normalné ovladate model, jen se
zaroven nastavujii hodnoty trimd.

Rada: Aktivaci této funkce si Fddné promyslete a po zdletu

modelu spousténitéto funkce radéji deaktivujte.

2. Funkce Uéitel/Zak

Pfifazeniovladace pro aktivacirezimu ucitel/zak.

3. Spousténizaznamu

Prifazeni ovladace pro spusténi telemetrického zéznamu dat na
interni pamét vysilace. Po spusténi zaznamu se v interni paméti v
adresafi /Log/ vytvori novy soubor a ve stavovém fadku je blikanim
symbolu zdznamuindikovan zapis dat.

3a. Méd

Zaznam telemetrie je mozné zapnout i zastavit pfepnutim jednoho
spinace.V této nabidce nastavte parametr "Méd" na "Start/Stop".\le
vychozim stavu je zvolena hodnota "Auto" (jako na obrdzku),
pficemz zdznam telemetrie zacind pokazdé, kdyz je aktivovan
libovolny ¢asova¢, Spina¢ zaznamu telemetrie je pfepnut nebo je
stisknuto tlacitko Start na hlavni obrazovce. JestliZe je zvolen rezim
Start/Stop, je stav zdznamu telemetrie fizen vzdy pozici Spinace
zdznamu telemetrie.
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4. Zhasinani motoru

Tuto funkci vyuzijete pfedevsim u modeld pohanénych spalovacim
motorem jako zhasinani motoru, ale mizete ji stejné dobfe pouZitiu
modeld pohanénych elektromotorem jako odjisténi/zajisténi plynu.
Funkci zhasindni motoru mizete pfifadit libovolnému ovladaci
vysilace. Po aktivaci se letova funkce plynu nastavi na hodnotu
definovanouv polozce menu,Pozice plynu prozastaveni”.

5. Nastavenivolnobéhu

Funkce volnobéhu upravi pribéh letové funkce plynu tak, ze
minimalni hodnota plynu bude definovédna polozkou v menu
»Posun volnobéhu”. Je-li funkce aktivni, tzn. ovladac¢ spliuje
podminku aktivace, je minimélni hodnota plynu ddna souctem:
»Max. vychylka” plynu a,Posun volnobéhu”. Plyn dale reaguje na
ovladacvysilace.

9.3.2 Nastavenikniplt/spinact

Vlastnosti proporcionélnich i neproporcionélnich ovladacli vysilace.
Zména konfigurace predletové kontroly ovladact nebo jiny zplsob
vyhodnoceni proporcionalnich ovladacd.
l||2:22:45 5]
Nastaveni kniplii/spinaci

Ovladaci prvek Pl ®
@—‘Typ proku KF 1Zova paka
. @
] =®

Adny @ |

T’:Duﬂﬂ ‘Vﬁchnzi

©

Spinal zapnut
Seinad wyenut

(3 ’ Predletova pozice

®

Status [ I [ ®
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1. Nazevovladace sjehotypem
Prvni polozka menu vyjadiuje nazev ovladace a druhd polozka typ.
Konfiguraciovlada¢l mGzete prochazet tlacitkem ,F2()” a ,,F3()".

- "Typ prvku" definuje aktualni platny typ spinace. Detekce typu
probihad automaticky, avsak je mozné jakémukoliv spinaci pfiradit
vlastnityp prvku. Moznostijsou nasledujici:
« "Auto" - pouzije vychozi typ prvku, ktery byl detekovan
automaticky.
o "Zddny" - kompletné zakaze zadany vstup.
« "2-poz.spinac", "3-poz. spinac”, "Tlacitko",a “Prop. oviadac"
zvolitento typ standardniho vstupu.

Jakakoli hodnota jind nez "Auto" zakdze autodetekci pro
specifikovany vstupni prvek. Pamatujte si, Ze nastaveni typu
ovlddaciho prvku je globdlni a plati pro vsechny modely. Jedinymi
ovladacdi, kde Ize nastavit typ prvku pro kazdy model nezdvisle,
jsouspinace krizovych oviadaciiSkaSl.

Upozornéni: Nastaveni typu ovlddaciho prvku je vhodné napr.
tehdy, kdyz chcete, aby se standardni spinac choval
jakotlacitkos paméti.

2. Rozhodovaciurovné

Kazdy proporcionélni ovladac vysilace mize zaroven fungovat i jako
prepinac. Proto jsou u proporcionalnich ovladac polozky pro
konfiguraci rozhodovacich urovni, pfi kterych se vyhodnoti
zapnuty/vypnuty stav ovladace.
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»Spinac¢ zapnut” - pri jaké urovni vychylky je ovlada¢ vyhodnocen

jakozapnuty

»Spinac vypnut” - pfi jaké arovni vychylky je ovlada¢ vyhodnocen

jakovypnuty

Ve vychozim stavu jsou rozhodovaci uUrovné ovladact

nakonfigurovéany tak, ze se proporcionalni ovladac¢e vyhodnocuji

jako tfipolohové prepinace.

a) Polohaovladace se vyhodnocuje nad trovni,Spina¢zapnut”.

b) Poloha ovladace se vyhodnocuje mezi urovni ,Spina¢ zapnut” a
»Spinacvypnut”.

c) Polohaovladace se vyhodnocuje pod urovni,, Spina¢vypnut”.

Nastavite-li stejnou hodnotu ,Spina¢ zapnut” a ,Spinac
vypnut”, docilite toho, Ze se proporcionalni ovladace budou
vyhodnocovatjako dvoupolohové.
3. Predletovakonfigurace ovladacu
U kazdého z ovladacu vysilate muzete prifadit, v jaké poloze
vyzadujete, aby se ovlada¢ nachézel pred nactenim modelu. Dokud
nejsou vsechny ovladac¢e v polohdch predletové konfigurace,
neaktivuje se model a na displeji vysilace je zobrazen obrazek
vysilace s vyznacenym ovladacem, ktery ma jinou polohu, nez je
poloha predletové konfigurace.
4. Zobrazenistavuovladace

Posledni polozka v menu je vyjadieni aktualniho stavu ovladace i s
jehovyhodnocenim.

U dvoupolohového prepinace bez aretace je mozno nastavit funkci
pamétového tlacitka. V normdlnim rezimu je stav prepinace dany
pouze pozici. V rezimu pamétového tlacitka se v paméti vysilace
uchovava stav tlacitka a pohybem prepinace do krajni nearetované
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polohy zménite stav tlacitka v paméti.

Konfigurace pfepinace v pace kiizového ovladace

Konfigurace se uklada do paméti modelu, proto u model(, u kterych
chcete pouzit pfepinac v péace kfizového ovladace, nezapomente
nastavit typ pfepinace. Neprovedete-li tento ukon, pfepinac¢ nebude
vysila¢em vyhodnocovan.

Postup konfigurace

V seznamu ovladacich prvkd vyberte prepina¢ ,Sk', mate-li
instalovany prepinac v levém kfizovém ovladaci nebo ,,SI", mate-li
instalovany prepinac v pravém k¥izovém ovladaci.

Polozku,,Typ prvku"konfigurujte podle typu prepinace:

. 2 polohovy prepinac-,,2-poz. spinac”

. 3 polohovy ptepinac-,3-poz. spinac”

e Tlacitko-,Tlacitko”

Samoziejmé ze pro prepinac v pace kiizového ovladace mizete
povolit predletovou konfiguraci.

9.3.3 Bezdratovérezimy/Trenér (*dlevybavy)

Vysila¢ Ize provozovat v jednom ze tfi zdkladnich bezdratovych
rezimd. Popis naleznete v zacatku ndavodu, viz. kapitola 5.
Konfigurace bezdratového rezimu a dalsi funkce spojené s
jednotlivymi rezimy naleznete v menu ,Bezdrdtové rezimy
/Trenér”.\lolba bezdrétového rezimu se uklada do paméti modelu.
PFi vybéru modelu se zaroven i nakonfiguruje bezdratovy rezim pro
na¢teny model. Jedina vyjimka je v rezimu U¢itel/Zak. Pokud je v
konfiguraci modelu nastaven bezdratovy rezim ucitel nebo zak, pak
konfigurace rezimu je zachovéanaipo vypnutia opétovném zapnuti.
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Z bezpec¢nostniho hlediska se rezim ucitel/zak zméni na rezim
»Vychozi” po prepnuti na jiny model a ndsledném obnoveni
modelu.

Vysila¢ je mozné pouzit k vyuce pilotdze modeld. Vyuka probiha tak,
ze pilot-zak vysilacem ovladéd model pres uciteldv vysilac. Ucitel
rozhoduje, kdy pfeda fizeni zékovi. Zakovsky a ucitelsky vysila¢ mezi
sebou komunikuji bezdratové. Je-li vysila¢ v rezimu ,ucitel’, jeho
primdrni modul komunikuje s modelem a sekundarni s Zdkovskym
vysilacem. Je-li vysila¢ v rezimu ,zZdk”, jeho primérni modul
komunikuje s ucitelskym vysilatem a sekundarni neni aktivni.
Provozujete-li dva vysilace DC/DS, pak nepotfebujete zadné dalsi
vybaveni. Provozujete-li vysila¢ DC/DS v rezim ucitel/zak z vysilacl
jiného typu nez je DUPLEX 2,4GHz, k realizaci je zapotiebi
bezdratovy modul ucitel/zak.

l||2:22:un Eﬁ
Modul/Uéitel-Z4k
y 1

Parovani _hlavniho TX modulu =X

Tiuuﬂﬂ|vichnzi

Bezdrat.

(cqn) oK

Bezdratovyrezim,Vychozi”
a. Volbarezimu

b. Povel pro parovani primarniho vysilacového modulu s
pfijima¢em
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Bezdratovyrezim,Zak”

%ol |Wl:huzi [ ] ‘ 12:22:04 | 5Q4

Bezdrit. Modul/UZitel-Zak

Parovani hlavniho TX modulu

Funkce Kanal
KFidélka B ®
Vigkovka B 2@

Smérovka

Vrezimu,,Zdk”se neuplatfiuji zadné mixy, dvoji vychylky, atd.

a.
b.

Volbarezimu

Povel pro parovani primarniho vysilacového modulu s vysilacem
DC/DS ve funkci ucitele nebo s bezdratovym modulem
ucitel/zak.

Prifazeni letové funkce vystupnimu kanalu (pfifazuje se ovladac
vysilace)

Bezdratovyrezim,Ucitel” (*dlevybavy)

a.
b.

Volbarezimu.

Definice prepinace pro prepnuti fizeni. Jestlize je prepinac
aktivni(symbol zatrzitka), je fizeni modelu pfedéno zakovi.
Povoleni parovani sekundarniho modul s Zzakovskym
vysilacem.

Povoleni/zakézani fizeni letovych funkci Zdkem. V ucitelském
vysilaci se povoluji/zakazuji funkce, které mGze z3k fidit. Napf.
zdk mlze mit povolené pouze letové funkce
vyskovky/smérovky. Zbytek letovych funkci plné ovlada ucitel.
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=0l |v;-|:nuzi .||2:22:u1

Bezdrat. Modul/UEitel-Z&k

Spinal UCitel—7ak C
@7’ Parovani hlavniho TX modulu v]

Parovani sekundarnfho TX modulu %

@ Funkce tivni| Hodn. [Kanal @
KF idélka x H ol 1®
WiSkovka x Hios| 2@
Smérovka x H | 3@
Motor X Hoog| 1®
Emulované ovladaci prvky: \;@

Aktivni Kanal

O] Ovladal

e. Vahy letovych funkci - do jaké miry je letova funkce ovlddana
po predani fizeni zakovi. Napf. je-li hodnota 60%, pak vétsi vliv
na fizeni ma zak nez ucitel, ktery fidi model ze 40%. Z toho
vyplyva, ze bude-li mit zék vychylku ovladace 40% a ucitel 100%,
vysledna velikost vychylky pfinastaveni60% vahy bude 64%.

f. Prifazeni vstupnimu kandlu z zakovského vysilace letové funkci
ucitelského vysilace.

g. Rezim Ucitel/Zak dovoluje emulovat az ¢tyfi libovolné fyzické
vstupy vysilace. Seznam téchto vstup( naleznete dole pod
prehledem funkci. Chovanizavisi na nastaveném rezimu:

« Rezim Zak. Zde muzete jednodude ptifadit vychylku
libovolného ovladaciho prvku (spinace, potenciometru, kfizového
ovladace, neboilogického spinace) pfimo na vystup urcitého kandalu
zaka. Na obrdazku je pfifazen proporciondlni ovlada¢ P8 k vystupu
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sedmého kandlu. Polozkou Aktivni je mozné tento ovlada¢ bud
povolit, nebo zakazat.
l||2:22:41 Eﬁ

Ttuﬂﬂ[l |Vﬁchoz:‘
Bezdrat. Modul/Uéitel-Zak

Emulované ovladaci prvky:
OvladaC

pg B H 7

Sc X =] RO
® = 1@
® B 0®

« Rezim Ucitel. Zde rozhodujete, které ovladaci prvky budou
emulovény nékterym kanalem zdka. V okamziku, kdy zak dostane
fizeni, jsou tyto ovladace kompletné pfepsany hodnotami od Zaka z
odpovidajiciho kanalu. Na obrazku je napf. kanalem ¢.7 emulovéan
ovlada¢ P8 a z n&j viechny jim ovladané funkce. Z&k tedy napf. miize
pfimofidit funkci Butterfly, ale Ize takto i prepinat letové rezimy.
Zablokovanibezdratového vysilani
Stiskem ,F1" a ndaslednym potvrzenim Ize kompletné vypnout
bezdratové vysilani vysilace. VF modul se jinak vypind automaticky
po pfipojenik USB. Pokud vypnete VF modul se zapnutym modelem,
bude ohldsen alarm ztraty signalu.

(i) X |v;-chuzi I|||:us:uu

Bezdrat. Modul/Uéitel-Z4k

) X
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Ucitelsky vysilac je DC/DS a zakovsky je DC/DS:

1.

Zapnéte vysila¢ ucitele. Nakonfigurujte model, aby vsechny
letové funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd.
Sparujte vysilac s pfijimacem v bezdratovém rezimu ,Default”.
Zalétejte model.

. Prepnéte ucitelsky vysila¢ do bezdratového rezimu Ucitel.

Zapnéte povoleni parovani sekundarniho modulu.

. Zapnéte zakovsky vysilac a prepnéte jej do bezdratového rezimu

zak.Nakonfigurujte vystupnikanély

Ucitelsky vysilac je DC/DS azakovsky je jiny nezDC/DS:

1.

Zapnéte vysila¢ ucitele. Nakonfigurujte model, aby vsechny
letové funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd.
Sparujte vysila¢ s prijimacem v bezdratovém rezimu ,,Default”.
Zalétejte model.

. Pfepnéte ucitelsky vysila¢ do bezdratového rezimu Ucitel.

Zapnéte povoleniparovéanisekundarniho modulu.

. Zakovsky vysila¢ by mél byt vybaven systém Duplex 2,4GHz,

jestlize jej chcete provozovat jako studentsky vysilac. Zapnéte
zakovsky vysilac, ktery se sparuje s ucitelskym.

Na ucitelském vysilaci (DC/DS) pfejdéte do menu ,Bezdratové
rezimy/Trenér->Ucitel”, ve kterém vstupnim kanaldm ( z
zakovského vysilace) prifadite odpovidajici letové funkce
(ucitelského vysilace).

Ucitelsky vysilacje jiny nezDC/DS a zakovsky je DC/DS:

1.

Zapnéte vysila¢ ucitele. Nakonfigurujte model, aby vsechny
letové funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd.

Sparujte vysilac s pfijimacem v bezdratovém rezimu ,Vychozi”.
Zalétejte model.

2. Na konektor vysilace ,trainer” (viz. ndvod k vysilaci) pfipojte
bezdratovy modul ucitel/Zék (viz. satelitni pfijima¢ RSAT2) a na
modulu zapnéte pdrovani (zastréte propojku do konektoru
wExt”).

3. Zapnéte zékovsky vysila¢c (DC/DS) a pfepnéte jej do
bezdratového rezimu zak.

4. Na zékovském vysilaci (DC/DS) piejdéte do menu ,Bezdratové
rezimy/Trenér->Zak", ve kterém vystupnim kanaliim pfifadite
odpovidajiciletové funkce (ucitelského vysilace).

Bezdratovyrezim,Double Path” (*dlevybavy)

=00l ‘Vgchuzi [ ] ‘ 12:22:35 EE

Bezdrit. Modul/U&itel-Zak

@ Double Path (@)

Parovani hlavniho TH modulu J‘—@

@—QParovani sekundarniho T modulu v |
[ATarm of [T ZErats Jakéhokol | P 0e——(1)

D) OK

a. Volbarezimu

b. Povel pro parovaniprimarniho vysilacového modulu

spfijimacem

c. Povelpropdrovénisekundarniho vysila¢ového modulu

spfijimacem

d. Dopliujicinastaveniprogenerovanialarm ztraty signdlu.
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Nastavenialarmu ztraty signalu

Rezim Double Path je dopInén o moznost nastaveni alarmu pfi ztraté
signaluzjednoho nebo vice prijimaci. Moznostialarmu jsou:

« Pri ztraté jakéhokoli Rx - alarm bude ohlasen pokazdé, kdyz
dojde ke ztraté signalu ze kteréhokoliv pfrijimace. Tento mod
pouzijte napt. tehdy, jestlize ovladate rtizné funkce modelu dvéma
pfijimaci nezavisle. Po sparovani se ¢ekd vzdy na pfipojeni obou
pfijimaca.

« P¥i ztraté prijimace Rx1 - alarm bude ohlasen pouze tehdy, kdyz
dojde ke ztraté signalu z primarniho pfijimace. Tento méd je vhodny,
pokud pouzivate primarni pfijima¢ v modelu a druhy mate jako
kontrolni, napf. u nékterych soutéznich disciplin. Pfijimace jsou
povazovany za nezavislé a tudiz nemusi byt pro fizeni modelu
pfitomny obadva.

« P¥i ztraté prijimace Rx2 — alarm bude ohlasen pouze tehdy, kdyz
dojde ke ztraté signalu ze sekundarniho pfijimace. Pouziti a chovani
jeobdobnéjako udruhého bodu.

« Pfi ztraté vSech Rx - alarm bude ohlasen az tehdy, dojde-li ke
ztraté signalu z obou pfijimacu. Pouzivejte tehdy, jestlize jsou oba
pfijimace redundantné spojeny napf. propojkami Enlink nebo
centralni fidici jednotkou. Po spéarovani se ¢eka vzdy na pfipojeni
obou pfijimac.
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Sparovanivysilace s pfijimacivrezimuDouble Path

. Ujistéte se, Ze v prijimacich je nastaven rezim Normal a nikoli

Ptiposlech.

. Poznacte si, ktery pfijima¢ bude prvni a ktery druhy pro

. Zapnéte vysila¢ s vytvofenym modelem, v nabidce Pokrocild

nastaveni - Bezdratovy modul/U¢itel-Zak nastavte méd Double
Path.

. Zasunite propojku BIND PLUG do vystupu EXT prvniho pfijimace.

(pokud mate verzi Rx firmware 3.11 a novéjsi, je tato doba
omezena max. na 60s).

. Ve vysilaci stisknéte 3D kolecko nad piikazem "Parovat primarni

Tx modul".V okamziku, kdy je pfijimac nalezen, zobrazi se dotaz
pro potvrzeni — nyni stisknéte tlacitko OK. Pfijimac vypnéte a
vyjméte parovaci propojku.

. Zasunite propojku BIND PLUG do vystupu EXT druhého pfijimace.

Prijima¢ zapnéte.

. Ve vysilaci stisknéte 3D kole¢ko nad pfikazem "Parovat

sekundarni Tx modul". V okamziku, kdy je pfijimac nalezen,
zobrazi se dotaz pro potvrzeni - nyni stisknéte tlacitko OK.
Vyjméte parovaci propojku.

. Zapnéte oba pfijimace. Spojeni by se mélo okamzité navazat,

posléze se povoliovladaniserv.

. Nyni muzete upresnit rezim Double Path tak, aby vysila¢

korektné reagoval na vypadek nékterého pfijimace.
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9.3.4 Logické spinace *dlevybavy)

Chcete-li, aby se funkce vysilace aktivovaly na zakladé stavu vice
ovladdacich prvkl, mlzete vytvofit logickd pravidla. Kazdy logicky
prepinac je tvoren z logického vyrazu - pravidla. Logické vyrazy
(pravidla) se sklddaji z logické funkce a operandti - stavy ovladaci.
Vysledkem logického prepinace jsou, stejné jako u
neproporciondlnich ovladac¢li, maximalné tfi stavy - zapnuto,
vypnuto a stiedni poloha (tfetistav).

l‘u:zz:us Eﬁ

Ttuﬂﬂ[l |h’-chozi

Logické spinace

1. Vytvorenilogického pfepinace

Ze seznamu az 16 logickych prepinacl editujte jeden. Polozku
»Aktivni” nastavte na hodnotu ,,Ano”. Po aktivaci logického
pfepinace se zobrazi pozice pro vytvoreni logického vyrazu. Prvni
polozkou nafadku vyberete ovlada¢, jehoz stav se vyuzije pfilogické
operaci. Druha polozka je logicka funkce. Na vybér je logicky soucin
AND, logicky soucet OR a Multi, viz. pravdivostni tabulky. Posledni
polozkou vyberete ovlada¢, jehoz stav se vyuZije pii logické operaci.
Ve spodni ¢asti menu je vysledek logického vyrazu. V seznamu
logickych funkci je zobrazena rekapitulace nastaveni i se stavem
logickych prepinac.
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Logické spinace

[ ] ‘ 12:22:33 Eﬁ =00l |vgcnuzi

Logické spinace
[L1] Popis Loa. 1@ Aktivnl «

T’:Duﬂﬂ l\'irl:huzi

Ovladal 1
Sa v

Podminka
R @®

Ovladal 2
Shox

2. Proporcionalnivyhodnoceni

Logické pravidla lze vytvaret i pfi proporciondlnim zpUsobu
vyhodnoceni ovladacd. Povolite-li proporcionalni zpracovani,
pfibude moznost konfigurace vyhodnocovacich mezi, coz je
definice od jaké polohy ovladacte bude vyhodnocen stav
zapnuto/vypnuto. Toto vyhodnoceni se vyuzije pfi logickém
vyvozeni pravidla.

™00l |\ry'--:nuzi [ ] ‘ 12:22: 41

Logické spinace

Podminka
AND (¥)

OvladaC 2
2 H
W@ 8%

Na obrdzku je uveden pfiklad vyuZziti proporciondiniho zpracovdni u
logického prepinace. Bude-li u ovladace ,P2" vychylka v rozsahu od 20
do 80%, bude logicky spinac sepnuty. Timto zplisobem si muZete
vytvofitaz 16 logickych prepinacu.
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3. Emulacetfipolohového piepinace

Logickd funkce ,Multi" emuluje tfipolohovy prepinac. Mate-li dva T il [oerauie W|i2:22:90 [ o)
prepinace dvoupolohové a chtéli byste jejich kombinaci vytvorit Logické spinace
logicky prepinac tfipolohovy, vyuzijte log. funkci, Multi". L1 Butterfly |5)  AND P2 |-100% >=

ol |I]Efﬂu|t W |12:22:51

Logické spinace

L2 3-pos sw

T or 8 LIN|PT OvladaC 1 Podminka OvladaC 2

Sa v | Multi @ b v

=00l ‘Vgchuzi .||2:22: 13

Logické spinaie
[L3] Pepis Multi @ Aktivni v

v
OvladaC 1 Podminka OvladaC 2

[ h % [ Milti @

a) b)
g0l |“Efﬂ"|t -‘12:22:19 Eﬁ

Logické spinace

T’:DUDD ‘I]efnult

Logické
[L1] Popis Butterfly @ Aktivni

& Vysledek s operatorem Ovlada® 1 | Podninka | Ovladat 2

AND OR Multi s x| AD® 2B

OvladaC 1 Podminka OvladaC 2
FTOH R ® Fa

Spinac 1 Spinac 2

Lin@® Lin® Lin@®
4 o o)
cd 4 o ] Q)
cd cd 4 4 4
Tf,uu[lﬂlﬂﬂl"lt .|12122=41 Eﬁ T§DDHH|Default .|12:zz:u7 Eﬁ
4. Proporcionalnilogické spinace Vyberte ovlidaci vetup Vyberte ovlddac vetup

Logické spinace nabizeji moznost kompletné proporciondiniho
vyhodnocovani, které muze byt aplikovdno na oba vstupni
ovladace. Staci vybrat nékterou paku nebo potenciometr, ve stejné
nabidce stisknout tlacitko ,,F3 Prop.” (obrdzek e)) a potvrdit. Pak je
potieba editovat vybérové pole s moznostmi ,X<“, ,X>*, ,Lin” a
zadat volbu ,Lin* (obréazek c)). V tomto bodé se nas logicky spinac
zac¢ne chovatjako proporcionalniovladaci prvek. Nyni muzete spojit
vice vstupu za pouziti logickych podminek: 105

Butterfly S5ji AND P2 -100%
L2 3-pos sw Sa Multi Sb 100%
L3 7orBLIN PP OR P8 53%
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. Spojka AND: Vysledna hodnota vracend logickym spinacem
bude brana jako minimum z obou fidicich proporciondlnich vstup(.
Pokud mame napt. dva potenciometry, na prvnim je vychylka +25%
anadruhém jenastaveno-25%, ve vysledku dostaneme -25%.

. Spojka OR:Vyslednd hodnota vracena spinacem je vypocitana

(obrazekd)).

. Spojka Multi: Tato volba stale funguje jako emulator
prepinace se tfemi pozicemi. Vyslednd hodnota logického spinace
muze nabyvatvychylek-100%, 0% a 100% (obrazek b)).

Priklad: Jak povolit nebo zakazat funkci Butterfly pomoci
spinace.

Mnoho pilotl pozaduje mit moznost vypnout nebo zapnout funkci
Butterfly nezavisle na kterémkoli letovém rezimu. Zde si ukdzeme,
jaktoho docilit (napoviobrazekc)).

1. Vyberte jakykoli spinac jako Ovladac 1 (na obrazku byl zvolen
dvoupolohovy Sj). Tento spina¢ prepise chovéani Oviadace 2, kdyz to
budeme pozadovat.

2. Jako Ovladac 2 vyberte proporcionalni vstup, kterym se bude
funkce Butterfly plynule fidit (standardné napfiklad P2). Ujistéte se,
Ze je tento vstup zpracovavan proporciondlné na vsech Urovnich
(obrazek e), dalevolba,,Lin“naobrazku d)).

3. Ovlada¢1aOvladac 2 jsou vzajemné spojeny za pouziti logické
funkce AND. To znameng, ze kdykoli je spina¢ Sj deaktivovan, je
funkce vstupu P2 zablokovana. V pfipadé sepnuti Sj bude
aerodynamicka brzda fungovatstandardné.
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4. V nabidce Jemné ladéni -> Butterfly prifadte standardnim
zplsobem takto vytvoreny logicky ,spinac¢” L1 a vyzkousejte jeho
funkénost.
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9.3.5 Zvuky naudalost (*dlevybavy)

Na zakladé stavu ovladale lIze spustit prehravani zvukového
souboru, ulozeného v interni paméti vysilace. Zvukovy soubor muiize
obsahovat napf. popis jednotlivych akci jako zatdhnuti podvozku,
pfepnuti letového rezimu atd. Dojde-li pfi pfehrédvéni zvukovych
souborl z paméti pozadavek zvukové signalizace napf. stopek,
Casovacd, trimd, zvuky se mezi sebou prolnou.

l||2:22:2| B
Zvuky na udalost
Spinac Soubor Zpozdéni  Opakuj
Scov 0.0s Ne@®

T’:Duﬂﬂ ‘Vﬁchnzi

Novy | Smaz

1. Prifazeniovladace

Editaci polozky ,Spina¢” vyberete ovlada¢, ktery bude spoustét
prehravani, viz.,,Vyberte ovlddacivstup”.

2. Vybérzvukového souboru

Vybér zvukového souboru, ktery chcete spoustét vybranym

ovlada¢em, provedete editaci polozky ,Soubor'. Nabidnuté

zvukové soubory se vybiraji z interni paméti vysilace v adresafi
/Audio/.

3. Zpozdénispusténi

Prehrani zvuku se po splnéni podminky spusténi pfehraje po case
definovanémv polozZce,,Zpozdéni".
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4. Opakovanéspousténi

Opakované spousténi prehravani zvukového souboru pfi splnéni
podminky spusténi.

9.3.6 Sekvencer (*dlevybavy)

Funkce sekvenceru je vhodna pro pfimé fizeni podvozkovych serv,
avsak jeji uplatnéni je velmi univerzadlni a maze byt pouzita v
nejriiznéjsich situacich.V kazdém sekvenceru je mozné nastavit dvé
nezdvislé drahy pro situaci po zapnuti ¢i vypnutifidiciho spinace.
MUzete definovataz 6 sekvencerl, znacenych Q7-Q6. Lze nastavit az
16 kontrolnich bodd pro dréhu v kazdém sméru sekvenceru.
Pfepinani mezizobrazenim jednotlivych sekvencer( je uskute¢néno
pomocitlacitek ,,F1Doli” a,,F2 Nahoru”.

o0l ‘Dﬂnult l‘l2=22=24 Eﬁ a0l ‘I]efnult .|12:22:49 Eﬁ
Sekvencer Sekvencer - pokrocilé
a 100z 7| [ Q1 1 Popis
Door V
0 1 2 3 + Pfepsat kanal Podvozek 1 (8) ®
@ 100z | Tuo £ ooty o
Gear i vp trasy wymetr icka (@
Cyk lovan{ x
Spinal Sa v Clas 2.0s Hoch 100% Wiy dokonZit sekvenci x
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K tomu, abyste sekvencer aktivovali, je tfeba postupovat podle
nékolika ndsledujicich krokii:

1.

Prifadte zdrojovy spinac. Na obrazku a) byl zvolen spinac Sg. Po
aktivaci spinace se spusti sekvencer, avsak predtim musi znat
drahu pohybu, ktera je zadand pomoci sekvence kontrolnich
bodu distribuovanych v ¢ase.

Pro pfidani kontrolniho bodu v urc¢itém case je zapotiebi
editovat polozku ,,Cas”, ¢imz pohnete s ¢asovou osou. Jakmile
dosdhnete pozadované doby od zacatku sekvence, stisknéte
tlacitko ,F3 +“. Timto se vytvofi novy kontrolni bod, jenz je
zvyraznén a je mozné editovat jeho hodnotu pomoci polozky
»Hodn.”. Obecné je mozné editovat vzdy ten bod, ktery se
nachdzinejblize aktudlné nastavenému casu.

. Neni mozné pohybovat kontrolnimi body v ¢asové doméné,

avsak libovolny bod muizete smazat pomoci tlacitka ,F4 X" a
vytvofit novy najiném misté.

Kdyz nyni aktivujete zdrojovy spina¢, ¢asova osa se zacne
pohybovat a vystup sekvenceru bude adekvatné aktualizovan.
Pokud spinac vypnete, sekvencer se bude pohybovat opa¢nym
smérem azdo Uplného pocatku.

V nabidce Pokrocilé se nachdzeji jesté nékteré dodatecné

Mlzete prifadit kazdému sekvenceru kratky popisek pro
usnadnénipozdéjsiidentifikace.

Volba pro piepsani konkrétniho kanalu vystupem
sekvenceru. Pokud mate v modelu napfiklad nainstalovano
nékolik podvozkovych serv, zde miZzete nastavit, které servo
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bude pfimo ovladdno timto sekvencerem. Jakékoli dalsi
operace, jakymi jsou napf. mixy nebo DR/Expo, nebudou na
vystup aplikovany.

Typ trasy (Symetrickd/Asymetrickd). Timto sekvenceru
oznamujete, Ze ma pouzit bud' jednu symetrickou trasu tam i
zpét, anebo zda pouzije dvé nezavislé trasy — jednu po aktivaci
spinace a druhou po jeho vypnuti. Pokud zvolite moznost
Asymetricka, sekvence zacne vzdy od pocéatecniho casu a
nezélezi nikdy na tom, jestli byla pfedchozi sekvence dokoncena
nebo ne. Doporucujeme pouziti této volby dohromady s
aktivovanou polozkou Vzdy dokoncit sekvenci.

Cyklovani - pokud si piejete, aby se rlizné majaky, délové véze
nebo radarové instalace pohybovaly maketové v cyklech,
zaskrtnéte tuto moznost.

Vzdy dokoncit sekvenci — po zaskrtnuti této volby nebude
mozné béh sekvenceru prerusit uprostied jeho trasy, sekvencer
vzdy dojede od zacatku azdo konce.

Tlacitko ,,F3 Vymaz" - resetuje veskeré nastaveni sekvenceru a
vraci ho do jeho vychoziho stavu, kdy nejsou zadané zadné
kontrolnibody.
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9.3.7 Akcelerometr (Pouze DS) (*dlevybavy)

Vysila¢ DS-14/16 je vybaven inercialni jednotkou, kterd je schopna
precizné méfit orientaci zafizeni v prostoru. Tato jednotka sestava ze
tiiosého gyroskopu, tfiosého akcelerometru a dodate¢nych
matematickych operaci. Inercidlni jednotku muzete pfifadit jako
ovladac pro kteroukoliv funkci, Ize ji i spoustét hlasové oznamovani
telemetrie nebo piepinat obrazovky na hlavniobrazovce.

Za pouziti aplikace Pokrocild nastaveni -> Akcelerometr muzete
nastavit vybrané parametry inercidlni jednotky. Na obrazku a) je
znadzornéna aktudlni orientace vysilate. Osy GX, GY a GZ jsou
definovény jako naklon, stoupdni a fizeni sméru v tomtéz poradi.V
grafu jsou znazornény aktudlni hodnoty po tom, co byly provedeny
veskeré matematické korekce. V této nabidce Ize nastavit nasledujici
parametry:

=00l ‘\'y’lchnzi I||2:22:3| Filtrovdni - vyhlazuje pohyb pro
akcelerometr kazdou osu nezavisle. MUzete
Filtrovani _[x,v,2] || nastavit rozsah v rozmezi od 0 do
® e e 10. Nulové hodnota znamena, ze
T s nebude pouzito zadné filtrovani a
Mriva zona [x.v.z] [ reakce na zménu orientace
0@ o® 00 L vysilate budou potom okamzité.
Posun osy Y O“@I

Cim vy33i bude uroven filtrace, tim
pomalejsi a plynulejsi budou
vysledné reakce.

a)

Citlivost — ovliviiuje rozsah odezvy inercidlni jednotky pro kazdou
osu nezavisle. Pokud citite, Ze reakce ovladané funkce je pfilis mala
pro dany pohyb vysilatem, muzete jednoduse zvysit hodnotu
citlivosti, ¢iselné az do 400%.
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Mrtvda zona - Tento parametr

.‘12:22:12
urcuje oblast okolo stfedu, kde je

Til:ll]m] |Vy'-|:huzi

Akcelerometr . . R
nulovd odezva inercialni jednotky
H HHH na zménu orientace (na obrazku a)
je zde zobrazen zamérny kiiz).
¥I Kdd Pokud tedy budete lehce
0.00° 0.000 P
0.00° 0.000 vysilatem pohybovat okolo

0.00° 0.000 0 v , . , . o,
stfedové pozice, vystup inercialni

b) jednotky zUstane stale nulovy.

llu:zz:oo I |

Vyberte ovladaci vstup

Posun osy Y - Posunuje osu GY tak,
abyste nemuseli drzet vysila¢
neustale v horizontalni roving, a
umoznuje tedy drzet vysila¢ v
urc¢itém naklonu.

Tl |V§'|:hozi

L[ 1] '
93%
G/l Posun L/R *100%:
G/R Posun L/R -100% |

GI  Osar Z

G Osa X < (NN ] -100%
R Osa X »» -1003 |

Log. [[FP™| A 8| mx | oK

9

Po stisku tlac¢itka ,F1" si téz mUzete zobrazit surovd data, jez
pfichazeji od integrovaného akcelerometru a gyroskopu. Lze tak
|épe doladit nastavenitéto jednotky.

Jakmile budete hotovi s konfiguraci inercidlni jednotky samotné,
muzete pfifadit vysledné proménné jako vstup pro libovolnou
funkci. Pouzijte standardni dialog pro vybér ovladaciho prvku
(obrazek c)). Aby bylo mozné vybrat nékterou proménnou
inercidlni jednotky, je tfeba stisknout tlac¢itko ,F2 Gsens”.
Zobrazené osy GX, GY, GZ koresponduji s prfislusnym grafem na
obrazku a). Posledni parametry, zvané ,Posun L/R”, predstavuji
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urcity druh pohybového gesta. Jestlize svizné pohnete vysilacem
smérem doleva, aktivuje se na kratky cas spinac ,,G/L”. Obdobné
jestlize vysila¢ posunete smérem doprava, aktivuje se spinac,,G/R”.
Tato gesta je mozné vyuzit pro hlasové oznameni telemetrie,
prepindni mezi stranaminahlavniobrazovce ajiné.

Parametry "Osa X<<"a "Osa X>>"pfedstavuji virtudlni dvoustavové
spinace, jez se aktivuji vzdy po ndklonu vysila¢e doleva, resp.
doprava okolo osy X.

100% | Naklon (GX)
—_ /
[ ] 0% /
5 e o
- - o %’ Mrtva zéna
. B -100% s
30° Posun osyY % Gz 90° 0o 90°
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9.3.8 Telemetrické ovladace (*dlevybavy)

Kdispozicije az8 ovladaclizna¢enych MX1-MX8v zavislostina typu
vysilace a jeho vybavé. Telemetrické ovladace nabizeji funk¢nost ve

dvourezimech:

.‘12:22:22 Eﬁ

Telemetrické ovladace

T’:DUDD ‘V;‘rchnzi

Spinal
M2 k=3
Mx3 B
Mx4 >

.‘12:22:u3 EE

Telemetrické ovladace
[Mx1] # Aktivnl v

T’;DUUH ‘\'irchuzi

Senzor Rychlost  [m/s] @
Tvp prvku Prop. ovladal @)
Rozsah 0.0 7.8 15.0m/s
<< w 333>
Filtrovani 1T®

Wychoz 0¥® ¢ 0) Spinad ... @

l‘12:22:32 Eﬁ

Telemetrické ov

T’:DUDD I\Wchnzi

[n/s] ®

« Rezim Spinac¢ dovoluje
vytvorit virtudlni dvoupolohovy
piepina¢ z hodnoty jednoho
telemetrického parametru. Tento
pfepina¢ bude aktivni vzdy na
zakladé splnéni urcité logické
podminky.

»  Rezim Proporcionalni ovlada¢
umoziuje transformovat urcity
rozsah hodnot senzoru do podoby
pIné proporcionalniho ovladace.
Lze tak plynule automaticky fidit
libovolnou funkci pomoci jakési
telemetrické zpétné vazby.

Piiklady moznych pouziti
telemetrickych ovladacii

»  Pokud je rychlost modelu
mensi nez X m/s, vysunou se

Senzor Rvchlost .

Top proky smezm | automaticky klapky.

Podninka X < ® 200, = 2.0n's| o Pokud je proud vétsi nez X

Trvani 0@ A pae ~ 2
ampér, spousti se casova¢ dob

Vychozi  1%@C 1) Spinal .. @ per, sp y

I T C"odV Mot
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«  Pokud je teplota motoru vetsi nez 80°C, bude mixem omezen
maximalnirozsah plynu.

«  Pokud je detekovano sepnuti koncového spinace, spusti se
automaticky sekvencer (napf. po otevieni krytd podvozkovych
Sachetse zacne vysouvat hlavni podvozek).

Nastaveni parametrti telemetrického ovladace

Popis — Nazev senzoru, ktery se bude zobrazovat v pfehledu pro
jednodussiorientaci.

Aktivni—Zatrhnéte pro povolenifunkce telemetrického ovladace.
Senzor-Zde vyberte konkrétnitelemetricky parametr.

Typ prvku - Zvolte rezim Spinac¢ nebo Proporcionélni ovladac podle
pozadované funkénosti.

Podminka (X<, X>, X=) — Zvolte podminku, pti které chcete, aby byl
ovladac¢ aktivni (tedy sepnut). Ve stejném rfadku vyplite ciselnou
hodnotu rozhodovaci Urovné a hodnotu hystereze (uvozena
znakem x). Dostupné v rezimu Spinac.

«  Priklad 1: Zapis X < 20.0m/s £ 2.0m/s" znaci, ze telemetricky
ovladac spina pravé tehdy, kdyz hodnota telemetrického parametru
je mensi nez 18m/s (diky hysterezi 2m/s). Ovlada¢ pak symetricky
rozepina v okamziku, kdy rychlost prekroci22m/s.

«  Priklad 2: Zapis X > 0 £ 0” oznacuje spinac, jenz je aktivovén
vzdy, kdyz je telemetricka hodnota kladna.

Trvdni — Minimalni doba sepnuti spinace. Jestlize néjaky jev trva
velmi kratkou dobu, je mozné prodlouzit dobu sepnuti
telemetrického ovladac¢e na dobu specifikovanou timto
parametrem. Dostupné v rezimu Spinac.

CZ

Rozsah - Zde nastavte pracovni rozsah senzoru (minimalni
hodnotu, stfedovou hodnotu a maximalni hodnotu). Tento rozsah
pak bude proporcionalné transformovan do rozsahu ovladace (-
100%, 0%, 100%). Dostupné v reZzimu Proporciondlni ovladac.

Filtrovdni - Urcuje stupen vyhlazeni (filtrace) pfijaté telemetrické
hodnoty. Cim vy33i je stupen filtrace, tim plynulej$i bude priibéh,
avsak reakce budou pomalejsi. Dostupné v rezimu Proporcionalni
ovladac.

Vychozi - Vychozi hodnota ovladace, pokud senzor neni pfitomny v
modelu nebo model nenizapnut.

Spinac - Timto parametrem Ize urcit libovolny spina¢, jimz se bude
¢innost telemetrického ovladace aktivovat a deaktivovat.

9.3.9 0znameni pozice proporcionalnich ovladac¢u

V této nabidce muizete nastavit akustické ozndmeni az pro Ctyfi
nezdvislé ovladaci prvky. Je mozné zvolit zdkladni pipnuti ve
stfedové pozici ovladace (mdd Stied-tén), avsak je dostupné i
hlasové oznameniaktudlni pozice (méd Hlas).

W [12:22:00 « Mod Stred-tén — vysilac pipne
vzdy, kdyz dany ovlada¢ umistite

do stfedové pozice (jeho vychylka

T’;DUUH ‘\'ichnzi

Zvuky proporc. ovladaii
Soubor

Ovladal Mod

P Stfed-tén ® je tedy 0%)
P H Hlas ® @
..® Zachy @ e Mod Hlas - vysila¢ hlasové

Zacny @ ozndmi numerickou hodnotu
aktudlni vychylky ovladace.
Hodnota je ozndmena vzdy po

zméné pozice ovladace a az po




ustaleni pohybu. V tomto rezimu mizete navic vybrat zvukovy
soubor, ktery bude upozoriovat na ozndmeni zmény pozice
ovladaciho prvku.

Priklad: Jestlize jste si vygenerovali soubor ,,OVLADAC.WAV“ a ten
pak pfifadili jako parametr Soubor, vysila¢ ozndmi napf. ,,Ovladaé:
dvacetpét”.

Nastavenije platné vzdy pro aktualnimodel.
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9.4 Casovace/Senzory

-konfigurace ¢asomiry-¢asovaciiatelemetrie. (*dlevybavy)

Tl |v;--:nuzi || | 12:22:27 EE

Casovate/senzory

Alarmy

Vario

Hlasovy vystup
Senzory/ukladani dat
Udaje na hlavni obrazovce
Detaily hlavni obrazovky

9.4.1 Casovace (*dlevybavy)

Casovace Ize vyuzit pro méfeni doby trvani mnoha réiznych udalosti,
napf. motorového ¢asu nebo doby jednotlivych okruh( atd. Vysilac
umoziuje provozovat az 10 nezavislych casovact najednou.
Aktualni stav casovacli se zobrazuje na hlavni obrazovce v
uzivatelskych blocich. Jednotlivym casovacim mduzete pfiradit
jméno. V. menu je zobrazen souhrnny piehled ¢asovact. Aktualni
hodnoty ¢asovactli se uklddaji do paméti modelu.

T’j.;ul]l”\'ichozi l‘lz:zz:zn Eﬁ Tiuuﬂﬂ‘vﬁchnzi l||2:22:|4 Eﬁ

Casovace Casovace

Casovale resetované pf i startu:

Po stisku tlacitka ,F1" mUzete nastavit, které ¢asovace se budou
resetovat po zapnuti vysilace nebo po zméné modelu. Ve vychozim
stavu jsou vynulovany vzdy ¢asovace s nastavenou kratkou dobou
resetu (tzn. Tlacitko Clr/Vymaz na Uvodni obrazovce staci stisknout
jenkrétce).

Dalsimi volbami jsou: Reset viech Casovacl po startu nebo reset
zadného a ponechénipfedchozich hodnot.

Letovy cas bézi inkrementdlné béhem letu, po stisku tlacitka ,F4
Start” na Uvodniobrazovce nebo po aktivacilibovolného ¢asovace.
Tlacitko ,F3" vtéto nabidce resetuje letovy ¢as na nulu.

Jako dodatek je rovnéz mozné zobrazit letovy ¢as na hlavnim displeji
(pomocinabidky Casovace/Senzory->Udaje na hlavni obrazovce).

1.  Vytvoreninového casovace

Tlacitkem ,F2(Novy)” vytvorite novy casovac.V seznamu ¢asovacu
na posledni volné pozici se vytvofi nova polozka. Editaci polozky
nového Casovace prejdete do konfigurace.

2. Smazanicasovace

Oznacenim pfislusného fadku a stisknutim tlacitka ,F3(Smaz)”
smazete dany ¢asovac.

3. Editacenastavenicasovace

Tla¢itkem ,F3(Uprav)” nebo stisknutim ,3D tla¢itka” vyvoldte
konfiguraci kurzorem oznaceného Casovace.
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Rl ‘\'y’vcnnzi .||z:22: 18

Detail fasovace

+00: 00: 00
+00: 00: 00

Potatefni hodnota
Cilova hodnota

Tvp Casovale Standard ®
Typ signalizace Zadny ®
Spinac .. ®
Typ resety Kratky reset®
Ativni v refimech Yie @)

1. Vytvoreninového ¢asovace

a) Jménocasovace

Polozka oznacena ,Popis” vyjadfuje jméno casovace. Pfi zalozeni
nového casovace se automaticky na hlavni obrazovce vytvofi
uzivatelsky blok s ndzvem ¢asovace.

b) Startovacihodnotacasovace

Hodnota Casovace, ze které se bude vychazet. Nabyvat maze kladné
nebo zaporné hodnoty.

c¢) Cilovahodnotacasovace
Hodnota startovacia cilova udéavaji smér casovace, tzn. jestli se bude
Cas pricitat (startovaci hodnota je mensi nez cilova hodnota) nebo
odecitat (startovaci hodnota je vétsi nez cilovd hodnota). Cilova
hodnota mize nabyvatkladné nebo zédporné hodnoty.
d) Typcasovace
Vysila¢ podporuje 3 typy ¢asovacu:

» Standardni - spusténim casovace se zacne pocitat cas

podle nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pokazdé, kdyz
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se casova¢ vypne jeho spousti, ¢asovac se zastavi. PFi
opétovném spusténicasovac pokracuje v aktualizovani casu.

» Méfeni mezicasli - spusténim cCasovaCe se zacne pocitat
¢as podle nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pokazdé,
kdyz se casova¢ znovu spusti jeho spousti, zaznamena se
mezicas a inicializuje se cCasova¢ na startovaci hodnotu. Na
uvodni obrazovce v uzivatelském bloku casovace je
zobrazen Udaj o pofadi mezi¢asu a aktudlné méreny
mezicas. Maximalni pocet mezicasu je 20. Po zastaveni ¢asovace
z hlavni obrazovky tla¢itkem ,F4(Stop)” muzete prochazet
jednotlivé mezicasy ,3D tlac¢itkem” (otdcenim
doleva/doprava).
* Volné bézici - spusténim casovace se za¢ne pocitat ¢as podle
nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pfi vypnuti ¢asovace jeho
spousti casovac¢ dale aktualizuje cas. Tlacitkem ,,F4(Stop)” z
hlavniobrazovky se ¢asovac zastavi.

Tlacitkem, F5(Vymaz)” z hlavni obrazovky se ¢asovace inicializujina

startovacihodnotu.

Nema-li casovac prifazen ovladac, kterym se spousti, pak se spousti

tlacitkem ,F4(Start)” z hlavni obrazovky nebo zapnutim jiného

casovace. Je-li k ¢asovaci pfifazena spoust, je aktivovan pouze touto

spousti.

e) Zpusobzvukovésignalizace

Pred dovrseni cilového ¢asu Ize nastavit zvukové upozornénina tuto

skute¢nost.Na vybér je nékolik druhl zvukového upozornéni.

f)  Spousténicasovace

Pfifazeni ovladace, kterym se bude spoustét casovac viz. 9.7
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Vyberteovilddacivstup.
g) Zpusobnastavenivychoziho stavu éasovace

Tla¢itkem ,,F5(VymaZz)” z hlavni obrazovky se ¢asovac inicializuje,
tzn.hodnota ¢asovace se nastavi na startovacihodnotu.

»Krdtky reset” - kratkym stisknutim tlacitka ,F5(Vymaz)” z hlavni
obrazovky se inicializuje ¢asovac.

»Dlouhy reset” - dlouhym stisknutim tlacitka ,,F5(Vymaz)” z hlavni
obrazovky seinicializuje ¢asovac.

h) Letovérezimy

Casova¢ mize byt aktivni ve viech letovych rezimech nebo jen ve
vybraném.Letovym rezimem mizete spoustét casovac.

Jakoukoliv zménou v konfiguraci Casovace provedete jeho
inicializaci. Hodnota casovace v konfiguraci je zobrazena v prvni
pozicifunk¢nich tlacitek.

9.4.2 Alarmy

Vyuzivate-li JETI telemetricky systém, mdzete si v tomto menu
definovat mezni hodnotu (alarm), pii jehoz prekroceni/podkroceni
budete upozornéni prehrdnim zvoleného zvukového souboru.
Vysila¢ podporuje obazpUsoby alarmU-l.generacei EX.

ol “'!’whﬂzi | | ‘ 12:22:52 K |
Alarmy

1 Mapti Rx ®o= 4,50V x

Alarmyl.generace

Alarmy telemetrického systému I. generace funguji tak, ze pfi
prekroceni mezni hodnoty nastavené v senzoru se odesila morsedv
kéd, ktery se zvukové signalizuje. Provozujete-li telemetrii .
generace, potvrdte polozku ,Alarmy Morseovych kodi ...”.
Prejdete do konfigurace Alarmu senzord |. generace. Polozku
»Povolit alarmy Morseovych kédi” zménte na zatrzeni stiskem
»3D tlacitka”. Zobrazi se seznam. V prvnim sloupci je zobrazeni
morseovy abecedy. Druhy sloupec vyjadiuje pfifazeni zvukového
souboru, ktery se pfehraje pfi vyhodnocenidaného alarmu. Zvuky se
vybiraji zadresare /Audio/ interni paméti vysilace. Posledni sloupec
s nazvem ,Aktivni” je povoleni/zakazani vyhodnoceni alarmu.
Konfigurace se uklada pod nastaveni modelu.

=00l |h’-chozi u ‘ 12:22:07 mej

Alarmy EX

U telemetrie EX Ize definici alarmu provést pfimo ve vysilaci.V prvni
fadé je nutné pripojit senzor k pfijimaci a navazat spojeni mezi
vysilatem a pfijimacem, aby se nacetl senzor do vysilace. Tato
procedura mize chvili trvat. Seznam pfipojenych senzorl je
dostupnyvmenu,,Casovace/Senzory->Senzory/Ukldddnidat”.
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=00l ‘\'jchuzi .||2:22:52 Eﬁ
Alarm

Aktivni v
Podninka e @ 0@
Soubor ..®
Spinac aktivace O
Opaku v
Ohlasit sktudlini hodnotu v
Mastavit volnobéh x

1. VytvoreniAlarmu

Tlacitkem ,,F2(Novy)” prejdete do menu editace alarmu. V polozce
»Senzor” vyberete veli¢inu senzoru, jejiz mezni hodnotu (alarm)
chcete nastavovat.

2. Povolenialarmu

Vyberte polozkou ,Aktivni” a stisknutim ,3D tlacitka” povolite
alarm azobrazise parametry alarmu.

3. Definice meznihodnoty

Polozka ,Podminka” definuje podminku, pfi jejimz splnéni se
vyvolaalarm.Hodnota,X“je povazovana za veli¢inu senzoru.

4. Zvukovysoubor

Definice zvukového souboru, ktery se prehraje pii vyskytu alarmu.
Tlacitkem ,F1()” je umoznéno prehrat vybrany zvukovy soubor.
Tlacitkem ,,F2()” zastavite prehravanizvukového souboru.

5. Spinacaktivace

Jestlize zde pfifadite néktery spina¢, bude spousténi alarmu
podfizeno tomu, zda je tento spinac aktivni. V opacném pfipadé
vubeckaktivacialarmu nedojde.
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6. Opakované piehravani

Je-li podminka alarmu splnéna po dobu delsi nez je délka
zvukového souboru, mlze se zvukovy soubor piehrat jednou nebo
spoustét opakované. Jestlize je polozka ,Opakuj” povolena
(zatrzeni), pak se zvuk pfitazeny k alarmu prehrava opakované. Neni-
li polozka ,Opakuj” povolena (kfizek) zvuk alarmu se prehraje
jednou.

7. Ohlasitaktualnihodnotu

Jestlize chcete, aby se pfi aktivaci alarmu rovnéz hlasem oznamila
aktudlnihodnota daného senzoru, zaskrtnéte tuto moznost.

8. Aktivacevolnobéhu

Pri aktivacialarmu se miiZe zaroven zapnout volnobéh na plynu.

9.4.3 Vario (*dlevybavy)

V této nabidce mlzZete volit mezi dvéma zplsoby akustické
signalizace varia. Prvnizplsob je fizen pfimo alarmem nastavenym v
daném senzoru a je urcen predevsim pro ne-EX senzory typu
MVARIO. Je mozné nastavit spina¢, jimz se povoli ¢i zakdze funkce
indikace variometru. Posuvnik vespod ukazuje aktudlni rychlost
stoupani/klesani.

=0l |v;-:nuzi u ‘ 12:22:37

l||2:22:45 Eﬁ

Vario

T’.quI]U |V§'Eh02i

Vario
4larm JB Profi @

Spinat Spinal
Parametr EX
Mrtva zéna

Rozsah =10
€<<<
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Druhy moéd signalizace variometru je uréen pro senzory EX.
Akusticky vystup zévisi pfimo na aktudlnich ciselnych hodnotéch,
jez senzor posild z modelu. Je opét mozné pfifadit spina¢, jimz se
bude aktivovat akustickd signalizace.

Dalsivolby v této nabidce znamenaiji:

. Parametr EX. Zde muzete nastavit konkrétni senzor a jeho
parametr, jimZz se bude signalizace fidit. Pokud je detekovéno
MVARIO EX, je automaticky zvolen parametr Vario. Oviem muzete si
zvolit libovolny jiny parametr — napf. sondu otacek, kterd bude
naptikladindikovatvysoké otacky.

. Mrtva zéna (negativni a pozitivni). Tato polozka umoziuje
nastavit mrtvou zénu okolo stredu rozsahu, kde vysila¢ nebude
generovat zadny akusticky signal.

. Rozsah (minimum, stfed a maximum). Zde muzete definovat
plny rozsah senzoru tak, aby byl spravné indikovan na zvukovém
vystupu varia.

AktudIni hodnota na senzoru a jeji adekvatni vystup po zpracovani
jsouindikovany ve spodni ¢asti obrazovky.

Negativni mrtva zéna Stied rozsahu Pozitivni mrtva zéna

Minimum Maximum

Stdly tén Ticho Prerusovany tén
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9.4.4 Hlasovy vystup (*dlevybavy)

Tato dulezita funkce usnadnuje zivot kazdému modelafi, jenz chce
znat aktudlni hodnoty na telemetrickych ¢idlech, avsak nemuize si je
precist na displeji. Pfeostiovani na displej totiz muze byt
nepohodIné, ale nékdyinebezpecné.

Hlasovy vystup pro ¢asovac

Prvni fadek této obrazovky predstavuje nastaveni hlasového
vystupu pro casovac. Vysila¢ dokaze hlasem ozndmit aktudlni ¢as
jednoho konkrétniho casovace. V tomto nastaveni je potieba zadat,
ktery casovac se ma oznamovat, a také spinac, jehoz sepnuti spousti
oznameni.

Pokud je ¢asovac nastaven jako typ s ,Mezi¢asy”, zobrazi se jako
druhy fadek parametr Oznamit pfedchozi kolo. Pokud tento radek
zaskrtnete (bude tedy zobrazena ikona zatrzitka), ohlasi se vzdy ¢as
pfedchoziho kola. Budete tedy pfesné védeét, jak rychlé to kolo bylo.

Hlasovy vystup pro telemetrii

Pro telemetrii jsou vyhrazeny dvé nezavislé fronty oznamovanych
parametrd. Prvni fronta, uvozena fadkem ,Opakovat po’, slouzi k
opakovanému oznamovani hodnot kazdych x sekund. Pocet sekund
ubéhlych od predchoziho hldseni je pfitom zobrazen namisto
tlacitka F(1). Mizete také specifikovat spinac, kterym se bude
povolovat nebo zakazovat opakované hlaseni. Pokazdé, kdyz je
tento spinac¢ aktivovén, dojde k okamzitému ozndmeni danych
parametr a dale je odstartovdan odpocet pfed dal$im
oznamovanim.

Druha nezévisla fronta parametr( je ur¢ena pro okamzité oznameni
po aktivaci nékterého spinace (viz Spoust okamzitého hlaseni). Tyto
parametry jsou oznameny pouze jednou po kazdém sepnuti.
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%0l ‘Stundard [ ] | 12:22:02 I|_5[HY

Hlasovy vystup

Gasov. Flight ® Seinal Si v
Telemetrie
Opakovat po: 305 Spfnac ...

Seoust okam?itého hlaZent

Senzory, proménné

Po najeti na radek Senzory, proménné a nasledném stisku ,3D
tlacitka” se zobrazi seznam dostupnych senzord, jejichz hodnoty je
mozné hlasové oznamit. Prvni sloupec oznacuje ndzev parametru,
popf. senzoru. Polozka Opakuj zde predstavuje zafazeni parametru
do prvni fronty, jez se periodicky opakuje. Pokud néktery parametr
zaskrtnete, bude se periodicky oznamovat.

l||2:22:05 Eﬁ

Senzory, proménné

T’:DUDD ‘ Standard

Senzor Opakuj Spoust Priorita
MNapéti Rx x x Nizkd ®
Anténa 1 x x Nizka @®
Anténa 2 x X Nizkd ®

Polozka Spoust slouzi k prifazeni parametru do druhé fronty, kterd
oznamuje parametry pouze jednou po aktivaci spinace. Pokud jej
tedy aktivujete, zacnou se piehravat parametry odshora dol(, navic
podle nastavené priority — od vysoké az po nizkou. Prioritu kazdého
parametru je mozné zvolit bud' Nizkou, Stfedninebo Vysokou.
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9.4.5 Sensory/ukladanidat

Seznam senzorl EX provozovanych v modelu. Pfipojite-li senzor EX k
pfijimaci a navazete spojeni mezi vysilacem a pfijimac¢em, nactou se
informace ze senzoru do vysilace. Tato procedura muze chvili trvat.V
tomto menu je dostupny seznam pfipojenych senzorll s jejich
veli¢inami a moznosti vybéru, které z veli¢in chcete ukladat do
paméti pii telemetrickém zdznamu. Ve vychozim stavu jsou
ukladany vsechny velic¢iny z pfipojenych senzord.

Ll |I]efnu|t ] | 12:22:48 I S[L3 = a0l |Ilefﬂult ] ‘ 12:22: 48
Senzory/ukladani dat Informace o stavu vysilace

Senzor Zaznam Lk | i ala

Napt ! pfijTmace Ano @ Wk ladanT ovladacich prvkil

Informace o stavu wwsilale g 1) Ovladal

o / 2)  OvladaZ Sa v
?  hbs. altit km @) bno @) 3 Ovlada® O
3 Rel. altit n®  Ane@® 4 Ovladad

Nachdzi se zde i moznost ukladat na SD kartu servisni zpravy
vysilace, alarmy a pozice az 4 ovladacich prvkil (ve smyslu markeru).
Data jsou pak soucasti letového zdznamu modelu. V nabidce
,Casovaée/senzory -> Senzory/ukldddni” dat najedte na polozku
Informace o stavu vysilace a stisknéte 3D tlacitko. V nasledujici
nabidce Ize zvolit, zda se budou ukladat textové informace o
alarmech a obecné zpravach vysilace (ve vychozim stavu vypnuto).
Pozor, nékteré PC programy pro vyhodnocovani telemetrickych dat
mohou textové informace vyhodnotit jako chybu v datovém
souboru. Pro zobrazeni je tedy vhodné pouzit vestavénou funkci
Analyza dat nebo provést aktualizaci daného programu.
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V této nabidce je rovnéz mozné vybrat az ¢tyfi ovladaci prvky, jejichz
poloha se bude zaznamendvat do souboru na SD karté. Lze zvolit
mezi zaznamenavanim proporcionalni nebo dvoustavové hodnoty
(0% - 100%). Pozice ovladacd jsou zaznamendvény s pevnou
periodou 0,2s. Data jsou soucasti standardniho zéznamu telemetrie
alze je zobrazitjako ostatni parametry.

Tuto funkci Ize snadno pouzit jako znackovac¢ pro zvyraznéni
zajimavych situacibéhem letu.

Konverze veli¢in:

Je mozné nastavit prepocty jednotek délek, rychlosti a teploty pro
hlasovy syntezator i zobrazeni na hlavni obrazovce. Teplota je
prepocitavana automaticky podle nastaveni v Konfiguraci. Ostatni
jednotky je mozné zvolitz této nabidky:

Vzdalenost:

Metry (m), kilometry (km), stopy (ft.), yardy (yd.), mile (mi.).
Rychlost:

Metry za sekundu (m/s), kilometry za hodinu (km/h), stopy za
sekundu (ft/s), mile za hodinu (mph) a uzly (kt.).

Moznost smazanisenzoru

Nad funk¢nim tlacitkem ,F3” je zobrazen pocet telemetrickych
udajl ze senzord (vysilace mohou detekovat az 32 parametrt). Je
mozné smazat jakykoli nepotfebny udaj pomoci tlac¢itka ,F4".
Pokud viak mate nadale pfipojen senzor, u néhoz byl dany parametr
smazan, dojde pozdéjik jeho opétovnému nacteni.

CZ

9.4.6 Udajenahlavniobrazovce

Konfigurace uzivatelskych blok{ zobrazenych na hlavni obrazovce
vysilace. Jak jiz bylo zminéno v uUvodu, hlavni obrazovka je
primdrnim zobrazenim vysilace. V hlavni obrazovce jsou
srozumitelné zobrazeny veskeré provozni informace od ndzvu
modelu pfes silu signalu az po stav akumulatoru vysilace. Nejvétsi
rozsah hlavniobrazovky je prostor pro uzivatelské bloky.

Piehled uzivatelskych bloku:

n»Letovy rezim” - Nazev aktudlniho letového rezimu

.||2:22:uu m

TEDDU” |V9';hnzi

Héd

-|IZ:Z2:IE m

TEDDU” |V9|:nnzi

Vychozi

»~Napéti RX” - Napéti pfijimace

kil ‘Wchﬂz-’ .‘12122138 B =00l ‘\'Qchnzi .‘12:22:55 B
Rec: Napati Rx
0.00V
+ +
Stranal/1 Stranal/1
opt
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»Baterie TX” - Status vysilacového akumulatoru

Txll] [ 9enoz W[12:22:23 JE | Txll] [ genoz W27 JE |
Baterie Tx
omA  3.80V GmA:3.80V
0.0emAh
Stranal/1

»  Aktudlninabijeci/vybijeci proud.

* Napétiakumulatoru vysilace.

e Odebrand kapacita z akumuldtoru. Pfi akumuldtorovém
provozu se hodnota kapacity zvysuje. Nabijenim se odebrana
kapacita snizujeazdo nuly.

»Anténa” - Informace o sile signalu
l|12:22:|5 B

15|:||]|]|] |W|:nuzi

Rec: Anténa

AL - A2 - %

T2 ol |Wv:nuzi [ ] | 12:22:49 | 5L

AL - A2 - 73
[aero |
+

Stranal/1

Stranal/1

Opt.
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»~Jméno uzivatele” - Uzivatelské jméno

T2 00l ‘Wchﬂzi .‘12122119 B =00l ‘\'Qchnzi .‘12:22:35 B
Jméno uZivaiele
JETI model
JETI model
Strana1/1

Opt.

,Jetibox” - Aktualni obrazovka emulace JETIBOXu

TEDDU” |V9|:huzi

W |12:22:00 Po stisku klavesy ESC Ize pouzivat

standardni ovladaci prvky Jetiboxu.

Emuldtor Jetiboxu umi rovnéz
zobrazit informace z obou Tx
modull, resp. pfijimac¢d. Okno
Jetiboxu muizete v reZimu Double
Path specifikovat vybérem
moznostiJB1 nebo JB2.

,Cas.” - Casovac

%00l | voenozi I|12:22:25 [ o3l T’:qu”Nchozi l||2:22:44 [ o3l
T:
00:00..
[pero |
+
Stranal/1 Stranal/1
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»Telem” - Telemetrie podle pfipojenych senzor(i

=0l ‘Vﬁchnz:‘ l||z:22:25 [ ol =00l ‘Vﬁchnz:‘ l||2:22:u 5]
T: T:
©0:00..
+*
Stranal/1 Stranal/1

»Trim” - Trimy jsou volitelné zobrazitelné do telemetrického okna
na hlavni obrazovce. Pokud jsou trimy takto zobrazené, obrazovka
se neprepina do specialniho okna pfi stisku trimovacich tlacitek.

Uzivatelské bloky mohou mit standardni nebo zdvojenou velikost.
Pfizdvojené velikosti zabiraji bloky vice mista z hlavni obrazovky, ale
nékteré mohou zobrazovat vice udajl a jiné zobrazi sice stejné
Udaje, zato vétsim pismem.

Definici (rozloZeni) uzivatelskych blokl je mozné navézat na letové
rezimy. Kazdy letovy rezim mize mit rdzné nastaveni uZivatelskych
blokdi -> jiné zobrazenihlavniobrazovky.
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Tell) | vsenozi W[i2i22i05 K]
Udaje na hlavni obrazovce
&G Telemetrie ZvitSit
[ L@ Ne®

Novy | Smaz

1. Vytvofeninového uzivatelského bloku

Tla¢itkem ,F3(Novy)” zalozite novy prazdny uzivatelsky blok.
Editaci prvni polozky zvolite typ uzivatelského bloku, viz. vyse
zminéné typy. Druhou polozkou na fadku je definice velikosti
uzivatelského bloku.

2. Zménaporadibloku

Uzivatelské bloky muzete snadno preskupovat. Oznac¢enim bloku
kurzorem a tlacitky ,F1()” a ,F2()” ménite poradi oznaceného
uzivatelského bloku.

3. Smazanibloku

Oznacenim bloku kurzorem a stisknutim tlacitka ,F4()” smazete
uzivatelsky blok.

4. Rozsahplatnosti

V prvnim fadku menu je konfigurace rozsahu platnosti. Stisknutim
»3D tlacitka” provedete zménu nastaveni. Nabyva-li polozka
hodnotu ,G (symbol zemékoule)’, je konfigurace uzivatelskych
blokd platnd pro vsechny letové rezimy, tzn. zménou letového
rezimu se zobrazeni hlavni obrazovky nezméni. Je-li hodnota
polozky rozsahu platnosti ,S (symbol seznamu)’; je konfigurace
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bloku platna pro aktudlni letovy rezim, tzn.zménou letového rezimu
docilitezménu zobrazenihlavniobrazovky.

9.4.7 Detaily hlavniobrazovky
Tato nabidka zobrazuje dodate¢né parametry hlavni obrazovky.

.‘12:22:33 Eﬁ

Detaily hlavni obrazovky

Skok na pfedchozl stranu .. ®
Skok na nAsledujici stranu .. ®

T’:DUDH ‘Vjchnzi

. na panelu hodin:

Libovolné prepinace mohou byt pouzity pro prepindni mezi
strankami na hlavni obrazovce. Zde mUzete pfiradit dva nezavislé
prepinace - jeden bude slouzit k pfepnuti na predchazejici stranu a
druhy vzdy pfepne na nasledujici stranu hlavni obrazovky. Pfepnuti
je signalizovano pipnutim. Mdzete pouZzit i tfipolohovy prepinac
nebo gestaintegrovaného akcelerometru (pouze u DS-16).

Telemetrie zobrazenanapanelu hodin

Zde simUGzete zvolit jeden telemetricky Udaj, jenz se bude objevovat
v misté digitélnich hodin na horni listé displeje. Timto si napf.
muzete navolit zobrazeni okamzitého proudu z pfijimacovych
baterii, jenz velmi pomze pfi vyrovnavani rozdild drahy serv (viz
kapitola Servobalancer).
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Upozornéni: Nastaveni zobrazeného telemetrického udaje na
horni listé displeje se uklddd jako souddst
konfigurace modelu a po zapnuti vysilace se opét
zobrazi. Je mozné zvolit jakykoliv jednoduchy
ciselny udaj, nikolivsak napf. GPS souradnice.
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9.5 Aplikace

lhzmzas{:Ei
Aplikace

Analyza dat

Audio prehraval

Jetibox

Hry

Ttuﬂﬂ[l |h’-chozi

V této nabidce se nachazeji rGizné aplikace vyvinuté specialné
proDC/DS. (*dlevybavy)

9.5.1 Analyzadat (*dlevybavy)

Tato funkce umoznuje pohodlné zobrazit a analyzovat
zaznamenanou telemetrii po kazdém letu. Jiz neni tieba si nosit sv(j
PC na letisté a telemetrii pracné stahovat. Aplikace je schopna
zobrazit az tfi proménné nezavisle na sobé, pricemz aktudlné je
zobrazen prabéh jedné telemetrické veliciny. Po stisku tlacitka ,,F5"
1/2/3 se jednotlivé veli¢iny budou stfidat mezi sebou.

Txoql] [vsenozi B[220 Chcete-li zobrazit pribéh
telemetrickych dat, je treba
otevfit hlavni okno aplikace
analyzatoru, jez se nachazi v
nabidce Aplikace (viz. obrazek
a)). Zvyraznéte faddek pod textem
»Vyberte soubor se zdaznamem”

a stisknete ,3D tlacitko”. Vyberte

Analyza dat

Yyberte soubor se zaznamem:

Yyberte parametr
13 MVARID: Rel. altit m @
2) MVARIO: Temp. [«c] ™
3 MT-1250 Teme. A
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T 0] [vsenozs W |12:22:30 [ S[H) pozadovany soubor se
Vyberte soubor zdznamem, jenz se nachdazi na SD
Bl 2013/03/01 karté (obrazky b) a c)). Vsechny
B 2013/01/30 soubory jsou sefazené podle data
B o a casu, takze je jednoduché
B 2012408715 ’ € Je Jedno
£ 2012/08/08 vyhledat nejnovéjsi zaznam.
B 2012/08/04 Jakmile soubor vyberete, budete

prfesmérovani zpét na obrazovku
b. a). Zde muzete zvolit az tii
W[iz220s [ g Vveliciny, mezi nimiz se budete
Vyberte soubor mociv grafu pfepinat.
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5 Backfire 0.0MB

: Stiskem tlac¢itka "F3 Smaz" pfi
20016118 Backfire

0.5MB sou¢asném prohlizeni obsahu
19:56:32 Backfire 0.8 lozek s telemetrickvmi 7
19:58:05 Beckfire 0.0 sy < cEIckymiizaznamy
19:35:47 Backfire 0.7M8 Ize snadno vymazat jakykoli
1

9:35:19 Backfire

telemetricky zéznam a dokonce i
celou slozku se zaznamy bez
nutnosti pfipojenik PC.

Nyni, po stisku tlacitka ,F4", se zobrazi vysledny graf. Osa X
reprezentuje ¢asovou doménu v sekundach a zacind vzdy od nuly.
Osa Y zobrazuje hodnoty mérenych veli¢in v rozsahu od jejich
zméfeného minima az do zndmého maxima. Osa Y méa dynamicky
rozsah, jenz vzdy zéleZi na aktudlnich hodnotach. Nasleduje prehled
funkciovladacich prvkd grafu:

. Pomoci tla¢itek ,F1" a ,F2" Ize rychle prochdzet mezi celymi
Casovymi Useky v daném souboru. Kazdy stisk tlacitka posune graf o
celouobrazovku v ¢ase dopiedu nebo dozadu.

C.

. MUzete si zobrazit pfesné hodnoty v konkrétnich mistech
grafu. Staci pootocit rota¢nim enkodérem doleva nebo doprava a
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casova osa se zac¢ne pohybovat. Soucasné bude vzdy zobrazena
aktudlni naméfend hodnota v daném bodé. Po stisku tlacitka
»Menu” (nebo ,3D tlacitka”) se ¢asovd osa bude pohybovat se
zvétSenym krokem.

. Tlacitka ,F3 Zoom In” a ,F4 Zoom Out” priblizuji resp.
oddalujigraf vzhledem k ¢asové ose.

«  Tlacitko ,F5 1/2/3" ptepina mezi jednotlivymi veli¢inami, jez
byly vybrany vzakladniobrazovcea).

l||2:22:22 Eﬁ

Zobrazeni grafu
351 81.4m Rel. altit
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Upozornéni: Neni mozné zobrazit obsah souboru, do néhoz je
prdvé zapisovdno. Pro otevieni nejaktudlnéjsiho
souboru se zdznamem zastavte nahrdvdni
telemetrie a vymazte letovd data za pouziti tlacitka
~F5 Vymaz“ na hlavni obrazovce. Pak miiZete
soubor otevritvaplikaciAnalyzadat.

9.5.2 Audio piehravac (*dlevybavy)
Soucasti prehravace je prizkumnik adresaid ulozenych v paméti.
Pres prizkumnika se dostanete do adresare, ve kterém chcete
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prehradt zvukovy soubor. ,3D tlacitkem” se pohybujete po
adresarich/souborech. Stisknutim ,3D tlacitka” vstoupite do
adresére nebo spustite prehravani zvukového souboru. Postupné se
prehravaji véechny soubory v adresafi. Pfehravani se automaticky
ukon¢i po prehravani posledniho souboru v adreséri. Manualné
muzete prehravani ukoncit tlacitkem ,,F3()”. Soubory se piehravajiii
po opusténimenu.

.‘12:22:35 m

Audio prehravacd

“.:ul]m] |Vil:huzi

ESC [ ] | I- 1+

Podporovany formét zvukovych soubortd je (Waveform audio file
format) *.wav.

9.5.3 JETIBOX

Z ddvodh maximalni kompatibility se systémem DUPLEX I.
generace, je vysila¢ vybaven funkci emulace JETIBOXu. Ve dvou
fadcich se zobrazuje menu vysila¢ového modulu DUPLEX 2,4GHz.
Funkénimi tlacitky se pohybujete v menu nebo ménite parametry
podle instrukci na displeji. Pres menu vysilacového modulu mUzete
pristupovat bezdratové k menu pfijimace nebo telemetrickych
senzorl. Pfes emulovany JETIBOX je umoznéno zobrazovat
telemetriil. generace, konfigurovat pfijimace atd.
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Jetibox

9.6 Systém

- konfigurace a systémové funkce vysilace. Veskeré nastaveni v

tomtomenu jsou globdlni-nezdvislé navolbé modelu.
a0l |Stund|rd [ ‘ 12:22:04

Systém
| | ¥ | 4| ok Test serv/dosahu

Zobrazeni vstupu
Vystup prijimace
Systémové zvuky

9.5.4 Hry Hlasitost audia

Zde naleznete nékolik jednoduchych her, jeZjsou uréeny pro relaxaci lil::‘talované moduly
azébavu. Info

-Had (Snake) 9.6.1 Konfigurace

- Tetris Zakladnikonfigurace vysilace.
-Pis'kvorky(Gomoku) T*DDD” ‘ ygchozi ] ‘ 12:22:08
-Sachy (Chess)

Konfigurace

J ( ®
[inno wFivetele ____JETI Hodel BM——(Q2)
l@HID 1-4 1 RUD+ELE[THR+AIL |
Zvukowy profil Ton + hlas @) @
Datum Crrrr/mm/dd) 2012/ 03701
Cas 12:22: 08
Jednotky délky Metry @0

Jednotky teploty Celsius (¥
Wysilaci frekvence 100Hz @)%
wch & zapTnan|
Reverz navigace v menu Ano (B9
olovacl menu (nahorut+dol ()

Seinac pro ulofeni obrazovky g
Typ wistupu PPM Wy @I’
Kontrola siandlu pfed letem
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Jazykvysilace

Editaci polozky ,Jazyk” volite jazyk vysilace. Veskeré popisy
menu a systémové zvuky se automaticky pfepnout do
vybraného jazyka.

Upozornéni: Zménite-li jazyk vysilace, méli byste vysilac vypnout a

2,

znovu zapnout, aby se konfigurace projevila.
Uzivatelské jméno
~Jméno uZivatele” pozice pro vlozeni uZivatelského jména,
které je napt.mozné zobrazit na hlavniobrazovce.
Méd vysilace
Udaj ,,MOD 1-4“ vyjadiuje nastaveni médu vysilate. Zménu
provedete editaci polozky nebo stisknuti tlacitka ,,F3()”.Zména
modu vysilace se projevi az pfi vytvareni nového modelu.
Stavajici modely uloZené v paméti vysilace jiz konfiguraci médu
nezmeéni.
Zvukovy profil
Polozkou ,Zvukovy profil” vybirate zvukovy profil vysilace.
Pfifazeni, kterym akcim je povoleno piehrat zvuky.
Datumacas
Nastaveni aktualniho data ,Datum” a ¢asu ,Cas”. Vysila¢
automaticky posouvé ¢as podle letniho a zimniho ¢asu. Udaj o
Case a datu se vyuziva pii ukladani telemetrie a vytvareni
nového modelu.
Jednotky délky
Vybér vychozich jednotek délky. Podle této konfigurace se

telemetrickd data automaticky prevedou do pozadovanych
jednotek.
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Jednotky teploty

Vybér jednotek teploty. Je mozné nastavit stupné Celsia a
Fahrenheita. Teplota bude dale zobrazovana v téchto
jednotkach.

Vysilacifrekvence

Moznost nastavit obnovovacifrekvencivysilanina 10ms (volba
100Hz). Prosim méjte vsak na paméti, Ze pro pouzZiti
obnovovaci frekvence 10ms musite rovnéz nastavit urcité
parametry v prijimaci. Jedna se o vystupni periodu pfijimace,
kterd by méla mit hodnotu "Auto" nebo "Dle vysilace"
Soucasné je nutno pouzit skupiny vystupt serv pouze v rozmezi
A az C. Toto nastaveni by mélo mit za nasledek velmi jemné a
rychlé reakce vasich digitélnich serv. Obnovovaci frekvenci
10ms jsou schopny zpracovat vsechny pfijimace, i ty s verzi
firmware mensinez3.10.

Potvrzenizapnuti

Polozka menu,Rychlé zapindni” aktivuje/deaktivuje potvrzeni
zapnutivysilace (viz. kapitola 6) Zapnutia vypnuti DC/DS.
Reverznavigacevmenu

Tato polozka umoznuje zménit smér navigace v hlavnim menu,
jestlize otacite 3D rota¢nim enkodérem.

Rolovacimenu (nahoruadolt)

Moznost Upravy chovani rotacniho enkodéru pfi navigaci
strukturami menu. Pokud zde nastavite hodnotu Ne, nebude
dochdzet pfi prochazeni strukturou menu k preskakovani z
poslednipolozky na prvnianaopak.

Spinac pro ulozeni obrazovky

Volba pro generovani screenshotl. Jakmile pfifadite a
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aktivujete tento spinac¢, sejme se grafickd podoba displeje a
nasledné se ulozi do kofenového adreséfe na SD kartu jako
soubor typu BMP.Takto je mozné vytvofitaz 1000 screenshotd.

13. TypvystupuPPM

Tato polozka predstavuje moznosti nastaveni interniho
konektoru oznaceného jako PPM vystup (viz kapitola 3.7
Konektor PPMVstup/Vystup):

- Vypnuto - na vystupu konektoru (pin ¢. 4) se nebude generovat
zadny signal.

- PPM Pozitivni - na vystupu konektoru (pin ¢. 4) se bude generovat
standardniosmikandlovy signdl PPM s kladnymi pulzy.

- PPM Negativni - na vystupu konektoru (pin ¢. 4) se bude
generovat invertovany osmikandlovy signdl PPM se zdpornymi
pulzy (Groven OV).

-Telemetrie EX - na vystupu konektoru (pin ¢.4) se bude generovat
digitalni signal, obsahujici data telemetrie EX. Pfendseji se udaje
senzorl a pfijimace ve formatu specifikovaném v dokumentu
Telemetricky komunikac¢ni protokol JETI. Pfenos je pouze
jednosmérny. Jestlize pfipojujete zafizeni RCDroidBox k vysilaci, je
potiebazvolittuto moznost.

14. Kontrolasignalupiedletem

Moznost kontroly sily signalu po zapnuti modelu. Jestlize zvolite
moznost Ano, bude pfi zapnuti modelu kontrolovéna sila signélu
pfijimacovych antén, a v okamziku, kdy jeji hodnota bude mensinez
8, zobrazi se varovné hlaseni. Pro spravné pouziti této funkce se
predpokladd, ze vysila¢ bude v okamziku zapnuti modelu od
pfijimace vzdalen v rdmci maximélné nékolika metr{. Jestlize se i
presto varovna hlaska objevi, provedte prosim test dosahu,
pfipadné zkontrolujte instalaci elektroniky v modelu.
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9.6.2 Testserv

Menu testovani serv a spousténitestu dosahu. Pro testovanivystupt
pfijimace a serv disponuje vysila¢ funkci, kterd postupné nastavuje
vystupni kanaly. Servo pfipojené k testovanému kanalu prejizdi z
jedné krajni polohy do druhé polohy s konfigurovatelnou rychlosti
prebéhu. Omezeni vychylek je definované v konfiguraci modelu.
Vyberete, které vystupni kandly chcete testovat a definujete rychlost
pfebéhu. Testovat lIze pouze ty vystupni kandly, které maji
prifazenou vystupnifunkciv konfiguracimodelu.

.||2:22:13 m

Test serv

T’:DUDH ‘Wchuzi

est dosal
@—‘Rych\ost serva T.0s ®

1314 15 16
# X K K

1. Rychlostpiebéhu

Na fadku menu s oznacenim ,,Rychlost serva” je definice rychlosti
prebéhu serva. Rychlost serva je vyjadiena casem prebéhu serva z
jedné krajnipolohy do druhé krajnipolohy.

2. Vybértestovanych vystupii

Posledni dva faddky menu vyjadfuji seznam vystupnich kanal.
Kfizkem je oznacen neaktivni vystup. Zatrzenim se oznacuje aktivni
vystup.Vyberte vystupnikanaly, jejichzfunkci chcete otestovat.
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3. Spusténiservotesteru

Tlac¢itkem ,,F3(Start)” spustite servo tester na aktivnich vystupech.
Servo tester probihd neustale, i kdyZz opustite toto menu. Zména
parametru pfi spusténém servo testeru neni mozna. Pro zménu
parametru (rychlost, vystupni kanal) je nezbytné, aby servo tester
byl zastaveny.

4. Zastaveniservotesteru

Tlacitkem ,,F4(Stop)” zastavite servo tester.
5. Zobrazenivystupu pfijimace
Tlacitkem ,,F2()” zobrazite vystupy pfijimace.
6. Testdosahu

Prvni poloZzka v menu aktivuje test dosahu. Viz. kapitola Prijimac Test
dosahu.

9.6.3 Zobrazenivstupl
Zobrazeni vyhodnocené polohy proporcionalnich ovladact a stavy
prepinaci na ukazatelich. Menu nabizi spusténi privodce kalibrace
proporcionalnich ovladact. Kalibraci proporcionalnich ovladact
provadéjte ztéchto dlvod:

¢ Zménamddu 1-2 nebo 3-4 (prohozenikiizovych ovladac)

* PFi maximalni vychylce proporciondlniho ovladace
vyhodnocovand vychylka nedosahuje maxima rozsahu na
ukazatelich.
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Zobrazeni vstupi (1/2)

i

4 2

1.  Kalibrace proporcionalnich ovladaca

Stisknéte tlacitko ,F1(Kalib)”. Jste dotazani, jestli opravdu chcete
provést kalibraci. Potvrdte volbu ,F5 (Ano)”. Nyni se provadi
kalibrace. Pokracujte tak, Zze postupné vsemi proporciondlni mi
kanaly pohybujte nékolikrat z jedné krajni polohy do druhé krajni
polohy. Ovladace, které nemaji mechanicky jasny stfed, nechte v
krajni poloze. Ty ovladace, jez maji mechanicky stfed, nechte ve
stfedni poloze. Az projdete viechny proporcionélni kandly, stisknéte
tlacitko ,F1(Kalib)”. Tim dokoncite kalibraci a prejdete zpét do
menu,Zobrazenivstupii(1/2)”.

.||2:m:35 'IEE]

Zobrazeni vstupd (1/2)

1
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Nékolikrat zahgbeite ovladagi

do jejich koncovych poloh. Nasledn&
presuite ovladaie do stiedu a znovu
stisknéte tlaZitko "Kalib".

2. Zobrazenistavuproporcionalnich ovladaéu

V menu ,Zobrazeni vstupi (1/2)” je graficky znazornéna
vyhodnocena poloha jednotlivych proporciondlnich ovladact.



I:|IJ|:I|EX(( computer rado conkrol syskEem

3. Zobrazenistavu piepinaca
Tlacitkem ,F3()” piejdete do menu ,Zobrazeni vstupii (2/2)"
zobrazenivyhodnocené polohy pfepinact.

Vybérem a editaci jednoho z prepina¢i prejdete do menu
»Nastaveniknipli/spinaci”. Prepinace Ska Sjjsou rezervovany pro
ovladace instalované do péak kiizovych ovladacu.
l||2:22:41 B

Zobrazeni vstupi (2/2)
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9.6.4 Vystup prijimace

Zobrazeni jednotlivych vystupt prijimace tak, jak vysila¢ generuje
jednotlivé kanaly. Toto menu muZzete vyvolati pres funkcnitlacitko v
konfiguracnich menu, kde je na spodni listé zobrazen symbol
zobrazeni vystupu pfijimace. V nékterych pfipadech se mohou
vystupy z pfijimace lisit. To zejména, jestli konfigurace pfijimace
néjakym zpdsobem pozménuje vystupy. Ve vychozim rezimu jsou
pfijimace nastaveny, aby neovliviiovaly vystupy.
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9.6.5 Systémovézvuky

Systémové udalosti, k nimz Ize pfifadit libovolny zvuk ulozeny v
pamétivysilace v adresafi/Audio/.

=l ‘Vil:lmzi [ ] ‘ 12:22:13

Systémové zvuky
Soubor

g

Funkce

Zaprutf

Pfijimat sparovan
Nizké napéti Tx
Slaby sionél
Zadny sianal

Test dosahu
Autotrim aktivnf

o
w
]
=
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-Zapnuti- pfitazeny soubor je pfehran po zapnutivysilace.
-PFijimac¢ spdrovdn - pfitazeny soubor je pfehran po zapnuti
pfijimace azahdjenikomunikace s vysilacem.

-Nizké napéti Tx - volitelny soubor s varovanim pfi nizkém napéti
vysilace. Nastavitelna je i napétova uroven, kdy alarm zacne byt
aktivni.
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-Slaby signdl - volitelny soubor s varovanim pfi nizké trovni signalu.
Soubor je pfehran v okamziku, kdy Uroven na obou anténach klesne
pod konstantuzadanouv parametru "Hodnota".

-Zddny signdl - piitazeny soubor je ptehran po ztraté signélu z
pfijimace.

-Test dosahu - ptitazeny soubor je pfehravan opakované v rezimu
"Testdosahu".

-Autotrim aktivni - pfifazeny soubor je prehravan opakované v
rezimu Autotrim.

9.6.6 Hlasitost audia

Zde muzete nastavit hlasitosti pro rdzné ¢&asti audio systému

nezdvisle. Mizete rovnéz prifadit jakykoliv ovladaci prvek (napf.

otoc¢ny potenciometr) pro rychlé dynamické nastavovani hlasitosti.

Prvni fadek, "Hlasitost’, predstavuje hlavni nastaveni zvukové

hladiny pro cely vysila¢ (pfevzato z menu Opt. na hlavni obrazovce).

Ostatni polozky nastavuji hlasitost vzdy relativné k této hlavni

hodnoté.

« Hlasitost pipani - Nastaveni hlasitosti pro veskeré pipani
véetnéindikace pfitrimovani.

» HIlasitostvaria - Intenzita signalizace tonu variometru.

» Hlasitost souborti WAV - nastaveni pfi pfehravani vsech audio
souborl (menu Alarmy, Audio Pfehravac a Zvuky na udalost).

« Spinac¢ pro zruseni piehravani - Po aktivaci pfifazeného
spinace (Sj na obrdzku) jsou zastaveny vsechny WAV soubory,
které jsou pravé prehravény. Tato volba nema vliv na zadné
budouci prehravani.
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Hlasitost audia
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Hodn.  OvladaC
L]

Hlasitost
Hlasitost pipani [N 100% ...®
Hlasitost varia [N 100% ...@®

Hlas. souborl Wav [N 100% ...®
Spinal pro zrudeni pfehravani Sj X

9.6.7 Instalované moduly

Tato prehledova tabulka slouzi pro rychlé zobrazeni vsech modult
[eon[vsenot  W]1cz2ise dostupnych ve vysilaci. Je mozné zjistit, zda
je dana funkce povolena ¢i zakazéna
N~ Y . oy .
(indikace zaskrtnutim, resp. kfizkem). Dale

4444-4444-A102-17FA

Hecelerenetr v | zde naleznete vyuzitelny pocet prvkd u
Double Path v . ; o . s s
palgas cat «~ | aktivnich moduld a také maximalni
fuddio prehravat v | hodnoty, které jsou dostupné po
Hlasovy wstup v . v v ey es s
R +~ | zakoupeni pfislusnych rozsifujicich
K ivky funkei v | balickd.

Onezovaé motoru v

Vario v

Potet kanall 14 14 v .r <

Lot o s .| Vysilate DC-16 a DS-16 maji v zékladu
Yolné miy 12 =121 y§echny moduly aktivované a na
Logické spinace 186 z 10

maximalnich dostupnych hodnotach. U
vysilace DS-14 je mozné vyuzit systém
dokupovani softwarovych moduld na

PFip. zaffzeni:Pocet piikazl 8 z 8
Sekvencer 3 z 3
Basovale 6 z 6
Udaie na hlawni cbrazovce 2@ =z 20 ]

Zvuky na udalost 10 z 10 e - .

Alarmy 20 z 20 StrankaCh'

Nastaven! avra 3 z3 . 2 2 ”
o 14 | »http:swshop.jetimodel.com”.
Telemetrické ovladate 8 z 8

L [ [ ] ok
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9.6.8 Omezeni piikopirovani modelti mezivysilaci

Pfi kopirovani modeld z jednoho vysilace na jiny je nutné mit na
zfeteli, Zze vysilace nemusi mit stejnou softwarovou vybavu, takze je
mozné, Ze konfigurace aktivovanych modulu si vzajemné nebudou
odpovidat. V tomto pfipadé je potfeba zkontrolovat jednotlivé
funkce modelu. Nacteni paméti modelu v jiném vysilaci s rozdilnymi
aktivovanymi moduly muze probéhnout, ale podle vyuziti
jednotlivych modulli muZze vysilac¢ zobrazit varovani nebo nepovoli
nacteni daného modelu. Tabulka (9.6.8) ukazuje, za jaké podminky
se zobrazi varovna hlaska indikujici, ze model bude nacten v
omezené podobé, pfipadné nebude nacten viibec.

9.6.9 USB
Chcete-li navdzat komunikaci mezi PC a vysilacem, méli byste
propojit zafizeni USB kabelem a ve vysilaci aktivovat propojeni.
Aktivacelze provést:
* Manualné - prejdete domenu,Systém->USB".
Opusténim menu deaktivujete spojent
» Nadotazzhlavni obrazovky - nachazite-li se v hlavni obrazovce
vysilace a propojite-li USB kabelem vysilac s PC, zobrazi se dotaz

na navazani spojeni. Potvrzenim prejdete do menu ,Systém-
>USB'. Opusténim menu deaktivujete spojeni.

Tl |"9ﬂhﬂzi | | 12:22:56 FRE |

USB

Nyni miFete pf ipojit USB kabel

Pro zruSeni stisknéte ESC

ESC

Upozornéni: PFi opusténi této obrazovky se automaticky
deaktivuje USB spojeni.

9.6.10 Info

Menu s informacemi o oznaceni vyrobku, verzi firmwaru vysilace,
vyrobni¢isloadostupné misto v paméti.

Teorl] [ ¥scnozi W] i2:22:01 Eﬁ

Info

Produkt: JETI D5-14
Yerze: 3.00, Apr 1 2014

SD karta: 512.0MB z 4096.0MB

RX1: 0 0 X
RX2: 0 0
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9.7 Zamek plynu 9.8 Vyberte ovladaci vstup
Funkce zamek plynu je bezpecnostni funkce vysilace. Aktivujete-li Menu pro vybér fidiciho ovladace. Chcete-li néjakou funkci vysilace-
funkci zamku plynu, nebude zadna vystupni funkce pfifazena plynu letovy rezim zapinat/vypinat nebo proporcionalné ovladat, méli
reagovatnaovladac plynu. Aktivace/deaktivace se provadipfes byste vybrat ovlada¢, ktery toto budete realizovat. V nékterych
»Hlavnimenu”tlacitkem ,F1()".V hornilisté je zobrazen stav zamku konfiguracnich menu vysilace naleznete polozku definice
plynu.Je-lifunkce aktivni, je ve stavové listé zobrazena ikona zdmku. prepinace/ovladace, pfijejiz editaci se dostanete do tohoto menu.

RERI ‘Vﬁchnz:‘ [ ] | 12:22:38 Eﬁ

Vyberte ovladaci vstup

il ‘Wchﬂzi I||2:22:27 [ =3

Hlavni menu

Jemné ladéni/let. rezimy
Pokrocild nastaveni
Casovace/senzory
Aplikace

Systém

Ffesufite dany Fidlci prvek do aktivni
polohy. Toto bude automaticky
detekovino

Rada: Funkcizdmku plynu pouzivejte vZdy, kdyZ manipulujetes
modelem, u kterého hrozi, Ze by se motor mohl roztocit,
nap¥. prinechténém posunutiovladacée plynu. F2. Prejdete kvybéruvstuplizvestavéného akcelerometru/gyra

(nedostupné uDC-16).

F3. Prejdete kvybérusekvencer(, kandlovych vstuptd PPMa trimG.

F1. Stiskem prejdete k vybérulogickych spinacu.

F4. Prejdetekvybérutelemetrickych vstupu.
F5. Potvrzovacitlacitko.
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1. PFifazeniovladace

Po zobrazeni menu bud vyberete tla¢itkem ,F1(Log.)” ze seznamu
logickych prepinact nebo pohybem/pirepnutim jakéhokoliv
ovladace vyberete ovladac vysilace. Pfi detekci ovladace zaroven
vyberete i pozici, ve které bude ovlada¢ zapnuty/aktivni. Nazev
vybraného ovladace a stav se zobrazi v menu. Tlacitky spodni listy
muzete pfepinac konfigurovat.

Rada: Rozmyslete si pred pFifazenim ovladace, ve které pozici
chcete, aby byl ovladac aktivni, a p¥i detekci ovladac
presurite do poZzadované aktivnipolohy.

ol |Wﬂhﬂzi | ‘ 12:22:16 K |

Vyberte ovladaci vstup

P2
B5%

CentrProp .|l EFAR S

2. Proporcionalni vyhodnoceni

Tlacitkem ,,F2(Prop.)” provedete zménu vyhodnoceni ovladace
(proporciondlné, neproporcionélné). V nékterych menu toto
nastaveni neni dostupné.

Vyhodnoceni pfi ovladani aerodynamickych brzd:
. neproporcionalni - brzda mGze nabyvat pouze dvou poloh

. proporcionalni - brzda mdze nabyvat vice poloh, podle
zvoleného ovladace

3. Nastaveni obraceného smyslu vyhodnoceni

Tlacitkem ,F3(Rev.)” zménite smysl vyhodnoceni ovladace.
Poloha ovladace bude vyhodnocovéna v opa¢ném smyslu. Dojde k
prohozeni koncovych hodnot.

4. Zruseni ptrifazeni ovladace

Tlacitkem ,F4(Vymaz)” zrusite vybér ovladace a mlzete provést
novou detekci.

Nastaveni potvrdite tlacitkem ,F5(0k)” nebo stisknutim ,3D
tlacitka”.

5. Dialog pro vybérovladaciho vstupu

Tento dialog je zobrazen vzdy, kdyz potiebujete nékteré funkci
pfifadit ovladag, aktiva¢ni spinac apod. Dialog byl modifikovén tak,
aby reflektoval nové vytvorené ovladaci prvky — napf. trimy jako
obecné pouzitelné ovladace ¢itelemetrické vstupy jako ovladace.
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Provybér jsoudostupné tyto typy ovladacich prvku:

e P1-P8 - Fyzické proporciondlni (kfizové ovladace a oto¢né
ovladace).

e Sa-SI - Fyzické konfigurovatelné avyménitelné spinace.”

e L1-L16  -Logickéspinace.”

e MAX - Logické maximum, Ize brat jako spinac, ktery je

vzdy sepnut.

° GX,GY,GZ -Jednotlivé nezavislé osy vestavéného

akcelerometru (nedostupné uDC-16).”

® G/L,G/R  -Virtudlniovladace spinané pfiposunu vysilace
doleva, resp.doprava (nedostupné uDC-16).”

® GXL,GXR -Virtudlniovladace spinané pfinaklonénivysilace
doleva, resp.doprava (nedostupné u DC-16).”

* Q1-Q6  -Jednotlivé sekvencery.”

e Tr1-Tr6  -DigitdInitrimyjako nezavislé ovladace.

e CH1-CH8 - Kanalové vstupy PPM signalu, ktery je pfiveden k

internimu konektoru.

* MX1-MX8 -Telemetrické vstupy jako ovlada¢.”

" Konfigurace spinacl zavisi na typu vysilace a také na tom, které
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? Ovladac¢e jsou dostupné podle vybavy vysilace.

Nahledy jednotlivych obrazovek dialogu pro vybér

ovladaciho vstupu ) [Tl [rscnozi m[izi22i25 (gl
a) Vyberte ovladaci vstup
T [vsemozi W12z o ]
- - w2 0%
Vyberte ovladaci vstup - pos
D ™ oes Trin ox
L2 T2 ##  Trim 11
L3 T3 &% Trim 11
L4 Trd4 &2 Trim o%
L5 s Trim 0%
L6 Tr6 Trim 0%
L7 CHI  Ystup PPM 0%
L8 CH2  VY=tup PPM 0%
L3 CH3 Wstup PPM 0%
L10 CH4  Ystup PPM 0%
ENr| OB Vstup PPN o
o, ) Y CH6  ¥stup PPM 0%
[F-B| Goens. | 8B MX OK CHT ¥etup PP o
CH3 Wstup PPM 0%
b) Log. | Gsens. [FREEA| MX | OK
Tx o i 9g-
uuuﬂ[l|\'yl:h02| .‘12.22.0[1 { :E
- . d =00l ‘\'ﬁchnzu‘ .‘12:22:17 Eﬁ
Vyberte ovladaci vstup )| et

T 0%!
67 Osa 7 9% -
G/L Posun L/R -100% |
G/R Posun L/R -100%
GiL Osa ¥ «« -100% |
GR Osa X » -100% |

Vyberte ovladaci vstup

Log. [[EP™™4| & 8| MXx | OK
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6. PPM vstup

Vysila¢ dokaze zpracovat az 8 kandl(i vstupniho signalu PPM na
servisnim konektoru, pin ¢. 1 (viz kapitola 3.7 Konektor PPM
vstup/vystup) Je nutné pouzit 3V logiku s predfadnymi
ochrannymi prvky. Kanal PPM vstupu je mozno pfifadit k libovolné
funkci pomoci standardniho dialogu pro vybér ovladaciho prvku.
PPM vstup neni svazéan se systémem ucitel-zdk. Je mozné pouzit
se systémy typu head-tracking apod.

“:Emm”uenult .||2:22:22 Eﬁ

Vyberte ovladaci vstup

o 0%’
1] 0%
® ozl
CH?  Vstup PPM 0%
CH3  ¥stup PPM 0%}
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9.9 Menu trim

Zobrazeni hodnot trimu letovych funkci pfifazenym kiizovym
ovladac¢lim. Menu zobrazite stiskem ,3D tlac¢itka” v hlavni
obrazovce nebo stisknutim libovolného tlacitka trimu. Funkénim
tlacitkem ,F5(Auto)” v menu ,Trim” dojde k aktivaci funkce
automatického trimovani.

.||2:22:|15 Eﬁ

Trim

“.:I:IDD'] |Vgl:nnzu'

Po zapnuti automatického trimovani se nastavuje trim podle
aktualni vychylky kFizovych ovladaca. Cim vétsi vychylka kizového
ovladace, tim rychleji se hodnota trimu nastavuje v daném sméru.
Samoziejmé, ze soucasné s funkci auto-trimu nastavujete kiizovymi
ovladadi i letové funkce, tzn. normélné ovlddate model, jen se
zaroven nastavujii hodnoty trimd.

CZ

9.10 Zpusob zpracovani a vyhodnoceni

vystupnich funkci vysilace

Vysila¢ podle pifesné definovanych
pravidel sestavuje vystupni funkce pro
ovladani serv. ZpUsob sestaveni
vystupnich letovych funkci je popsan
obrazkem.

Prvnim blokem v fetézci zpracovani jsou
pozice ovladacll, jejichz vyhodnocena
poloha se patficné upravi podle kfivek
letovych funkci (,Jemné ladéni /let.
rezimy->K¥ivky funkci”). Zaroven se
aplikuje v tomto kroku i zpozdéni letové
funkce definovatelné ve stejném menu.
Nasleduje aplikace exponencidlni korekce
a uplatnéni dvojich vychylek. Dalsi krok
upravi vychylky o mixy pfednastavené a
volné. Posledni krok je pfizplsobeni
vychylek vystupiim-serviim s uplatnénim
trimG a trimG letovych rezim(. V bloku
servo setup se vykondva reverzace,
pficteni trimd, uplatnéni subtrimq,
zpozdéni prejezdu serva, omezeni
vychylek.

Ovladace

l

Kivky letovych funkci

1

Dual Rate - Exponen.

l

Dual Rate - rozsah

1

Mixy

l

Servo setup

VI
Kanaly .
Trimy
Trimy letovych

rezima
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Pripojeni vysilace k PC

Vysila¢ je vybaven komunika¢nim konektorem mini USB, pres ktery
Ize jednoduse pfipojit k PC. Vysila¢ je kompatibilni s PC s opera¢nim
systémem Microsoft® Windows XP® a novéjsi. Po pfipojeni vysilace k
PC se vysila¢ dotaze, zdali chcete navédzat komunikaci s PC.
Potvrdite-li navazani komunikace, vysila¢ se bude identifikovat v
operac¢nim systému jako velkokapacitni zafizeni a herni zafizeni
standardu HID. Po celou dobu spojeni vysilace s PC se vysila¢ napaji a
akumulator se nabiji.

10.1 Velkokapacitni zafizeni

Vysila¢ se v tomto rezimu chova jako externi disk. V operacnim
systému pribude diskova jednotka. Po otevieni diskové jednotky
prizkumnikem se zobrazi adresarova struktura interni paméti
vysilace. V tomto okamziku budte obezrietni, jaké Upravy a zmény
provadite, protoze prochazite interni data vysilace, jako ulozené
modely, telemetrii a konfigurace.

Popis adresarové struktury:

Audio - adresar vyhrazeny pro zvukové soubory vysilace
Config-konfigurace vysilace

Lang - jazykové lokalizace

Log - telemetrické zaznamy, adresdf obsahuje podadresafe s
nazvem vyjadfujici rok/mésic/den vytvorenizaznamu

Model - soubory obsazené vtomto adresafi jsou modely vysilace
Update - adreséi vyhrazeny pro aktualizacifirmwaru vysilace
Manual-Navod k obsluze

Voice - vzorky audionahravek pro syntézu reci

Devices - definice popisujici konfiguraci inteligentnich zafizeni, jez
bézina protokolu EXBus.
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10.2 Update firmware

Vysila¢ podporuje aktualizaci firmwaru. Takto m{zete mit ve svém
vysilacivzdy poslednivylepSeni.

Postup aktualizace firmwaru:

1. Pripojtevysila¢pres USBkPC.

2. Navysilacipotvrdte navazanikomunikace s PC.

3. NaPCotevrete diskovy oddil vysilace a do kofenového adresare
rozbalte obsah aktualiza¢niho souboru *.zip. Potvrdte prepsani
existujicich soubor( v pfipadé, ze ktomu budete vyzvéni.

4. Vypnéte vysila¢ a zapnéte vysila¢. Pfi zapnuti se aktualizuje
firmware vysilace.

Updatem nepfijdete o ulozené modely ani konfiguraci. Po

aktualizaci firmwaru vysilace prekontrolujte konfigurace modell a

pouzité mixy a funkce, jestli se aktualizaci nepozménila funkce.

Samoziejmé,ze veskeré zmény budou zvefejnény k aktualizaci

firmwaru.

10.3 Nahravani uzivatelskych zvukovych soubori

Jak jiz bylo zminéno, vysila¢ podporuje prehravani zvukovych
souborll typu *.wav. At uz pfi vzniku néjaké konkrétni udalosti
(alarm, pfepnuti prepinace) nebo spusténi v audio prehravaci. Do
interni paméti vysilate muzete nahrat zvukovy soubor ve vyse
zminéném formatu. Prostor pro uzivatelské zvuky je v adresafi
/Music/.
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10.4 Zaloha konfigurace vysilace

Prekopirovanim obsahu celé diskové jednotky vysilace na ulozisté
(HDD nebo CD) provedete zélohu sou¢asného nastaveni vysilace s
kompletni paméti modeld a nastaveni.

Obnoveni provedete opac¢nym postupem. Ze zdlohy pfekopirujete a
prepisete veskeré soubory na diskové jednotce vysilace.

10.5 Propojenivysilace a simulatoru na PC

Po propojeni vysilace s pocitatem USB kabelem a navazani
komunikace se v opera¢nim systému vysila¢ identifikuje jako herni
zafizeni standardu HID. V nastaveni simulatoru vyberte pro fizeni
»Joystick”. Postupujte podle prdvodce v simuldtoru. Vysila¢ v
simulatoru kalibrujte a prifadte letové funkce simulatoru ke
kanaldm vysilace. Pfi ovlddéani simulatoru vysilatem se neuplatruji
zadné nastaveni modelu (mixy, dvojivychylky atd.).

10.6 Vycitanitelemetrie

V adresafi /lLog/ v interni paméti vysilace jsou ulozené telemetrické
zdznamy. Telemetricky zdznam je soubor s pfiponou *.log. Z diivodu
prehlednosti jsou zaznamy strukturovany do adresar podle data
vytvoreni (rok,mésic,den). Samotny zdznam ma jméno, které
odpovida casu vytvoreni. Spole¢né s vysilatem je distribuovan
program, ktery telemetricky zdznam z vysilace nacte do programu
Flight monitor.

139

CZ

10.7 Kopirovani modelG mezi vysilaci

Konfigurace vsech modelll ve vysilaci jsou uloZzeny na interni SD
karté vadreséaii/Model/.

Pfi kopirovani vybraného modelu z jednoho vysilace na jiny staci
prekopirovat pfislusny soubor *.jsn opétdoadresaie /Model/.

Upozornéni: Je nutné mit na zreteli, Ze vysilace nemusi mit
stejnou softwarovou vybavu, takZe je mozné, zZe
konfigurace aktivovanych modulii si vzdjemné
nebudou odpovidat. V tomto pripadé je potreba
zkontrolovat jednotlivé funkce modelu, nebot
pokus o nacteni v jiném vysila¢i miiZze skoncit
chybovou hldskou.
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@ Bezpecnostni zasady

11.1 Akumulator

1.

Nabijejte akumuldtor vyhradné ve vysila¢i s vyuzitim
dodévaného adaptéru. Adaptéry dodavané s vysilatem se
mohoullisit podle zemi, ve kterych se distribuuji.

EU:SYS1428-2412-W2E
UK:SYS1428-2412-W3U
US:SYS1428-2412-W2

Nevyménujte akumulator za jiny nez vyrobcem schvaleny typ
Powerlon3200DC.

Pfi pfipojovani akumuldtoru k vysilaci dbejte na spravnou
polaritu akumulatoru. Cerveny vodi¢ je kladny pél (+) a ¢erny
vodicje zaporny pol (-).

Akumuldtory neskartujte; nepropojujte kladny pél (¢erveny) se
zapornym (¢ernym vodicem).

Nenechdvejte nabijet vysila¢ bez dohledu.

Nenabijejte vysila¢ pfi teploté okolivyssinez 70°C.

Pfi nizkych teplotach pod 0°C se snizuje kapacita akumulatoru
aindikator akumulatoru nemusi byt objektivni.

Neprovozujte vysila¢ pfi velmi malé drovni energie v
akumulatoru.Vzdy radéji nabijejte akumulator v pfedstihu.

Nevystavujte akumuldtor vodé, ohni, dosahu tepelného
zdroje.
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11.2 Obecné informace

10.

Pfi jakémkoliv montdznim zdsahu do

vysilace dbejte zvy3ené opatrnosti a pracujte

s elektronikou vysilace podle obecnych \
ustanoveni pro praci s elektrostaticky-

citlivym zafizenim.

Vzdy pfi manipulaci s vysilatem bez zadniho krytu odpojujte
konektorakumuldtoru od vysilace.

Provoz ve vysokych nebo nizkych teplotdch mize mit za
nasledek zkraceni Zivotnosti vysilace. Pokud vysila¢ prenasite z
chladného prostiedi do tepla, miize dojit ke srazeni vlhkosti ve
vysilaci. Dojde-li k tomu, pred zapnutim nechte vysila¢ vysusit.
Dbejte na to, abyste vysila¢ provozovali v suchu. Vlhkost ve
vysilaci mize zpUsobit korozi elektroniky. Jakmile dojde k
vniknuti kapaliny/vlihkosti do vysilace, vypnéte jej a nechte
vysusit.

Snazte se vyhnout provozu vysilace v prasném prostredi.
Neprovadéjte neschvalené Upravy ve vysilaci. Mize to mit za
nasledek poruseni pravnich predpist radiovych zafizeni.
Nevystavujte vysila¢ velkym otfesdim nebo padim na zem.
Muze se poskodit elektronika nebo mechanické ¢astivysilace.
Vyhnéte se manipulaci s magnetem v blizkosti vysilace nebo
plsobenisilnych magnetickych poli.

Udrzujte vSechny pohyblivé mechanické casti vysilace v
Cistoté.

Antény vysilace nezastinujte zddnym kovovym predmétem
nebo ¢astmi lidského téla. Mohlo by to mit za nésledek snizeni
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dosahu (citlivosti) vysilace. 4. Test viech letovych funkci a jejich smysl ve viech letovych
11. Pamétova karta umisténd ve vysilaci je klasifikovana jako rezimech.
interni pamétvysilace. Nevytahujte, nevyménujteji zajiny typ. 5. Testpohonu.

12. Nevystavujte pamétovou kartu pfimému slunecnimu zéreni,
silnému magnetickému poli. . L

13. Predfizenim modelu provadéjte predletovou 11.4 Aplikace a oblast pouziti
kontrolu. . .

Vysila¢ je vyhradné urcen k délkovému fizeniimodell z pozemniho

stanovisté, ur¢enych pro rekrea¢nia sportovniucely.

11.3 Predletova kontrola

1. Zapinejte nejprve vysila¢ a pak pfijimac. Vysila¢ disponuje
funkci,,Model checking".Ta funguje tak, ze v paméti modelu se
uchovava sériové ¢islo pfijimace, které bylo modelu pfifazeno
uzivatelem. Navaze-li vysila¢ komunikaci s pfijimacem, jehoz
sériové Cislo neodpovida ¢islu ulozenému v aktudlnim modelu,
vysila¢ nezacne s pfijima¢em komunikovat a zobrazi se
upozornéni na neznamy prijimac. UZivatel se vtomto okamziku
rozhodne, jestli potvrdi zménu nebo odmitne. Potvrdi-li
zménu, vysila¢ do paméti modelu ulozi nové sériové Cislo
pfijimace a za¢ne vysilat. Nepotvrdi-lizménu, vysila¢ neza¢ne s
pfijimac¢em komunikovat a uzivatelibude umoznéno budzvolit
jiny model z paméti vysilace, nebo zapnout pfijimac pfifazeny k
modelu.

2. Testdosahu - pfizacatku kazdého letového dne je doporuceno
provést test dosahu. Tim ovéfite spravnou funkciVF dilG.

3. Kontrola stavu akumulétoru ve vysilacia v modelu - pfed letem
se ujistéte, ze akumuldtory ve vysilacia v modelu jsou nabité.
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@ Specialni mixy - LETADLO

12.1 Aerodynamické brzdy

Funkce aerodynamické brzdy je prednastavend v menu ,Jemné
ladéni/let. rezimy“ ptikonfiguracikfidla 2 Aileron a vyssi.
Pfejdéte do menu ,Jemné ladéni /let. reZimy->Aero. brzda-

Butterfly” .||2:22:45 EE

Butterfly
Ofset

T):DUDH ‘Vgchuzi

Mod

- Zpo¥, +

0.0 0.0s

(@) (#Mastaveni KFidblak/k] >>
[Nastaven! vwikovky > o—©)
O {#Lagi =

BB &> | | ok |

a. Volba ovladace, kterym se bude mix aerodynamické brzdy
ovladat.

Zpozdény nastup/uvolnénibrzdy

Ovladac

Konfigurace mixu podle letovych rezimt
Vychylka kiidélek/klapek
Vychylka vyskovky

mp o0y

Jemné doladénibrzdy

Podle riznych osazeni kfidla Ize zvolit rlizné druhy konfigurace
brzdy. Naptiklad méa-li model osazeni kfidla ,2 KRID” a ocasni
plocha modelu ma vyskovku, Ize aerodynamickou brzdu realizovat
negativnimi kfidélky (smér nahoru) a pozitivni vyskovkou (smér
dold).
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12.2 Diferenciace vychylek kridélek

Funkce diferenciace kiidélek je prednastavend v menu ,Jemné
ladéni/let. rezimy” pfi konfiguracikfidla 2 Aileron a vyssi.

Pfejdéte do menu ,Jemné ladéni /let. rezimy->Diferenciace
kridélek” W[z (o0

T’:uuﬂﬂ ‘Vgchuzi

Diferenciace kridélek

®—

BT &< |[Pouz. oK

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(
b.  Negativnivychylkakfidélek (smérnahoru)
c.  Pozitivnivychylka kiidélek (smér dolt)

U nékterych profilG kiidel se vice projevuje jev, ze v zatacce se model
vychyli. Tento efekt Ize kompenzovat diferenciaci kfidélek - pozitivni
vychylka (smér dol{i) je mensi nez negativni (smér mahord) vychylka
kridélek.
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12.3 Ailevator 12.4 Motylkové ocasni plochy
Funkce sdruzeného ovladdani vyskovky je prednastavend v menu Funkce sdruzeného ovladanivyskovky a smérovky je prednastavend
»Jemné ladéni /let. rezimy” pii konfiguraci ocasni plochy Ailevator v menu ,Jemné ladéni /let. rezimy” pii konfiguraci ocasni plochy
(vySkovkatvorenaze 2 serv). .Motylek".
Pfejdétedo menu ,Jemnéladéni/let. rezZimy->Airlevator” Pfejdéte do menu,,Fine Tuning->V-tail”
ol ‘Vﬁchnz:‘ [ | | 12:22:24 FEE | Tl ‘Wchnzi = | —
Ailevator

Mix Motylek

_8C ®

st %
[Wikoka 0] 50t we————(B)
(O)—— (K idkiko 5 ® 505 @] O—

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(
b.  Vychylkapro mixovanou letovou funkcivyskovky a.  Konfigurace mixu podle letovychrezimi

c.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcikridélek b.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcivyskovky
c.  Vychylka promixovanou letovou funkci smérovky

Citlivost klonéni modelu je vyrazné vy3si s pouzitim tohoto mixu.
Chcete-li tento mix deaktivovat, pfi osazeni ocasni plochy ,Ailvator
2H1V” nastavte polozku , Aileron” na nulovou hodnotu. Potom se
vyskovka bude pohybovat souhlasné v zavislosti na poloze ovladace
vyskovky.
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12.5 Mix Delta/Elevon pro samokfidlo a delty

Funkce sdruzeného ovladani kiidélek a vyskovky je pfednastavena v
menu ,Jemné ladéni /let. rezimy” pfi konfiguraci ocasni plochy
»Zddny-Delta/Elevon”.

Ptejdéte do menu, Jemné ladéni/let. reZimy-> Mix Delta/Elevon”
RERII ‘Vﬁchnz:‘ l||2:22:5n B

Mix Delta/Elevon

Sl 52 53 54

[V&kowka 505 GO%  50% 509.—@
(O——Kidlke T T |

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(

b.  Vychylka pro mixovanou letovou funkcivyskovky
c.  Vychylkapromixovanouletovou funkcikiidélek

12.6 Mix aerodynamickych spoilerii do vyskovky

Je-li kiidlo modelu vybavené aerodynamickymi spoilery a ocasni
plocha vyskovkou, casto se vyuzivd vyskovky pro kompenzaci
klopivého momentu vzniklého vysunutim aerodynamickych
spoilerd.Tento mix se realizuje jednim volnym mixem vysilace.

e Wiz @] 1.V menu ,Jemné ladéni /let. reZimy-
volné mixy >Volné mixy” tlatitkem ,F2(Novy)”

Master Slave Hodn .

vytvoite novy mix.

[l[weroz W]z 0 2, Pryni polozku ,Master”- vstup mixu

Holng niry vyplitte letovou funkci ,Aer. brzda” a
polozku ,Slave”-vystup mixu vyplnte
R _ letovou funkci ,Vyskovka“. ,Hlavni
Pokradi lé =m| hodnota” je vdha do jaké miry bude
Zpét [EEH aerodynamickad brzda ovliviovat vyskovku.
Tlacitkem ,F5(0k)” se volny mix uloZi.

Master ker brzda ®

Slave Yy3kovka @

Tl [ygenozt 122087 3. Oznacte vytvoreny ze seznamu volnych
Volné mixy mixd. Tlacitkem ,,F4(Uprav)” piejdete do
' rozsiteného nastaveni, viz. kapitola ,Volné

mixy”.
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4. Tlacitkem ,F4()" prejdéte do editace
kiivky mixu.

5. Vyberte z prednastavenych krivek
»Xx>0" a editujte kfivku tak, ze druhy bod
presunete na stfed (souradnice In 0% a
Out50%).

Volné mixy
Aer.brzda —> WSkowka

HiavnT hochota BTnac TTVRE
208 @ . ® A
Zeofdéni  0.0s 0.0s  0.0s 0.0 @ b
Jednosmérny o= ¥
Mester Link x —@
Slave Link x
TRIM x
Slave Dual-Rate x
- | OK

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(
b. Definice kiivky pfenosu aero-spoilert do vyskovky

c.  Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilace (plynulé
nastavenivahy mixu)

d. Priaktivaci/deaktivacizpozdéndreakce
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12.7 Mix kridélek do smérovky

Je-li kiidlo modelu osazené kfidélky a ocasni plocha vyskovkou
(m0ze byt i sdruzenou letovou funkci), mlize tento mix u nékterych
modell (velkych vétronl, maket) zlepsit pralet zatdckou (napf.
pokud se model v zatacce ,propada”). Tento mix se realizuje jednim
volnym mixem vysilace.

[l vsenoer M[reio2i00 1. V menu ,Jemné ladéni /let. reZimy-
>Volné mixy” tlacitkem ,F2(Novy)”

vytvoite novy mix.

Volné mixy

Master Slave Hodn .

Tl lh'n;lwzi

"‘“2”“55 2. Prvni polozku ,Master“-vstup mixu
volné mixy vyplite letovou funkci ,KFidélka” a
polozku ,Slave”-vystup mixu vyplnte
letovou funkci ,Smérovka”. ,Hlavni
hodnota”je vaha do jaké miry bude funkce
kiidélek ovliviiovat smérovku. Tlacitkem
»F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

Master K idélka ®

Slave Snérovka ®

Hlavni hodnota 205 @
Pokrogilé >

5 00l | ¥eenozi W [12:22:26

3. Oznaclte vytvofeny mix ze seznamu
volnych mixG. Tlacitkem ,F4(Uprav)”

prejdete do rozsifeného nastaveni, viz.
kapitola,,Volné mixy”.

Volné mixy
Slave
Smérovka®

Master
KF délka®
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Volné mixy

Kfidélka —> Smérovka ]

208 @® . ® ]
- Spinaé + e

Zpoidéni 0.0s  0.0s @ @

Jechosmérny o X
Master Link
Slave Link
TRIM

Slave Dual-Rate

Hlavn

- Zdroj +
0.0s 0.0s

=| OK

a. Konfigurace mixu podle letovychrezima
b.  Definicekiivky prenosu kiidélek do smérovky

c. Aktivace/deaktivace mixu ovlada¢em vysila¢e (plynulé
nastavenivahy mixu)

d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénareakce
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12.8 Mix smérovky do kridélek

Je-li kiidlo modelu osazené kfidélky a ocasni plocha vyskovkou
(m0ze byt i sdruzenou letovou funkci), mize tento mix vyuzit u
nékterych akrobatickych prvkl (nozovy let), nebo u 3D akrobacie.
Mix se realizuje jednim volnym mixem vysilace.

[Tl vsenoer M[reizise 1. V menu ,Jemné ladéni /let. reZimy-
>Volné mixy” tlacitkem ,F2(Novy)”

vytvoite novy mix.

Volné mixy

Master Slave Hodn .

Tl lh'n;lwzi

"‘“”“E; 2. Prvni polozku ,Master“-vstup mixu
volné mixy vypliite letovou funkci ,Smérovka” a
polozku ,Slave”-vystup mixu vyplnite
letovou funkci ,Kridélka”. ,Hlavni
hodnota” je vdha do jaké miry bude funkce
kridélek ovliviiovat smérovku. Tlacitkem
»F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

Master Smérovka @

Slave Kfidélka ®

Hlavni hodnota 205 @
Pokrogilé >>

TEs00] | ¥sehozt W 12:22:07
Volné mixy

Slave

Master
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3. Oznacte vytvofeny mix ze seznamu
[l [sserozi m[izezs0 @] vOIlnych mixd. Tlac¢itkem ,F4(Uprav)”

Volné mixy prejdete do rozsiteného nastaveni, viz.
Smérovka  —> KFidélka BG

o e[z | s kapitola ,Volné mixy*.
208 ® ® =] @
~Zdroj + ~Spinag +

Zpoidénl  0.0s 0.0s 0.0s  0.0g

s1 s2 s3 s4
Vystup mixu  100% 100% 100% 100% —@
Jednosmérny o= X
Master Link
Slave Link
TRIM

Sla

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(
b.  Definice kfivky pfenosu smérovky do kiidélek

c. Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilace (plynulé
nastavenivahy mixu)

d. Priaktivaci/deaktivacizpozdéndreakce

12.9 Mix Butterfly

Velice Uc¢inna aerodynamickd brzda pro modely vétronl. Kridélka
maji negativni vychylky (smér nahoru) a klapky spole¢né s
vyskovkou pozitivni vychylku (smér doll). Pozitivni vychylka
vyskovky kompenzuje klopivy moment. Ovladani mixu butterfly se
bézné pouziva na proporciondlnim ovladaci, aby se intenzita brzdy
dobreregulovala.

Prejdéte do menu ,Jemné ladéni /let. reZimy->Aero. brzda-

Butterfly”
d T’éuuﬂﬂ“'ﬁﬁhﬂzi .|12:22:|]B EE
Butterfly
@— OvladaZ  Ofset| | - Zpo¥. +
P4 @ 10%| | 0.0s 0.0s

(© S s taven | ki idélck/Klapck >>

Nastaven! vySkovky > _o—©
(H——éLadkni =]

OrA &> | | ok |

Volba ovladace, kterym se bude mix butterfly ovlddat
Zpozdény nastup/uvolnénimixu

Konfigurace mixu podle letovych rezimu

Vychylka kiidélek/klapek

Vychylka vyskovky

mpango

Jemné doladénibrzdy
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12.10 Mix smérovka do Vy§k0ka 3. Oznacte vytvofeny mix ze seznamu
. . L oy Lo il [wewz @[z @] volnych mixG. Tlacitkem ,F4(Uprav)”
Je-li ocasni plocha modelu osazend vyskovkou (mlzZe byt i Volné mix o e o P
Y prejdete do rozsifeného nastaveni, viz.

sdruzenou letovou funkci) a smérovkou, miZe tento mix vyuzit u Erova Sk @ . .,
. | . . . . . Hianl hohota [ oz | [Tvia || \Ka@pitola, Volné mixy”.
nékterych akrobatickych prvkl (nozovy let), nebo u 3D akrobacie. % ® wal | =5
. . o . , , . Y a
Tento mix se realizuje jednim volnym mixem vysilace. T Zwe - Seime s b
ZpoZdénf  0.0s 0.0s 0.0s 0.0 C
il [vverser Wizzzs @] 1.V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy- ey - d
Volné mi 3 H bt Y Slave Link x
T T >Volné mixy” tla¢itkem ,F2(Novy)” SV x
vytvoite novy mix. Slave Dual-Rate x

a. Konfigurace mixu podle letovych rezima

b.  Definice kfivky pfenosu smérovky do vyskovky
c.  Aktivace/deaktivace mixu ovladacem vysilace (plynulé

[Pl [yserozt— m[1z:22:25 (5l 2. Prvni polozku ,Master”-vstup mixu nastavenivahy mixu)
volné mixy vypliite letovou funkci ,Smérovka” a Gl TR .
Vaster m—— nkel ,on ) d. Priaktivaci/deaktivacizpozdéna reakce
. - polozku ,Slave”-vystup mixu vyplnite
Slave yskovka , - .
. letovou funkci ,Vyskovka“. ,Hlavni
Hiawn{ hodnota 0% ) , .y
Pokrati l6 =m| hodnota”je vihado jaké miry bude funkce
Zpét [EEH smérovky ovliviiovat vyskovku. Tlacitkem

»F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

& 0[] | ¥ecnozi W [12:22: 41

Volné mixy
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12.11 Mix k¥idélka do klapek camber 3. Oznatte vytvofeny mix ze seznamu
[l [vicrozi W[1z:200 @] volnych mixd. Tlacitkem ,F4(Uprav)”

____Volné mix ptejdete do rozsifeného nastaveni, viz.
Kfidélka — Vztlaky . ..
kapitola ,Volné mixy*“.

Hlavn( hodnota
0% ®

Je-li kfidlo modelu osazené kfidélky a klapkami (alespon ,2 Flap”),
muze tento mix vyuzit pro zvyseni citlivosti kiidélek. Tento mix se
realizuje jednim volnym mixem vysilace.

[zt Wiz mz:‘ 1. V menu ,Jemné ladéni /let. rezimy- il o N L fo
e >Volné mixy” tlacitkem ,F2(Novy)” [visto s 10360 _CF_100 ® @
T § R — E— .
vytvorte novy mix. oster Lk x
Slave Link x
TRIM x
Slave Dual-Rate x

a. Konfigurace mixu podle letovychrezimt

Toonl][vychozt  W[12i22i20 2. Prvni polozku ,Master”-vstup mixu b.  Definicekiivky prenosu kiidélek do klapky camber

olné mix v , ve g s " . . . . Yy ,
e : ymé‘ka@ vyplite letovou funkci ,KFidélka” a c. Aktivace/deaktivace mixu ovladatem vysilac¢e (plynulé
. s polozku ,Slave”-vystup mixu vyplnte nastavenivahy mixu)
Hisvnl hodvota 0% ® letovou funkei ,Vztlaky”. ,Hlavni d. Priaktivaci/deaktivacizpozdénareakce

Pokrodi lé =mm hodnota”je vaha do jaké miry bude funkce
kiidélek ovlivihovat klapku camber.
Tlacitkem , F5(Dalsi)” se volny mix ulozi.

e.  Vahou mixu projednotlivé vystupy

& 00l | ¥ecnozi MW [12:22:30

Pro konfiguraci kfidla ,4KLAP.” by se pii popsané konfiguraci s
—_ e kridélky vychylovaly soucasné obé klapky. Aby bylo dosazeno mixu
EATEERe o N M kridélek pouze do klapek ,camber” (dale od trupu modelu), je nutné
vrozsitené konfiguraci editovat polozku ,Vystup mixu”asloupec S2
a S3 zménit na hodnotu 0%. Touto Upravou serva klapek S2 a S3
nebudou ovlivnény mixem.

volné mixy
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12.12 Mix kridélka do klapek break

Je-likiidlo modelu osazené kiidélky a klapkami (alespon ,,4 KLAP.”),
muze tento mix vyuzit pro zvyseni citlivosti kiidélek. Tento mix se
realizuje jednim volnym mixem vysilace.

Postup sestaveni mixu je totozny s mixem predchézejicim, az na
poslednifazi.

=00l |v9|:|mz|' [ ] ‘ 12:22:28

Volné mixy

Kridélka —> Yztlaky DG
Hlavni hodnota Spinac KF ivka
0% @ @ (=

- Zdroj + - Spinag +

Zpoidéni  0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
st s2 s3 s4

Yystup mixu 0% 100% 100% 0%

Jednosmérny p— x
Master Link x
Slave Link x
TRIM x

X

Slave Dual-Rate

Vyse zminény postup by se choval tak, ze s pohybem k¥idélek by se
vychylovaly sou¢asné i obé klapky. Aby bylo dosazeno mixu kfidélek
pouze do klapek ,break” (blize trupu modelu), je nutné v rozsifené
konfiguraci editovat polozku ,Vystup mixu” a sloupec S1 a S4
zménit na hodnotu 0%. Touto Upravou serva klapek S1 a S4
nebudou ovlivnény mixem.
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12.13 Mix vyskovka do klapek camber

Je-likifidlo modelu osazené kridélky a klapkami (alespon,, 2 KLAP."),
muze tento mix vyuZit pro zvyseni citlivosti vyskovky. Tento mix se
realizuje jednim volnym mixem vysilace.

500l | ¥ecnozi

W12 22:34 1. V. menu ,Jemné ladéni /let. rezZimy-
>Volné mixy” tlacitkem ,F2(Novy)”

vytvoite novy mix.

Volné mixy
Master Slave Hodn .

Tl ‘ vgchozi

'l\_'w”ﬂ@ 2. Prvni polozku ,Master”-vstup mixu
Volné mixy vypliite letovou funkci ,Vyskovka” a

Master Yy3kovka @

, s polozku ,Slave“-vystup mixu vyplnte
. letovou funkci ,Vztlaky”. ,Hlavni

Hlavnl hodnota 0% . , .

Pokroti 16 =m| hodnota” je vahadojaké miry bude funkce

Zpét [ vyskovky ovliviiovat klapku camber.
Tlacitkem ,F5(Dalsi)” se volny mix uloZi.

& 0[] | ¥ecnozi W [12:22:26

Volné mixy
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3. Oznacte vytvofeny mix ze seznamu
volnych mixd. Tlacitkem ,F4(Uprav)”
prejdete do rozsifeného nastaveni, viz.
kapitola,Volné mixy".

Volné mixy

HlavnT hodnota

0% ®

Zpoidéni  0.0s

0.0s

s1 s2 s
Vystup mixu  100% 0% 0%

Jechosmérny == v
Master Link x
Slave Link x
x
x

TRIM

Slave Dual-Rate

a. Konfigurace mixu podle letovych rezim(

b.  Definicekfivky pfenosu vyskovky do klapek camber
Aktivace/deaktivace mixu ovlada¢em vysilace (plynulé
nastavenivahy mixu)

Ptiaktivaci/deaktivacizpozdénd reakce
Vahou mixu pro jednotlivé vystupy

Pro konfiguraci kfidla ,,4KLAP by se pii popsané konfiguraci s
kridélky vychylovaly souc¢asné obé klapky. Aby bylo dosazeno mixu
kridélek pouze do klapek camber (déle od trupu modelu), je nutné v
rozsirené konfiguraci editovat polozku ,Vystup mixu”asloupecS2a
$3 zménit na hodnotu 0%. Touto Upravou serva klapek S2 a S3
nebudou ovlivnény mixem.
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12.14 Mix vztlakovych klapek - ovladani
zakfiveni profilu kfidla

Funkce doladéni profilu kiidla klapkami a kfidélky napomahd k
pfizplsobeni kiidla letovym podminkdm. Pfi Iétani v termice, nebo
pfi pfistani je vyhodnéjsi mit zvyseny vztlak na kfidle (mirné
vychylenikfidélek a klapek dol{l). Mix se konfiguruje v menu,,Jemné
ladéni /let. rezimy” (kiidlo 2 KRID. a vyssi). Piejdéte do menu
»Jemnéladéni/let.rezimy->Aero. brzda-Butterfly”

l||2:22:52 - |
Nastaveni kridélek/klapek

T’:DDDD ‘Vichnzi

s2 s3 sS4

Vychylka kiidélek

Konfigurace mixu podle letovych rezim(
Uprava diferenciace kiidélek

Vychylka klapek
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12.15 Zhasinani motoru

Funkci zhasindni motoru vyuzijete piredevsim u modell
pohanénych spalovacim motorem pro bezpecné vypnuti motoru,
ale mazete ji stejné dobie pouzit i u modeld pohanénych
elektromotorem jako odjisténi/zajisténi plynu. Konfigurace funkce
zhaseni motoru je dostupna v menu ,Pokrocild nastaveni->Dalsi
moznosti modelu”. Polozkou ,Spina¢ zastaveni motoru”
piifazujete spoust zhasinani motoru, tzn. funkce plynu bude
nabyvat po aktivaci hodnotu definovanou v polozce ,Pozice plynu
prozastaveni®. LERII ‘Vﬁchnz:‘ l||2:22:39 m:l

Dalii moZnosti modelu

O]
-1008 ®

Posun volnobéhu
Spinad volnobé&hu .. ®
Fosun volnobshu 0w

12.16 Volnobéh motoru

Funkce volnobéhu upravi minimalni hodnotu letové funkce plynu.
Konfigurace funkce volnobéhu motoru je dostupnd v menu
»Pokrocild nastaveni->Dalsi moZnosti modelu”. Polozkou ,Spina¢
volnobéhu” pfifazujete spoust zhasinani motoru. Po aktivaci
volnobéhu se k minimalni hodnoté plynu pficte offset volnobéhu
»Posunvolnobéhu”. Plyn dale reaguje naovladac vysilace.

=l ‘\'y"chozi u ‘ 12:22:50 m

Dalii moZnosti modelu

Zastaveni motoru
Spinal zastaveni motoru .. ®
Pozice plynu pro zastaveni -100% @
Posun volnobéhu
Sp obe .
Posun volnobéhu 0% ®
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Elektrickd zafizeni opatfend symbolem
preskrtnuté popelnice nesméji byt
vyhazovdna do bézného domdciho odpadu,
namisto toho je nutno je odevzdat ve
specializovaném zaFizeni pro sbér a
recyklaci. V zemich EU (Evropské unie)
nesméji byt elektrickd zafizeni vyhazovdna
do béziného domdciho odpadu (WEEE -
Waste of Electrical and Electronic Equipment
- Likvidace elektrickych a elektronickych
zafizeni,smérnice 2002/96/EG).

NeZddouci zarizeni miiZzete dopravit do
nejblizsiho zaFizeni pro sbér nebo
recyklacniho strediska. Zarizeni poté budou
likvidovdna nebo recyklovdna bezpeénym
zplisobem zdarma. Odevzddnim
neZddouciho zafizeni miiZete ucinit diilezity
prispévek k ochrané Zivotniho prostredi.
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@ Doplnky pro vysilace

13.1 Pulty I

DC Cerny

DC Modry

(PCD-3)

DS Cerny

" DC Uhlikovy Design
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Drzdk pro

DC-16/DS-14/DS-16
&
(X

13.2 ovladaci prvky pro montaz do kizovych ovladaéi DC/DS

Podlozka pod ruce
pro Pult PCD-2/3

Tlacitko

3-polohovy pfepina¢  2-polohovy prepinac

/]

N4

Potenciometr

Nahradni koncovky
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13.3 Vyménitelné prepinace 13.4 Popruhy pro DC/DS
-proDC-16 Kli¢ pro vyménu
pFepinacu
|
T il i
% L—L- L'!-_“; Poruh pro DC-16
— [ - jednoduchy
lil il It

Popruh pro DS-14/16

KFizovy popruh pro DC-16

- pro DS-14/DS-16

I _ 13.5 Nabijeni
. H PY i @ 4 Nabijec¢ do automobilu Nabijeéky
[ L P DC/DS DC/DS
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13.6 Ostatni

\Hlinikovy kufr

Zdslepky pro DC-16

Ndhradni akumuldtor
pro DC/DS

USB-miniUSB kabel &

USB adapter

pro update prijimaci

i ostatnich vyrobkdi JETI model
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v o

lace DS-14 (porovnani vybavenosti jednotlivych vysilact)

1rozsireni vysi
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