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1. Uvod

Informace o piesné poloze modelu, jako je jeho vyska a vzdalenost, jsou velice dalezitymi pro
orientaci pilota pfi fizeni modelu. Senzor MGPS urcuje piesnou polohu modelu diky polohovému
druzicovému systému GPS a vypocitava rychlost, vysku, vzdalenost od nastaveného mista, kurz,
azimut a celkovou urazenou drahu. Pro zdznam métfenych dat je senzor MGPS vybaven paméti
piiblizn¢ na 18 hodin nepietrzittho zadznamu pii cCetnosti jeden zadznam za sekundu

(verze MGPS 8MB). Pro jednoduchou analyzu naméfenych dat senzor uchovava informace o
minimech a maximech, které je mozné JETIBOXem prochdzet. Detailnéjsi analyzu namétenych dat
lze provést prekopirovanim dat ze senzoru do pocitace a nasledn¢ napt. zobrazit trajektorii v mapach
nebo jinak analyzovat. Prostfednictvim bezdratového systému DUPLEX je umoZznéno aktudlni
mefené informace ze senzoru MGPS prenaSet a v redlném case je zobrazovat na terminalu JETIBOX.

2. Popis

Ze senzoru MGPS vystupuje dvojice tfivodi¢ovych kabell zakoncenych konektory JR. Kabel
s cervenym JR konektorem je oznacen, jako ,,Control input® a je vstupem pro signal generujici napf.
pfijimac pro fizeni serva nebo reguldtoru. Délka impulsu z tohoto vstupu je senzorem ukladana do
paméti a Ize ji analyzovat po ptekopirovani paméti senzoru do pocitace. Zaznam délky impulsu mize
pomoci v lepSi orientaci pii analyze dat. Napriklad pri zdznamu signalu ovladajici motor Ize
Jjednoduse stanovit, ve kterém miste na mapé a case jsme meéli zapnuty nebo vypnuty motor.

Vodi¢ zakonceny ¢ernym konektorem je oznacen ,,Ext.“ a je komunikacnim vodi¢em senzoru, ktery
se pripojuje do vstupu piijimace Duplex oznacené¢ho jako ,Ext.“ nebo pifimo k JETIBOXu. Pro
piehled nad stavem signalu senzoru je na bo¢ni stran¢ LED. Pfi ztrat¢ GPS signalu LED blik4 1x
dlouze a na displeji JETIBOXu je zobrazeno hlaseni o ztrat€¢ GPS signalu. Poctem kratkych po sobé
jdoucich bliknuti LED se signalizuje pocet dostupnych satelitti.

W 159,020 W% 56,606 W 1
b ; Cerveny
$l Tl model | konektor
' | Control Input
EXt
Cerny
konektor

3. Zapojeni

3.1 Control Input

V ptipadé, ze chceme senzorem MGPS zaznamendvat délku impulsu je doporucené zvolit
jedno z nasledujicich feSeni.
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3.1.1 V-kabel

V-kabel zapojime do pfijimace a jeden ze dvou koncl zapojime napt. do regulatoru,
serva, atd. a druhy konec zapojime do vstupu MGPS oznaceného jako Control input.

3.1.2 Duplikovat kanal prijimace Duplex

Nastavime ptijima¢ DUPLEX tak, aby vytvarel kopii pozadovaného kanéalu na volném
vystupu. Jeden vystup pripojime napt. do reguldtoru, serva a do duplikované¢ho vystupu
zapojime Control input MGPS senzoru.

Jak nastavit prijimac, aby jeden kandl byl duplikovan na dva vystupy. Budeme
predpokladat, Ze chceme duplikovat kanal plynu (1. kanal). Duplikat bude na vystupu
cislo 5.

™ — —RX —
Vv \

A 4

A
[
, ® @

@ MeasureOrSetting | MeasureOrSetting MeasureOrSetting
Measure — ”| < Main Setting— « Out Pin Set—

A\ 4

@ Set Output Pin
«—Y=150 Y5—

\ 4

@ Set InChannel Y5
«~Y=150 Ch1—

Ptipojime se k ptijimaci JETIBOXem bud’ kabelem do vstupu oznacené¢ho jako EXT,
nebo prosttednictvi vysilactho modulu. Po zapnuti se na displeji JETIBOXu zobrazi
uvodni obrazovka s popisem pfijimace napt. Duplex R6 (1) dale pokracujeme stisknutim
tlacitka dolu do menu MesureOrSetting polozka Measure (2). PokraCujeme stisknutim
tlacitka doprava az na polozku Out Pin Set (4) a zde stiskneme tlacitko dolu. Nachazime
se vmenu Set Output Pin (5). Stisknutim tlacitka doprava nastavime Y5, déle pak
pokracujeme stisknutim tlacitka dolu do SetInChannel Y5 (6). V tomto menu stisknutim
tlacitka doleva nastavime CH].

Jestlize zaznam délky impulsu nechceme vyuzit, Control input nezapojime!

3.2 Pripojeni MGPS k JETIBOXu

V' tomto zapojeni je nutné pouzit zdroj napéti 3,5 az 8,4V, mnapr. prijimacove baterie.
TtivodiCovy kabel senzoru MGPS s ¢ernym konektorem JR zapojime do JETIBOXu
(konektor oznaceny Impuls, + - ). Pro JETIBOX mini pouzijte vstup oznaceny jako ,,Ext.“ Toto
zapojeni neumoznuje generovani alarmu, protoze sirénka je soucasti vysilaciho modulu, ktery
neni v tomto piipad¢ pfipojen. Alarmy jsou zobrazovany pouze na displeji JETIBOXu.
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MGPS
~
senzor

3.3 Pripojeni MGPS k prijimac¢i DUPLEX

V tomto zapojeni lze pfipojit pouze jeden senzor, ktery je napdjen z piijimace. TtivodiCovy
kabel senzoru MGPS s ¢ernym konektorem JR zapojime do prijimace DUPLEX (vstup
oznaceny EXT.). Vstup Control input zapojime podle kapitoly 3.1.

CONTROL INPUT,

T

DUPLEX .

SERVA v
Prijima¢ U

o

DUP!.E?( JETIBOX
Vysilaé

3.4 Pripojeni MGPS k prijimac¢i DUPLEX pres Expander

V této konfiguraci je mozné zpracovavat udaje z vice senzorii najednou, které jsou napajeny z
Expanderu. Tiivodicovy kabel senzoru MGPS s éernym konektorem JR zapojime do
jednoho ze vstupit Expanderu. Vstup Control input zapojime podle kapitoly 3.1.

T

EXPANDER
E4

DUPLEX .

SERVA o - x
Prijima¢ U

T

1.senzor
4.senzor

DUPLEX JETIBOX
Vysilaé

4.7Zaznam dat

Senzor MGPS je vyrdbén ve variantach s 4 nebo 8MB velkokapacitni paméti pro zdznam méfenych
dat. Senzor MGPS s paméti 4MB ma kapacitu pro 32 768 ulozeni dat nebo 1024 zdznam, coz
odpovida pfiblizné deviti hodindm nepietrzitétho zaznamu pti Cetnosti 1x za sekundu nebo 1024
zapnutim. Cetnost ukladani je mozné nastavit v menu ,NASTAVENI-> Perioda Zaznamu*. Pamét
MGPS lze pocitacem vycitat a analyzovat. Senzor zac¢ne ukladat data automaticky po zapnuti,
pokud je dostateéné kvalitni signal ze sateliti GPS. To znamena, Ze pocet dostupnych satelitt
GPS je alespont 5 a vice. Informace v paméti senzoru se fadi do zadznamt, které jsou opatfeny
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identifikaénim c¢islem (ID) podle poradi vytvoreni. Po kazdém zapnuti a splnéni podminky pro
dostatecné kvalitnim signal, senzor automaticky vytvori novy zaznam a za¢ne do n¢) ukladat
mefend data. V ptipadé€, ze dojde k naplnéni celé paméti, zacnou se data piepisovat v nejstarSich
zaznamech a v menu ,,AKT. HODNOTY-> Zaznam ID a Vyuzito* bude indikovano vyuziti paméti sto
procenty. Pro lepsi prehlednost nad zdaznamy doporucujeme po naplnéni paméti jeji ulozeni na
pocitac¢ a nasledné jeji vymazani ,, NASTAVENI-> Smaz zaznamy *“.

5. Menu MGPS

K nastaveni parametri a vyc¢itani dat slouzi terminal JETIBOX. Po pfipojeni k senzoru MGPS se
zobrazi ivodni obrazovka, ktera obsahuje identifikaci zafizeni a tfi vyhrazené pozice pro zobrazeni
aktualnich veli¢in. Na danych pozicich lze nastavit az pét kombinaci téchto veli¢in: rychlost, vyska,
vzdalenost a urazena draha. Dlouhym stiskem tladitka doprava v tivodni obrazovce, 1ze ménit
rozmisténi veli¢in podle nasledujiciho obrazku.

I konfigurace Vyska Il. konfigurace Ill. konfigurace Vzdalenost

MGPS h= 191 MGPS  (v=30k] MGPS s=55
> D D

(T=100] (v=30k] (T=100]) (h=191] (h=191) (v=30k]

Va

/
Urazena draha Rychlost

V. konfigurace V. konfigurace

MGPS MGPS
| > >

(s=55 ] [(v=30k (s=55 ) [h=191]

Zmacknutim tlacitka D (doll) na JETIBOXu vstoupite do menu MGPS.

5.1 AKT. HOHNOTY

MGPS MENU: AKT. HODNOT - stlacenim tlacitka D (Sipka dold) vyberete zobrazeni
aktudlnich métenych hodnot

Vzdal./Rychlost — zobrazuje vzdalenost modelu od pocatku (ORIGIN) a jeho aktudlni rychlost.

Trasa/Rychlost — zobrazuje uraZzenou drahu od posledniho vynulovani/zapnuti a aktualni
rychlost.

Kurz/Vzdal/Vyska — zobrazuje aktudlni kurz modelu, vzdalenost a vysku od pocatku.

Kurz je uhel, ktery svira smer pohybu modelu viici severnimu polu. Informace o kurzu je
zvlasté uzitecna v pripade, Ze potrebujete znat smer, kterym se model pohybuje.

Azimut/Vzd/Vyska — zobrazuje aktudlni azimut modelu, vzdalenost a vySku od pocatku.
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Azimut je uhel s vrcholem v pocatku, ktery svira model se severnim polem. Informace o
azimutu lze vyuzit napr. pri ztraté modelu. Pilot ma informaci o poloze modelu.

Datum/Cas — zobrazeni data a pfesného Casu.
Stav GPS — zobrazeni poctu dostupnych satelitii GPS a Groven vstupniho napéti.

Zaznam ID a Vyuzito — pofadi zdznamu a vyuziti paméti. Po zapnuti se zacnou data
zaznamenavat do nového zdznamu viz. kapitola 4.

Impulsni vstup — zobrazeni Grovné vstupniho signélu ze vstupu ozn. ,,Control input®.

5.2 MIN / MAX — Minima / Maxima

MGPS MENU: MIN / MAX - stlatenim tlacitka D (Sipka dolti) vybereme zobrazeni zaznamu
extrému vysky, vzdalenosti a rychlosti, které nastaly v pribéhu provozu. Zaznam extrému se
maZe automaticky nebo jej lze vymazat ru¢né v menu NASTAVENI - Smaz Min/Max.
Pokud se senzor ptipoji k napajecimu napéti a budou splnény nasledujici podminky, dojde k
automatickému vymazani minim/maxim.

* Pocet dostupnych GPS satelitii bude alesponi 5 a vice,
e Aktualni rychlost bude po dobu péti sekund vyssi nez 10km/h.

V ptipadé zapnuti senzori a nesplnéni vySe uvedenych podminek jsou zobrazované
minima/maxima z predeslého provozu senzoru.

Vyska Min/Max — zobrazuje minimalni a maximalni vysku.
Max. vzdalenost — zobrazuje maximalni vzdalenost od pocatku (ORIGIN).
Max. rychlost — zobrazuje maximalni rychlost.

Minula Delka trasy — zobrazuje hodnotu urazené drahy pied vypnutim senzoru.
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5.3 NASTAVENI

MGPS MENU: NASTAVENI — stladenim tlagitka D (Sipka dolt) piejdeme do zakladniho
nastaveni senzoru MGPS.

Novy zaznam - souCasnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) se v paméti vytvoii novy
zaznam, do kterého se za¢nou ukladat nové data.

Nast. pocatku — sou¢asnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) se stanovi novy pocatek
a zarovel se vymaZou minima a maxima. Nastavujte pocatek, jen pokud budou dostupné 5 a
vice GPS satelitli. Nastaveni pocatku je velmi dllezité pro spravné meéteni aktudlnich veli¢in
senzoru, jako jsou vzdalenost a vyska. Tyto hodnoty se odvozuji praveé od pocatku.

Po prichodu na letisté zapnéte MGPS a vyckejte, dokud neni dostatecné kvalitni prijem GPS
druzic a stanovte pocatek. Senzor si informaci o pocatku uchovava v pameéti, proto neni nutné
stanovovat pocatek pri kazdéem zapnuti senzoru, pokud se nachazite ve stejné oblasti (letisti).

Smaz Min/Max — souCasnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) se vymazou minima a
maxima.

Smaz zaznamy — soucasnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) se vymaze cela paméet
senzoru.

Perioda Zaznamu — nastaveni Cetnosti ukladani méfenych dat do paméti. Timto nastavenim
muzete prodluzovat nebo zkracovat dobu zdznamu.

Vyska Kod alarmu — nastaveni pismene z morseovy abecedy, které bude reprezentovat
prekroceni nastaveného alarmu vysky, zvukovym tonem vysilaciho modulu DUPLEX Tx.

Vzdalenost Kod alarmu — nastaveni pismene z morseovy abecedy, které bude reprezentovat
piekroceni nastaveného alarmu vzdalenosti, zvukovym tonem vysilaciho modulu DUPLEX Tx.

Rychlost Kod alarmu — nastaveni pismene z morseovy abecedy, které bude reprezentovat
piekroceni nastaveného alarmu rychlosti, zvukovym ténem vysilaciho modulu DUPLEX Tx.

Jednotka Rychl. — nastaveni jednotky pro méfenou rychlost.

Casove pasmo — nastaveni casového posunu vii¢i asu na nultém poledniku v Greenwichi.

5.4 ALARMY

MGPS MENU: ALARMY - stlacenim tlacitka D (Sipka dolit) piejdete do nastaveni jednotlivych
alarmt. Dojde-li k prekroceni nékterého z nastavenych parametri, pak se na displeji
JETIBOXu v uvodni obrazovce na druhém fadku bude stridavé zobrazovat pilivodni
zobrazeni s prisluSnym alarmem a sirénka vysilaciho modulu bude signalizovat alarm.
Prvni ton je upozorniovaci a druhy signalizuje pismeno z morseovy abecedy piislusného
alarmu. Pokud je nastaven alarm na ,,Vyp*, je tento alarm vypnut.

Alarm Vysky — nastaveni hodnoty alarmu pro vySku. Pokud méfena vyska presdhne nastavenou
hodnotu, je aktivovan alarm vysky.
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Alarm vzdalenosti — nastaveni hodnoty alarmu pro vzdalenost. Pokud méfena vzdalenost
pfesdhne nastavenou hodnotu, je aktivovan alarm vzdalenosti.

Alarm rychlosti — nastaveni hodnoty alarmu pro rychlost. Pokud métfend rychlost pfesdhne
nastavenou hodnotu, je aktivovan alarm rychlosti.

5.5 GPS DATA

MGPS MENU: GPS DATA — stlaenim tlacitka D (Sipka doli1) piejdete do zobrazeni aktuélnich
informaci o soutadnicich, nadmotské vysce.

GPS zem. sirka — souradnice zemépisné Sitky aktualni pozice.

GPS zem. delka - souradnice zemépisné délky aktualni pozice.

GPS vyska — nadmotska vyska aktualni pozice.

GPS cas (GMT) — ptesny ¢as na nultém poledniku ve formatu: HHMMSS.SS.

5.6 SERVIS

MGPS MENU: SERVIS — stlaCenim tlacitka D (Sipka doli) ptejdete do zobrazeni verze
firmwaru a obnoveni vychoziho nastaveni senzoru.

Vychozi Nastaveni — souCasnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) dojde k nacteni
vychoziho nastaveni senzoru MGPS.

MGPS v. xx.xx ID xxxxx.:xxxxx — oznaceni vyrobku s verzi firmwaru a sériové ¢islo (ID).

6. Software a pripojeni k pocitaci
Pro piipojeni MGPS k pocitaci a vycitani dat slouzi adapter USBa. Adaptér USBa zapojime do
USB portu pocitace (1) a nasledné Kk adaptéru pripojime vstup Ext.

senzoru MGPS (2). Zafizeni je napajeno z pocitace a neni nutné ho jiZ napajet z jinych zdrojt.

@ Krok: Zapojte USBa do pocitace.
AN

@ Krok: Pripojte senzor MGPS k USBa

Cerny

konektor
Ext. 0
Bl > | usss | ¢

MGPS,,

é Antenna side - keep up
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Poslednim krokem je spusténi obsluzného programu a ulozeni dat na pocitac. Obsluzny software
MGPS naleznete na internetovych strankach vyrobce www.jetimodel.com v sekci technicka podpora.

7. Instalace

MGPS senzor ma interni GPS anténu, proto je dilezité¢ vhodn¢ umistit senzor v modelu. Senzor musi
byt ve vodorovné poloze nalepkou vzhlru k obloze a nesmi byt zastinén zddnym vodivym
materidlem. GPS signal pronikne nevodivymi materialy: plasty, dievem ale nepronikne vodivymi
materialy: uhlikem, kovy.

8. Technické udaje

Technické parametry MGPS 4MB MGPS 8MB
Rozméry [mm] 50x30x12,5 50x30x12,5
Hmotnost (véetné vodica) 24g 24g
Pamét 32768 uloZeni nebo 65536 uloZeni nebo
1024 zaznamu 2048 zdznamu

Doba zaznamu * 9h 6min 18h 12min

Provozni teplota -20 do 85°C -20do 85°C

Napajeci napéti 3,5-84V 3,5-8,4V
Primérna spotieba 40 mA 40 mA
Maximalni spotreba 100 mA 100 mA

* - pfi Cetnosti ukladani jedno uloZeni za sekundu

9, Zaruka

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicii ode dne prodeje za predpokladu, ze byl provozovan
v souladu s timto ndvodem, na piedepsané napé€ti a neni mechanicky poskozen. Zaru¢ni i pozarucni
servis poskytuje vyrobce.

Piijemné modeléiské zazitky Vam pieje vyrobce: JETI model s.r.o. PFibor, www.jetimodel.cz

-10-
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10. Diagram Menu MGPS

MGPS h=191
T=100 v=30k

I Y %

Uvodni
lobrazovka

*MGPS MENU*
AKT. HODNOTY —

t

!

Vzdal./Rychlost
126m/ Okm/h

!

Trasa/Rychlost
Om/ Okm/h

:

Kurz/VzdalVyska
0/ 126/ B89

{

Azimut'Vzd'Vyska
3007/ 126/ 89

{

Datum 200500000
Cas HH:MM:55

:

Stav GPS
Sat=6 u=5.0v

!

Zaznam ID =1
Vyuzito = 10%

!

Impulsni vatup
nepripojen

*MGPS MENU*
+~— MIN/MAX —

{

*MGPS MENU*
+~— NASTAVENI—

f

Vyska Min/Max
minula Om/ 79m

!

!

Novy zaznam «——
Zaznam 1D=1

Max. vzdalenost
minula B2m

!

{

Nast. pocatku — —
8=73 h= 67

{

*MGPS MENU*
+«— ALARMY —

f

!

Alarm vysky
— Vyp —

!

Alarm vzdal.
— Vyp —

{

Max. rychlost

Smaz Min'Max ——
Vzd,Vys,Rych,...

(Manudlnl smazdnil
MINMAX

Alarm rychlosti
— Vyp —

od 10 do 2500m
krok 10m

od 50 do 2500 m
krok 10m

od 25 do 250 km/h|

krok 5 km'h

*MGPS MENU*
+~— GPS DATA —

ﬂ

!

GPS zem. sirka
200X X0 N

{

GPS zem. delka
200X IOOOCE

{

minula 6 km'h
Delka trasy
minula 35 m

!

Smaz zaznamy ——
Vyuzito = 10%

Manuilni

!

* vymazani
paméti

Perioda Zaznamu
108 —

Nastaveni periody
uklidani

{

Vyska
Kod alarmu : A

‘|A A-Y pismeno

{

Vzdalenost
Kod alarmu: D

‘|A A-Y pismeno

!

Rychlost
Kod alarmu: V

A|A A-Y pismeno

{

Jednotka Rychl.
km/h —

km/h;m's

Jednotka rychlost

{

Casove pasmo
— GMT+02:00 —

Casove pismo
krok 1 hodina

GPS vyska
200.0 m

{

GPS cas (GMT)
HHMMSS.SS

*MGPS MENU*
+~— SERVIS

!

Stiskem vyber——
VychoziNastaveni

!

MGPS1 wv. XXX
1D 3OO0 X000
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